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Posicionador
inteligente

Construcao

O GEMU 1434 pPos® ¢ um posicionador eletropneumatico digital para
controlar valvulas de processo.

Concebido para aplicagdes simples, seguras e rapidas para valvulas com
curso < 25 mm. Na carcaca robusta e compacta com tampa transparente,
foram integrados posicionador, sensor de posic¢ao, valvulas de comando
e LEDs de posigao. As conexdes pneumaticas e elétricas dispostas num
unico sentido de montagem, poupam espaco e tém facil acesso.

Caracteristicas

Uso e operacgédo simples

Possibilidade de instalar o posicionador direta ou remotamente na
valvula de processo

Pode ser utilizado para atuadores lineares de agéo simples
Calibragéo multiponto para adaptacao ideal da valvula
Inicializag&@o e controle otimizado da valvula

Pode ser utilizado para valvulas normalmente fechadas e abertas

Vantagens

Sem consumo de ar quando inativo

Adaptacdo simples a diferentes atuadores

Entrada em operagédo simples, com inicializagdo automatica
Funcgédo speed™”, para rapida montagem e inicializacdo
Operacgéo simples, sem necessidade de ajustes

95

13,6

L E/MLET 1434 pPos?



Dados Técnicos

Classe de protegao
conforme EN 60529

Peso 220 g

Dimensbes C x L x A veja desenho dimensional

Posi¢éo de montagem opcional

Finalidade para instalagdo e regulagem de
valvulas de processo pneumaticas
funcédo de seguranca em caso de
falha da alimentacao de energia

IP65/IP 67"

Particularidades

Diretiva
Baixa tenséo 2006/95/CE
Diretiva CEM 2004/108/CE

Conformidade
Resisténcia a interferéncia de acordo
DIN EN 61000-6-2 (marg¢o 2006)
Emissao de interferéncia de acordo
DIN EN 61000-6-4 (setembro 2011)
(classe A/ grupo 1)
" Classe de protecéo IP 67 aplica-se quando se usa tubulagdes para
saidas de ar. Para isto, substituir os bujoes roscados das conexdes 3 e
4 por adaptadores M5 (1434 000 Z2, 2 pecas necessarias).
2 A alimentag&o de ar das vélvulas de processo séo ventiladas em
caso que haja falha no fornecimento de energia.

Tampa
Carcaca

Polipropileno (a prova de UV)
Aluminio anodizado ou ago inox

Tensao de alimentacao

Tensao de alimentacao Uy, =18..30V DC

Consumo de poténcia
Entradas analdgicas
Precisdo / linearidade
Desvio de temperatura
Valores nominais

Tipo de entrada
Resisténcia de entrada
Resolucéao

Sensor de posicao externo

<4 W (até 24 V DC)

< + 0,3 % do valor final

< + 0,3 % do valor final
a)0-10V; b)0/4..20 mA
passivo

a) 100 kQ; b) 50 Q

12 bit

RG =1-10 kQ

Entrada da inicializacao (digital)

Voltagem

Nivel "Légico 1"

Nivel "Légico 0"
Corrente de entrada
Saida analdgica
Precisao / linearidade
Desvio de temperatura
Resolugéao

Saida do valor real

Saida

Conexdo elétrica
Tensao de alimentagao
e conexdes dos sinais

Unom. = 24 V DC
14VDC<U,<30VDC
ovDC<U _ < 8VDC
lip. = 1,3 mA (a 24 V DC)
(opcional)
<+ 1,0 % do valor final
< + 0,5 % do valor final
12 bit
0-20mA/4-20mA
carga max. do resistor
600 Q, 0-10V
ativo

1 x M12 conector cod. em A
(observar as Instrugdes de
Instalagdo e Montagem)

Temperatura ambiente 0..+60°C
Temperatura de
armazenamento -10 ... +60 °C

Fluido de acionamento Classes de qualidade
conforme DIN ISO 8573-1
(dimensédo maxima da particula 5 um)

(densidade maxima da particula

Teor de poeira classe 3

5 mg/m®)

Pressao do ponto de

orvalho Classe 3
(pressé@o max. do ponto de orvalho
-20 °C)

Teor de d6leo Classe 3

(concentragdo maxima de
6leo 1 mg/m?®)

1...10 bar a 40 °C

1...8 bara 60 °C

0 I/min (quando inativo)
15 NI/min

Alimentacéo de ar

Consumo de ar
Saida de ar

Versao linear
Curso 0,8...10 mm (cédigo 010)
2,0...25 mm (cédigo 030)
1/3kQ

> 8 % do comprimento do sensor

Resisténcia R
Curso minimo
de posicéao

Dados do posicionador*

Desvio do sistema
Inicializagédo
Funcéo de vedacéo

Indicadores
Indicador de posicao

<1 % ajuste de fabrica

< 2 % (pré-ajustado K-Nr. 2442)
<5 % (pré-ajustado K-Nr. 2443)
automatica via sinal 24 V DC
CLOSED (fechada): W < 0,5%;
OPEN (aberta): W = 99,5%

4 LEDs visiveis

* Interferéncias no sinal do valor nominal podem influenciar as

atividades de posicionamento
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Durante a inicializagdo o 1434 pPos detecta automaticamente
a funcéo de controle do atuador (NA ou NF).

Para todas as valvulas a posicao fechada é em 0/4mA ou OV.

GEMLY®



Dimensées [mm]

Montagem direta

X1
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Conexoes e indicadores

Conexao elétrica

X1 X3
Codificado-A Codificado-A
Conector M12 Tomada M12
PIN | Nome do sinal PIN | Nome do sinal
1 Uy, tensdo de alimentacdo 24 VDC 1 UP+, tension de alimentacion salida del potenciémetro (+)
2 I+/ U+, 4-20 mA / 0-20 mA / 0-10 V (entrada valor nominal) 2 UP, tensién de cursor entrada del potenciémetro
3 Uy, I-/U- GND 3 UP-, tension de alimentacion salida del potenciémetro (-)
4 I+ / U+, 4-20 mA / 0-20 mA / 0-10 V (valor real na saida- opcio- 4 n.c
nal) .C.

5 | Uy, inicializacdo 24 V DC 5 | nc.

Aclonamento da inicializagao via sinal de impulso t = 100 ms

X3 somente é necessario com um sensor de posi¢cao externo.

Para cabos adaptadores >30 m deve-se tomar medidas de
seguranca a nivel da instalagao contra tensdes de pico!

Montagem remota Montagem direta

GEMU 4232
sensor de posicao)

GEMU 4232 S01
kit de montagem N
sensor de posi¢ao)

[

Conexao pneumatica Indicadores

M Tl
‘ LED | Denominag&o| Cor
open [0 1 OPEN amarelo
il ERROR | @
@ cLosen| g 2 ERROR vermelho
i POWER | 3 CLOSED laranja
g 4 POWER amarelo
=

Conexao | Denominagéao

1 Conexao da alimentagao de ar P (max. 10 bar)
2 Conexao de servico para valvula de processo A1
3 Conexao para purga R com valvula de retengdo integrada

1434 . LEMLLT°



Dados para encomenda

“Fieldbus" Caddigo
Sem (modelo 3 fios) 000

Acessorio Caédigo
Acessorio z

Todos os direitos, tais como direitos autorais e

Funcao de atuacao Caodigo
Simples acao, ar de exaustao 1

4-20 mA entrada do valor nominal A
0-20 mA entrada do valor nominal B
0-10V entrada do valor nominal C

Conexao pneumatica Cddigo
Alimentacéo / saida de ar via conexao roscada M5 1
Alimentacao / saida de ar via conexao
de encaixe rapido angulo, 4 mm 2
Alimentacéo / saida de ar via conexao
de encaixe rapido angulo, 6 mm 3

Sem 00
4-20 mA saida do valor real AO
0-20 mA saida do valor real BO
0-10V saida do valor real Co

Coeficiente de vazao Cddigo
15 NI/min 01

Parte inferior da carcacga de aluminio, tampa em PP 14 Potenciémetro, comprimento 10 mm 010

Parte inferior da carcaga de acgo inox, tampa em PP 07 Potenciémetro, comprimento 30 mm 030
Potencidémetro externo, conector M12,
(compr. max. cabo 30 m) S01

1434 000 z 1 A 14 3 00 01 010

Tipo 1434

Fieldbus (codigo) 000

Acessorio (codigo) Z

Fungéo de atuagéo (c6digo) 1

Entrada do valor nominal (c6digo) A

Material (c6digo) 14

Conexao pneumatica (codigo) 3

Opcao (codigo) 00

Coeficiente de vazao (codigo) 01

Verséo do sensor de posi¢ao (cédigo) 010

Nota: Kit de montagem 1434 S01 Z.../4232 S01 Z... depende do tipo de valvula. Solicitar a parte, indicando o tipo de valvula,
DN e funcdo de acionamento. Observar o comprimento do sensor de posi¢éo do kit de montagem.
Um adaptador e um tubo pneumatico para a véalvula estéo inclusos em cada posicionador com conex@o pneumatica.

(codigos 2 e 3)

Ailustracdo na pagina 1 mostra o posicionador GEMU 1434 uPos® com kit de montagem.

Componentes necessarios
para montagem direta

GEMU 1434...010/030 (posicionador)

GEMU 1434 S01 Z... (kit de montagem com sensor de
posicéo) ou, se necessario, GEMU 1444 000 Z... (kit de
montagem com sensor de posigéo e suporte de fixagédo)*
GEMU 1219... (ftomada para conexao)

* O posicionador com suporte de fixagdo (GEMU 1444 000
Z...) ¢ montado junto a valvulas que tenham a uma maior
alteracéo de posicao do que o sensor de posi¢céo integrado
no posicionador possa registrar. Um posicionador para a
montagem remota é necessario neste caso (1434...S01).

Reservado o direito a alteragées - 11/2016 - 88418381

55\4 “74 ® VALVULAS E APARELHOS

DE MEDIGAO E CONTROLE

Componentes necessarios
para montagem remota

GEMU 1434...801 (posicionador)

GEMU 4232 S01 Z... (kit de montagem para sensor
; de posic&o)

GEMU 4232 000 Z... 4001 (sensor de posi¢éo)

GEMU 1434 000 Z MP (suporte de fixag&o)

GEMU 1219... (tomada para conexao)

Para os demais posicionadores, acessorios e outros produtos,
veja nosso catalogo “Linha de produtos” e a Lista de precos.
Entre em contato conosco.

GEMU Gebr.Milller - Apparatebau GmbH & Co.KG - Fritz-Miiller-Str.6-8 - D-74653 Ingelfingen-Criesbach - Telefon +49(0)7940/123-0 - Telefax +49(0)7940/123-192
info@gemue.de - www.gemu-group.com

Caso haja alguma duvida ou méa compreensao,
o catalogo na versao em alemao prevalecera!

de propriedade industrial, sdo expressamente reservados.



