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1 Hinweise zu lhrer Sicherheit

Nachfolgende Hinweise sorgfaltig durchlesen und beachten! )
Der Hersteller Gbernimmt fir den elektrischen Stellungsriickmelder GEMU 1234 keine
Verantwortung, wenn diese Sicherheitshinweise nicht beachtet werden.

1.1 Allgemeines

Voraussetzungen fUr eine einwandfreie Funktion des elektrischen Stellungsrickmelders
GEMU 1234:

» Sachgerechter Transport und Lagerung

¢ Installation und Inbetriebnahme durch eingewiesenes Fachpersonal

* Bedienung geman dieser Einbau- und Montageanleitung

* Ordnungsgemane Instandhaltung

Der elektrische Stellungsriickmelder GEMU 1234 ist vom Betreiber
bestimmungsgeman zu gebrauchen. Alle Angaben dieser Einbau- und
Montageanleitung in Hinsicht auf Betrieb, Wartung und Instandhaltung sind

zu beachten und anzuwenden. Bei Nichtbeachten dieser Angaben erlischt der
Garantieanspruch des Betreibers sowie die gesetzliche Haftung des Herstellers.

Beachten Sie deshalb:

* Den Inhalt dieser Einbau- und Montageanleitung

* Die einschlagigen Sicherheitsvorschriften fir die Errichtung und den Betrieb elektrischer
Anlagen

* Dass dieses Gerat nicht im explosionsgeféahrdeten Bereich eingesetzt werden darf.

Die in dieser Einbau- und Montageanleitung genannten Verordnungen, Normen und
Richtlinien gelten nur far Deutschland. Bei Einsatz des elektrischen Stellungsrickmelders
GEMU 1234 in anderen Landern sind die dort geltenden nationalen Regeln zu beachten.
Wenn es sich um harmonisierte europaische Normen, Standards und Richtlinien handelt,
gelten diese im EG-Binnenmarkt. FUr den Betreiber kdnnen zusétzlich nationale Richtlinien
und Vorschriften gelten.

Die Beschreibungen und Instruktionen in dieser Sicherheitsanweisung beziehen sich auf die
Standardausfihrung.

Die Sicherheitshinweise berlcksichtigen nicht

* Zufélligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung auftreten kénnen.

* Die ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fur deren Einhaltung - auch seitens des
hinzugezogenen Montagepersonals - der Betreiber verantwortlich ist.

Bei Riickfragen wenden Sie sich bitte an die nachstgelegene GEMU-Verkaufsniederlassung.

1.2 Symbol- und Hinweiserklarung

Folgende Symbole kennzeichnen wichtige Informationen in dieser Einbau- und
Montageanleitung:

VORSICHT

Moglicherweise gefdhrliche Situation!
» Bei Nichtbeachtung drohen Sachschaden.
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1.3 Sicherheitshinweise

Die in diesen Sicherheitshinweisen aufgeflihrten Punkte, die bestehenden nationalen

und europaischen Vorschriften zur Unfallverhitung sowie eventuelle interne Arbeits-,
Betriebs- und Sicherheitsvorschriften des Betreibers beachten. Nur qualifiziertes und
eingewiesenes Fachpersonal darf den elektrischen Stellungsriickmelder GEMU 1234
montieren, elektrisch anschlie3en und in Betrieb nehmen. Das Personal fur Bedienung,
Wartung, Inspektion und Montage muss die entsprechende Qualifikation fur diese Arbeiten
aufweisen. Verantwortungsbereich, Zusténdigkeit und die Uberwachung des Personals
muss durch den Betreiber genau geregelt sein. Liegen beim Personal nicht die notwendigen
Kenntnisse vor, so ist dieses zu schulen und zu unterweisen. Dies kann, falls erforderlich,
im Auftrag des Betreibers durch den Hersteller / Lieferer erfolgen. Weiterhin ist durch den
Betreiber sicherzustellen, dass der Inhalt der Sicherheitsanweisung durch das Personal voll
verstanden wird. Stellen Sie unbedingt die elektrische Sicherheit der speisenden Gerate
sicher. Beachten Sie auch die Einhaltung der elektrischen Daten.

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise kann sowohl eine Gefahrdung fir Personen
als auch fiir die Umwelt und den elektrischen Stellungsriickmelder GEMU 1234 zur

Folge haben. Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise kann zum Verlust jeglicher
Schadensersatzanspriche fahren.

Gesetzliche Bestimmungen einhalten.

1.4 Hinweise fur den Einsatz in feuchter Umgebung

Folgende Informationen geben Hilfestellung bei Montage und Betrieb des elektrischen
Stellungsrickmelders GEMU 1234 in feuchter Umgebung.

» Kabel und Rohre so verlegen, dass Kondensat oder Regenwasser, das an Rohren /
Leitungen hangt, nicht in Kabelverschraubungen des elektrischen Stellungsrickmelders
GEMU 1234 laufen kann

* Alle Kabelverschraubungen auf festen Sitz prifen

VORSICHT

Elektrischen Stellungsriickmelder unter keinen Umstanden mit Hochdruckreiniger
reinigen, Schutzart beachten!

2 Funktion

Der elektrische Stellungsriickmelder GEMU 1234 arbeitet mit einer
mikroprozessorgesteuerten, intelligenten Stellungserfassung sowie einem analogen,
integrierten Wegmesssystem. Der Hub wird mit einem Potentiometer erfasst, dessen
Spindel mit Hilfe eines Anbausatzes (Feder, Betatigungsspindel) kraftschlissig mit der
Spindel des Antriebs verbunden ist. Die elektrische Stellungsriickmeldung erfolgt durch
24V DC Signale (24 V Version) oder Uber AS-Interface.

Zusétzlich zur elektrischen Stellungsriickmeldung erfolgt eine optische Signalisierung
mittels LEDs, die von oben und von vorne sichtbar sind.
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Es werden folgende Funktionen optisch angezeigt:

e FAULT — LED1 rot

* POWER — LED2 griin/ gelb

* OPEN - LED3 gelb

* ERROR — LED4 rot

* CLOSED — LEDS orange

* Programmiermodus (siehe Kapitel 7 "Programmierung der Endlagen"”)

* Schaltpunkteinstellung (siehe Kapitel 8 "Schaltpunkteinstellung")

1]2][3]/4]|5] O

9]

FAULT
POWER

OPEN
ERROR
CLOSED

Folgende Fehlermeldungen werden auBBerdem tber LEDs signalisiert:

Legende LED Zustand

X LED leuchtet
(0] LED blinkt
LED aus

LED1*| LED2 |LED3 | LED4 LED 5

Fehlerursache FAULT | POWER | oPEN | ERROR | CLOSED Fehlerbeseitigung
Tasterfehler o X i o i Taster loslassen
(Taster wurde langer als 4 s betatigt)
Programmierfehler - X - X (0] Neu programmieren
Sensorfehler o X o X i Sensorgrenze Uberfahren.

Hub < 10 mm gewahrleisten

. Neu programmieren.
Speichertchler 0 X 0 X o Erneut Fehler = defekt

AS-Interface Fehler X X - - - * Anzeige nur bei AS-Interface aktiv

2.1 24V Version

Die Spannungsversorgung sowie die AUF/ZU-Ruckmeldungen erfolgen tber 24V DC
(Schaltcharakteristik siehe Kapitel 10 "Technische Daten").

2.2 AS-Interface Version

Die Spannungsversorgung sowie die AUF/ZU-Ruckmeldungen erfolgen tber AS-Interface
(Schaltcharakteristik siehe Kapitel 10 "Technische Daten").
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3 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Der elektrische Stellungsriickmelder GEMU 1234 ist fiir den Einsatz entsprechend dem
Datenblatt geeignet.

Um eine einwandfreie Funktion unserer Produkte zu erlangen sind die im folgenden
aufgeflhrten Hinweise zu beachten. Zuséatzlich sind die Angaben auf den Typenschildern zu
beachten.

Wenn diese Hinweise als auch die Hinweise in der allgemeinen Einbau- und
Montageanleitung nicht beachtet werden erlischt die Garantie auf den elektrischen
Stellungsriickmelder GEMU 1234 sowie die gesetzliche Haftung.

Der elektrische Stellungsriickmelder GEMU 1234 dient ausschlieBlich als Messgerét zur
elektrischen und optischen Stellungserfassung fur Linearantriebe mit einem Maximalhub
von 10 mm (siehe Kapitel 10 "Technische Daten") und ist laut Datenblatt einzusetzen. Eine
andere oder darUber hinausgehende Benutzung gilt als nicht bestimmungsgeman. Fur
hieraus resultierende Schaden haftet GEMU nicht. Das Risiko tragt allein der Anwender.

Bitte beachten Sie bei der Planung des Einsatzes als auch des Betreibens des Geréates die
einschlagigen allgemein anerkannten Sicherheitstechnischen Regeln. Fir Positionierung
und Einbau des elektrischen Stellungsriickmelders GEMU 1234 ist grundsétzlich Planer,
Anlagenbauer bzw. Betreiber verantwortlich.

4 Herstellerangaben

4.1 Lieferung und Leistung

Uberpriifen Sie die Ware unverziglich bei Erhalt auf Vollstandigkeit und Unversehrtheit.
Aus den Versandpapieren geht der Lieferumfang hervor.

Stellen Sie anhand der Bestellnummern fest, ob die Ware hinsichtlich der Ausfihrung und
des Umfangs bestellgeman geliefert wurde. Wird der Stellungsriickmelder GEMU 1234
mit einem Ventil als Kompletteinheit bestellt, so sind diese Teile sowie das dazugehdrige
Zubehor bereits komplett montiert und werkseitig voreingestellt.

Der GEMU Stellungsriickmelder ist damit betriebsbereit.

4.2 Lagerung

Elektrischen Stellungsrickmelder trocken in Originalverpackung lagern. UV-Strahlung und
direkte Sonneneinstrahlung vermeiden. Maximale Lagertemperatur 70 °C.

4.3 Benotigtes Werkzeug

Bendtigtes Werkzeug fur Einbau und Montage ist nicht im Lieferumfang enthalten!
Passendes, funktionsfahiges und sicheres Werkzeug benutzen!
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5 Montage / Demontage

5.1 Montage Anbausatz

GEMU 1234 S01Z ... Anbausétze enthalten eine Feder 2, eine Betéatigungsspindel 3 und je
nach Ausfihrung einen Gewindeadapter 5.

Bei der Montage folgendermafen vorgehen:

e Spindel 1 herausziehen

* Feder 2 Uber die Spindel 1 schieben

* Betatigungsspindel 3 auf das Gewinde der Spindel 1 aufschrauben

* Gewindeadapter 5 auf M12x1 Gewinde 4 aufschrauben (nur wenn Gewindeadapter 5
beiliegt)

VORSICHT

* Weggeber nicht schlagartig entlasten!
e Spindel nicht verkratzen!
* Gewinde der Betatigungsspindel nicht Uberdrehen!

——=

5.2 Montage elektrischer Stellungsriickmelder

Bei nachtraglicher Montage auf ein Prozessventil muss wie folgt vorgegangen werden:
* Mechanische Stellungsanzeige entfernen (falls vorhanden)

* Verschlussstopfen entfernen (falls vorhanden)

* Stellungsrickmelder mit Anbausatz in Ventil einschrauben
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* Am Sechskant SW 27 mit max. 4 Nm festziehen
* Externe Kabeldose leicht andricken (nicht verkanten) und anschrauben
* Anschlussspannung anlegen (siehe Kapitel 6 "Elektrische Anschlisse")

5.3 Demontage

Die Demontage des Anbausatzes / des elektrischen Stellungsriickmelders in der
umgekehrten Reihenfolge wie die Montage in Kapitel 5.1 - 5.2 durchfuhren.

6 Elektrische Anschlusse

6.1 24V Version

GEMU 1234 ]
mit 5-poligem M12 U+ —=e J=— Uy, 24V DC
Anschlussstecker 50 ~ »—2- Signal "AUF"
) 0V —=ef >=—3- Uy, GND
® ® ~—= =% Signal "zU"
= >=—2 Programmiereingang

6.2 AS-Interface Version
GEMU 1234

AS-Interface AS-i 4+ — Y AS-i +
mit 5-poligem M12 1 —d Y
Anschlussstecker ®©® AS-i - —ml =3 AS-i -
@ @ — —
AS-Interface  —= >=—
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7 Programmierung der Endlagen

Bei werkseitig vormontierten Stellungsriickmeldern an das Prozessventil ist die
Endlagenrickmeldung bereits programmiert.

VORSICHT

* Bei nachtraglichem Anbau des Antriebs an den Ventilkérper sowie bei Nachziehen /
Austauschen der Absperrmembrane ist eine Neuprogrammierung der Endlagen notig

* Bei Einsatz einer Hubbegrenzung auf den erforderlichen Mindesthub achten (siehe
Kapitel 10 "Technische Daten")

« Der Weggeber des GEMU 1234 benétigt immer eine geringe Vorspannung, d.h. die
Spindel muss immer leicht betatigt sein (siehe Kapitel 10 "Technische Daten")

7.1 24V Version

Die Endlagen kénnen manuell vor Ort oder extern tber einen Programmiereingang (Pin5)
programmiert werden.

Manuelle Programmierung

Bei manueller Programmierung wird mittels des Tasters der Programmiermodus
eingeschaltet. Das Programmierende wird automatisch erkannt und in Normalbetrieb
geschaltet.

Zur manuellen Programmierung der Endlagen folgendermafen vorgehen:
* Elektrischen Stellungsriickmelder in Programmiermodus setzen:

Normalbetrieb
[ Taster betéati-
gen u. halten (1o ]
0,5 sec.
LEDs 3, 4, '
leuchten 4

o

3 sec.

, =
LEDs 3,4, 5 WL®

aus
|
Taster

loslassen

Programmiermodus

LEDs 3 und 5
blinken
alternierend

9/40

Taster weiter
betatigt (>2 sec.)

Tasterfehler

Taster loslassen ’

Normalbetrieb



* Ventil auffahren, bis Endlage erreicht ist
 Ventil zufahren, bis Endlage erreicht ist
* Endlagen sind eingestellt

Externe Programmierung

Bei externer Programmierung wird Uber einen Programmiereingang (Pin5) der
Programmiermodus eingeschaltet. Das Programmierende wird automatisch erkannt und in
Normalbetrieb geschaltet.

Zur externen Programmierung der Endlagen folgendermafen vorgehen:
* Versorgungsspannung 24V DC (Pin1), GND (Pin3) anschlieBen

* Kurzes Signal (24 V DC) auf Pin5 (Programmiereingang)

* LED gelb leuchtet und die LEDs orange und grun blinken alternierend
* Ventil auffahren, bis Endlage erreicht ist

* Ventil zufahren, bis Endlage erreicht ist

* Endlagen sind eingestellt

7.2 AS-Interface Version

Bei der AS-Interface Version besteht zusatzlich zur Vorortprogrammierung (siehe Kapitel 7.1
"24 \/ Version" / Manuelle Programmierung) noch die Méglichkeit, die Endlagen Uber AS-
Interface zu programmieren.

Zur Programmierung liber AS-Interface folgendermaBen vorgehen:
* DO2 = 1 setzen (Stellungsrickmelder in Programmiermodus)

* Ventil auffahren, bis Endlage erreicht ist

* Ventil zufahren, bis Endlage erreicht ist

* DO2 = 0 setzen (Stellungsrickmelder in Normalbetrieb)

* Endlagen sind eingestellt

8 Schaltpunkteinstellung

Der Stellungsrickmelder bietet die Mdglichkeit, die Schaltpunkte fir die AUF- und die ZU-
Ruckmeldung prozentual zum programmierten Hub einzustellen.

Bsp.: Schaltpunkt AUF 25 %, Schaltpunkt ZU 12 %
Hub A

100 % —

Schalt- —
punkt
AUF

Schalt-
punkt
ZU e i el s N
12 %

\

0%
Durch diese Toleranzen konnen betriebsbedingte Veranderungen z.B. bei
Temperaturwechsel kompensiert werden und somit eine sichere Ruckmeldung der
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Endlagen gewahrleistet werden.

8.1 24V Version

Bei der 24 V Version folgendermaf3en vorgehen:

Normalbetrieb

Taster betati-
‘ gen u. halten ’
[ 0,5 sec. ]
LEDs 3, 4,5
‘ leuchten ’
I 3 sec. ]

LEDs 3,4, 5
y

4

o

g

4

Taster
loslassen

==l

I
Taster weiter
betatigt (>2 sec.)

Programmiermodus

LEDs 3und 5
blinken
alternierend

Taster betéati-
gen u. halten

Tasterfehler

Taster loslassen

Normalbetrieb

Taster

Taster weiter
betatigt (>2 sec.)

Schaltpunki-
einstellung
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Im Modus Schaltpunkteinstellung werden die unterschiedlichen Schaltpunktgruppen im

1,5 sec. Takt automatisch durchlaufen.

Die gerade aktiven Schaltpunkte werden Uber die LEDs 3, 4 und 5 folgendermaf3en sichtbar

gemacht (* = Werkseinstellung):

LEDs Schaltpunkt AUF [% vom Hub] Schaltpunkt ZU [% vom Hub]
OECO00O 25 6
12 6
6 6
25* 12*
12 12
6 12
25 25
12 25

Sind die gewunschten Schaltpunkte erreicht, missen diese wie folgt quittiert werden:

Schaltpunki-
einstellung

[ Taster betati-

OE000@

Taster weiter
betatigt (>2 sec.)

| genu. halten ]
U=
0,5 sec.
LEDs 3, 4, 5 |
S ) )
leuchten )
=
3 sec.
[ LEDs 3,4,5 )
Zué | [OIO00@
U ’
) |
Taster ( )
loslassen D000 |
[ LEDs 3, 4,5 ST |
plinken 2x | CBRIRE)

Normalbetrieb

12/40

Tasterfehler

‘ Taster loslassen ’

Programmier-
modus




8.2 AS-Interface Version

Zusétzlich zur manuellen Schaltpunkteinstellung Gber den frontseitigen Taster (siehe Kapitel
8.1 "24 V Version"), besteht bei der AS-Interface Version die Méglichkeit die Schaltpunkte
uber die Parameterbits PO-P2 einzustellen.

P2 P1 PO Schaltpunkt AUF [% vom Hub] Schaltpunkt ZU [% vom Hub]
0 0 0 25 6
0 0 1 12 6
0 1 0 6 6
1 0 0 12 12
1 0 1 6 12
1 1 0 25 25
1 1 1 12 25
9 MaBe
%_!7 ] ]
)
o)
5 <
#
] N
Jimiiy
' —
o ¥
')
P
I z Ll
|
L0
_M12x5 Lo
1 7/ N
of 1
9 |
1
i | J &
32 =
_ 46,1 _

Alle Angaben in mm
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10 Technische Daten

Allgemeines

Schutzart nach EN 60529 IP 65 Spannungsversorgung
Schutzklasse Il Spannungsversorgung U,
Einbaulage beliebig Leistungsaufnahme
Befestigung M12 x 1 Gewinde Stromaufnahme
Zulassungen AS-Interface Zul.Nr. 65101 Einschaltdauer
Richtlinien ~ Eingénge AS-Interface
EG-EMV-Richtlinien 2014/30/EU
Stéraussendung EN 61000-6-3 Bit Funktion
Storfestigkeit EN 61000-6-2 DI0  Anzeige
Stellung AUF
DI Anzeige
Stellung ZU
DI3  Fehler2
FID Fehler 1
Betriebsbedingungen
Ausgéinge AS-Interface
Umgebungstemperatur -10°C ...+70°C
Lagertemperatur -20°C ... +70 °C Bit  Funktion

| Werkstofe ¥
P1

Gehauseoberteil
Gehauseunterteil
Dichtelemente
Sicherungsring

Elektrische Daten (000Z Version)

Spannungsversorgung
Spannungsversorgung U,
Welligkeit

Leistungsaufnahme
Stromaufnahme
Einschaltdauer
Eingédnge
Programmiereingang

DO2 Betriebsmodus

Elektrische Daten (A3Z Version)

26,5...31,6 VDC
typ. 0,85 W

max. 45 mA

100 % ED

(Betrachtungsweise vom AS-Interface Master aus)

Logik
1 = Ventil in Stellung AUF
0 = Ventil nicht in Stellung AUF

1 = Ventil in Stellung ZU
0 = Ventil nicht in Stellung ZU

s. Tabelle Fehlerauswertung
s. Tabelle Fehlerauswertung

(Betrachtungsweise vom AS-Interface Master aus)

Logik
1 = Programmiermodus
0 = Normalbetrieb

Parameterausgange AS-Interface

Bit Funktion
Schaltpunktie setzen
Schaltpunkte setzen

Logik
siehe Tabelle Schaltpunkte
siehe Tabelle Schaltpunkte

PSU schwarz P2 Schaltpunkte setzen siehe Tabelle Schaltpunkte
ZSB% Ség\g?\;lz AS-Interface Schnittstelle
AD ’ AS-Interface Specification 3.0
AS-Interface Profil 7.A.E
I/0-Code 7
ID-Code A
ID2-Code E
Signalverarbeitung (siehe Schaltcharakteristik)
Signaldelay td1 <100 ms
Signaldelay td2 <125 ms
24V DC (16-32V DC) Signalabstand ta 3ms
+2V (<150 Hz) Schalthysterese 0,15 mm

bei Nennspannung 24 V DC .
Elektrischer Anschluss

typ. 0,85 W J

tig 35 mA Elektrischer Anschluss

100 % ED Messbereich
Mindesthub

24\ DC Maximalhub

Low:0...+8V DC Genauigkeit

High: +15V DC ... +U,

Ausgénge
Stellungsrickmeldungen AUF/ZU
Kontaktart 24\ DC, PNP-schaltend
Schaltspannung u,-v,, Optische Anzeige
Spannungsabfall VvV, <02V :
P ° bei 200 mA Laststrom |1'ED Eae:::[lebszustand

Schaltstrom <200 mA > P

ower
Signalverarbeitung (siehe Schaltcharakteristik) 3 Open
Signaldelay td1 <100 ms 4 Error
Signaldelay td2 <125 ms 5 Closed
Signalabstand ta 3ms N .
Schalthysterese 0,15 mm AS-Interface Version

Elektrischer Anschluss
Elektrischer Anschluss

Messbereich
Mindesthub
Maximalhub
Genauigkeit

5-poliger M12 Rundstecker

1 mm
10 mm
+ 0,1 mm

Farbe

Rot

Gelb / Grin*
Gelb

Rot

Orange

5-poliger M12 Rundstecker

1 mm

[EEREO)

10 mm

+0,1 mm ‘

FAULT
POWER
OPEN

ERROR
CLOSED

14 /40
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Schaltcharakteristik der Ausgangssignale

O,
Hub % A Diagramm 1: Schaltcharakteristik der Ausgangssignale

100 % —

Schaltpunkt "AUF" _ _ _ _ _____ __ _ _ _ L N
SChaIthysterese . o 1 LT T LT LT T . P PN

Schalthysterese —_J................
Schaltpunkt "ZU" —f————-A—————————
0%

| | | .
| 1 1 | | Ll
Schaltausgang "AUF" ! ! ! ! | t/ms
| | | | |
aktiv i | . X |
| | | | |
| | | | ! ’7
inaktiv ; ; l ' ' >
! ke e ! | se—  t/ms
Schaltausgang "ZU" ! ! « ! o :': @
| 1
aktiv 4 ! ! + |1 td1:Signaldelay
| I K td2: Signaldelay
| | I |l ta: Signalabstand
inaktiv X X i _
H&T td1 I‘w_;l t/ms

Schaltpunkte: In Prozentangaben vom programmierten Hub, vor der jeweiligen Endlage

Tabelle: Schaltpunkte Werkseinstellung

LED3 | LED4 | LED5 | Schaltpunkt (% vom Hub) Schaltpunkt ZU 12 % (min. 0,32 mm) vom Hub
p2* P1* PO* AUF ZU o ;
Schaltpunkt AUF 25 % (min. 0,32 mm) vom Hub
0 0 0 25 6
0 0 1 12 6
0 1 0 6 6
0 1 1 25 12 Tabelle: Fehlerauswertung
1 0 0 12 12 Fehler 1 | Fehler 2 | Fehlerfunktion
1 0 1 6 12 1 0 Interner Fehler / Taster Fehler
1 1 0 25 25 0 1 Programmierungsfehler
1 1 1 12 25 1 1 Sensorfehler

*AS-Interface Version

Lage des Messbereich am Wegmesssystem

1 | Zulassiger Messbereich / Maximalhub
2 | Max. zulassiger mechanischer Spindelhub

9 |10 mm 11,8 mm
=
\i
A
0,9 mm

LEMLT 15 /40



11 Bestelldaten
Feldbus Code

Ohne M12 Stecker 5-polig M125
AS-Interface; 62 Slaves, Spec. 3.0 A3

Zubehor Code Weggeberldnge Code
Zubehor 10 mm 010

Ein-/ A ignal oL
in usgangssignale o Gehéuse gede

Programmiereingang
AUF / ZU Stellungsriickmeldung PNP schaltend 1P2D Gehause PSU schwarz H10

Bestellbeispiel 1234 000 z 1P2D M125 010 H10

Typ 1234

Feldbus (Code) 000

Zubehor (Code) z

Ein- / Ausgangssignale (Code) 1P2D

Anschluss elektrisch (Code) M125

Weggeberlange (Code) 010

Gehause (Code) H10

Hinweis: Passende Gegensteckdose bitte separat bestellen. Anbausatz 1234 S01Z... ventilbezogen. Bitte separat bestellen.
Angaben des Ventiltyps, DN und Steuerfunktion notwendig.

12 Zubehor

~ Anbausatz GEMU 1234 S01Z...
(Feder + Betatigungsspindel)

Gewindeadapter
(je nach Ausfiihrung)

M12
Anschlussstecker Gegensteckdose
GEMU 4180 GEMU 12_19_
fUr AS-Interface unkonfektioniert
Version und

vorkonfektioniert

1234 16140 ML



13 Entsorgung

Entsorgung der Einzelteile nach Materialien
getrennt (Materialien siehe unten), Platine
mit Elektronikbauteilen und Weggeber in
Elektronikschrott.

—=1

PSU

Dichtelemente
NBR, EPDM

u A2 (VA)

PSU

%j_‘ VA

VA

@ PP

14 Ricksendung

* Elektrischen Stellungsrickmelder reinigen.
* Ricksendeerklarung bei GEMU anfordern.

* Rucksendung nur mit vollstandig
ausgefullter Rucksendeerklarung.

Ansonsten erfolgt keine

x Gutschrift bzw. keine

x Erledigung der Reparatur

sondern eine kostenpflichtige Entsorgung.

Hinweis zur Rucksendung:
Aufgrund gesetzlicher
Bestimmungen zum Schutz

der Umwelt und des Personals
ist es erforderlich, dass die
Rucksendeerklarung vollstandig
ausgefillt und unterschrieben
den Versandpapieren beiliegt.
Nur wenn diese Erklarung
vollstandig ausgefullt ist, wird die
Rucksendung bearbeitet!

15 Hinweise

Hinweis:

Alle Rechte wie Urheberrechte
oder gewerbliche Schutzrechte
werden ausdrucklich vorbehalten.

(IS

Hinweis:

Die Handhabung, Montage und
Inbetriebnahme, sowie Einstell-
und Justierarbeiten, dirfen
ausschlieBlich von autorisiertem
Fachpersonal durchgefuhrt
werden.

Hinweis:

Anschluss- und Justierarbeiten
durfen nur von autorisiertem
Fachpersonal durchgefuhrt
werden. Fir Schaden welche durch
unsachgemaBe Handhabung
oder Fremdeinwirkung entstehen,
ubernimmt der Hersteller
keinerlei Haftung. Nehmen Sie im
Zweifelsfall vor Inbetriebnahme
Kontakt mit uns auf.

Hinweis zur
Mitarbeiterschulung:

Zur Mitarbeiterschulung nehmen
Sie bitte Uber die Adresse auf der
letzten Seite Kontakt auf.

Im Zweifelsfall oder bei Missverstandnissen
ist die deutsche Version des Dokuments
ausschlaggebend!
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24 Einbauerklarung

Einbauerklarung

im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anh. Il, 1.B
far unvollstandige Maschinen

Hersteller: GEMU Gebr. Mller Apparatebau GmbH & Co. KG
Postfach 30
Fritz-Maller-StraBe 6-8
D-74653 Ingelfingen-Criesbach

Beschreibung und Identifizierung der unvollstandigen Maschine:

Fabrikat: Elektrischer Stellungsrickmelder
Seriennummer: 1234

Projektnummer: 1234

Handelsbezeichnung: Typ 1234

Es wird erklart, dass die folgenden grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie
2006/42/EG erfullt sind:
1.3.,1.3.7,1.6.1

Ferner wird erklart, dass die speziellen technischen Unterlagen gemaB Anhang VIl Teil B erstelit
wurden.

Es wird ausdriicklich erklért, dass die unvolilstandige Maschine allen einschlédgigen Bestimmungen

der folgenden EG-Richtlinien entspricht:

2006/42/EC: (Maschinenrichtlinie) Richtlinie 2006/42/EG des Europaischen Parlaments
und des Rates vom 17. Mai 2006 (iber Maschinen und zur Anderung der
Richtlinie 95/16/EG (Neufassung) (1)

Der Hersteller bzw. der Bevollmachtigte verpflichten sich, einzelstaatlichen Stellen auf begrindetes
Verlangen die speziellen Unterlagen zu der unvollstdndigen Maschine zu Ubermitteln. Diese Ubermittlung
erfolgt:

elektronisch
Die gewerblichen Schutzrechte bleiben hiervon unberunhrt!
Wichtiger Hinweis! Die unvollstdndige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen werden, wenn

gegebenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine, in die die unvolistandige Maschine eingebaut
werden soll, den Bestimmungen dieser Richtlinie entspricht.

(S

Joachim Brien
Leiter Bereich Technik

Ingelfingen-Criesbach, September 2020
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16 EG-Konformitatserklarung

Konformitatserklarung

Wir, die Firma  GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Muller-StraBBe 6-8
D-74653 Ingelfingen

erklaren, dass das unten aufgefiihrte Produkt den folgenden Richtlinien entspricht:

* EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Angewandte Normen:

* Storfestigkeit EN 61000-6-2
e Stéraussendung EN 61000-6-3
Produkt: GEMU 1234

(RS

Joachim Brien
Leiter Bereich Technik

Ingelfingen-Criesbach, September 2020
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1 Instrucciones para su seguridad

Lea detalladamente y cumpla las siguientes indicaciones. i
El fabricante no se hace responsable del indicador de posicién eléctrico GEMU 1234 si no
se cumplen estas indicaciones de seguridad.

1.1 Aspectos generales

Requisitos previos para garantizar el buen funcionamiento del indicador de posicién
eléctrico GEMU 1234:

* Transporte y almacenaje adecuados

* Instalacion y puesta en servicio a cargo de especialistas con la debida formacion
* Uso segun las presentes instrucciones de montaje

* Mantenimiento correcto

El indicador de posicién eléctrico GEMU 1234 se debe usar segun estas
instrucciones. Se deben considerar y cumplir todas las indicaciones contenidas
en estas instrucciones de montaje en relacién al funcionamiento, mantenimiento
y conservacion. El incumplimiento de estas instrucciones extingue el derecho de
garantia del usuario y la responsabilidad legal del fabricante.

Por tanto debe tener en cuenta:

¢ El contenido de estas instrucciones de montaje

* Las prescripciones de seguridad relevantes para la instalacion y funcionamiento de
instalaciones eléctricas

* Este aparato no se puede utilizar en zonas con riesgo de explosion.

Las regulaciones, normas y directivas solo son de aplicacion en Alemania. Si se utiliza
el indicador de posicién eléctrico GEMU 1234 en otros paises, se deben cumplir las
reglamentaciones nacionales correspondientes. Si se trata de normas, estandares y
directivas europeas armonizadas, éstas seran validas y de aplicacion para el mercado
interior comunitario. Ademas, puede que el usuario tenga que cumplir otras directivas y
disposiciones nacionales.

Las descripciones e instrucciones contenidas en estas instrucciones de seguridad hacen
referencia al modelo estandar.

Las instrucciones de seguridad no tiene en cuenta

* Hechos fortuitos y sucesos que pudieran ocurrir durante el montaje, el funcionamiento o el
mantenimiento.

* Las regulaciones de seguridad locales ante las que el explotador es responsable, también
en relacion con el personal de montaje.

Si tuviera alguna pregunta, no dude en ponerse en contacto con el punto de venta de
GEMU mas cercano.

1.2 Explicacion de simbolos e indicaciones

Los siguientes simbolos sefalan informacion importante de estas instrucciones de montaje:

CUIDADO

iSituacion posiblemente peligrosa!
» En caso de incumplimiento hay riesgo de dafos materiales.

21/40



1.3 Indicaciones de seguridad

Cumpla los puntos indicados en estas instrucciones de seguridad, las disposiciones
nacionales e internacionales existentes sobre prevencion de accidentes asi como las
posibles prescripciones de seguridad, funcionamiento y trabajo del propio usuario del
aparato. Solo especialistas cualificados y debidamente instruidos estan autorizados a
montar, conectar eléctricamente y poner en servicio el indicador de posicidn eléctrico
GEMU 1234. El personal encargado del manejo, el mantenimiento, la inspeccién y el
montaje ha de contar con la correspondiente cualificacion para realizar estos trabajos.

El propietario / usuario tiene que reglamentar exactamente el ambito de competencias,

la responsabilidad y la supervisidon del personal. Si el personal no dispone de los
conocimientos suficientes, se le deberan impartir cursillos de formacién e instruccion.

Si tal cosa fuera necesaria, esto lo puede realizar el fabricante o proveedor por encargo
del propietario / usuario. Ademas, el propietario / usuario tiene que cerciorarse de que el
personal haya comprendido por completo el contenido de las indicaciones de seguridad.
Cerciorese imprescindiblemente de la seguridad eléctrica de las unidades de alimentacion.
Observe también el cumplimiento de los datos eléctricos.

Hacer caso omiso de las instrucciones para la seguridad puede tener como consecuencia
tanto peligros para las personas como también para el medio ambiente y el indicador de
posicion eléctrico GEMU 1234. Hacer caso omiso de las instrucciones para la seguridad
puede hacer que se pierdan todos los derechos de indemnizacion.

iCumpla con las disposiciones legales!

1.4 Indicaciones para el empleo en ambientes humedos

La siguiente informacion le sirve de ayuda en el montaje y el funcionamiento del indicador
de posicidn eléctrico GEMU 1234 en ambientes humedos.

* Tender los cables y las tuberias de manera que el agua de condensacion o de lluvia que
se forme en las tuberias / cables no pueda alcanzar los racores atornillados para cables
del indicador de posicién eléctrico GEMU 1234

* Comprobar la correcta fijacidn de los racores atornillados para cables

CUIDADO

iBajo ninguna circunstancia, limpiar el indicador de posicion eléctrico con un limpiador de
alta presion, respetar el tipo de proteccion!

2 Funcionamiento

El indicador de posicion eléctrico GEMU 1234 dispone de un sistema de obtencién de
posicion automatico controlado por un microprocesador asi como con un sistema de
desplazamiento analdgico integrado. La carrera se detecta con un potenciometro cuyo
husillo esta conectado de forma no positiva con el husillo del actuador por medio de un
juego de montaje (muelle, husillo de accionamiento). El mensaje eléctrico de confirmacion
de posicién se produce con sefales de 24 V DC (version 24 V) o con una interfaz SA.

Ademas de la confirmacion eléctrica de posicion se produce una senalizacion optica con
LEDs que se pueden ver tanto desde arriba como desde delante.

22/40



Las siguientes funciones se indican de manera Optica:

e FAULT — LED1 rojo

* POWER - LED2 verde / amarillo
e OPEN — LED3 amairillo

* ERROR — LED4 rojo

e CLOSED — LEDS5 naranja

* Modo de programacion (véase el capitulo 7 "Programacion de las posiciones finales")
* Ajuste de los puntos

de conmutacion (véase el capitulo 8 "Ajuste de los puntos de conmutacién)

4 )

1]2]|3]|4][5|()

9))

FAULT
POWER

OPEN
ERROR
CLOSED

Los siguientes mensajes de error se sefializan también con los LED:

Leyenda Estado del LED
X LED encendido
(0] LED parpadea
- LED apagado

LED 1* LED 2 LED 3 LED 4 LED 5

Causa del error FAULT POWER OPEN ERROR | CLOSED Eliminacion del error

Error de botén (0] X - 0] - Sqltar bpton (EEPUEDCE
botén mas de 4 segundos)
Error de programacion - X - X O Volver a programar
Error del sensor o X o X ) Limite sensor sobrepasado.

Garantizar carrera < 10 mm

Error de memoria (0] X 0] X o) Volver a programar.
Otro error = defectuoso

. *Indicacion solo activa en la
Error de la interfaz SA X X - - - .. .
version con interfaz SA

2.1 Version 24V

El suministro de tension y las confirmaciones de ABIERTO / CERRADO se efectuan con
24V DC (caracteristicas de conmutacién véase el capitulo 10 "Datos técnicos").

2.2 \Version con interfaz SA

Tanto la alimentacion de tension como las confirmaciones de ABIERTO/CERRADO se efectuan
mediante la interfaz AS (caracteristicas de conmutacion veéase el capitulo 10 "Datos técnicos").

23/40



3 Uso correcto

El indicador de posicién eléctrico GEMU 1234 es apropiado para el uso conforme a la hoja
de datos.

Para conseguir un funcionamiento perfecto de nuestros productos se deben tener en cuenta
las instrucciones expuestas a continuacion. Ademas deben tenerse en cuenta los datos de
la placa de caracteristicas.

El incumplimiento de las presentes indicaciones asi como de las indicaciones de las
instrucciones generales de montaje significa la pérdida del derecho a la garantia del
indicador de posicion eléctrico GEMU 1234, asi como de la responsabilidad legal.

El indicador de posicion eléctrico GEMU 1234 estéa disefiado para ser usado
exclusivamente como aparato de medicion para la obtencidn eléctrica y 6ptica de la
posicion en actuadores lineales con una carrera maxima de 10 mm (véase el capitulo 10
"Datos técnicos") y se ha de usar de acuerdo con la hoja de datos. Todo uso distinto a
este se considera no acorde con el previsto. GEMU no se hace responsable de los dafios
resultantes. Unicamente el usuario asume los riegos.

Al planificar el uso y la operacién del aparato se han de tener en cuenta las reglas de
seguridad pertinentes. Como regla general, la responsabilidad del posicionamiento y el
montaje del indicador de posicion eléctrico GEMU 1234 le corresponde al planificador, al
constructor de la instalacion y/o al propietario / usuario.

4 Indicaciones del fabricante

4.1 Suministro y prestaciones

Comprobar la mercancia inmediatamente tras su recepcion para verificar que esta completa
y que no tenga danos.

En la documentacion de entrega se indica la totalidad del material suministrado.

Determine, mediante los numeros de pedido, si la mercancia ha sido entregada segun su
pedido, en relacién al modelo y a la cantidad. Si el indicador de posicién eléctrico GEMU
1234 se pide como unidad completa, es decir, montado en una valvula, estas piezas y los
accesorios correspondientes estan ya completamente montados y ajustados en fabrica.

El indicador de posicion GEMU esta listo para su uso.

4.2 Almacenaje

Almacenar el indicador de posicién eléctrico en un lugar seco en su embalaje original.
Evitar los rayos ultravioletas y los rayos solares directos. Temperatura maxima de
almacenaje 70 °C.

4.3 Herramientas requeridas

Las herramientas necesarias para el montaje y el desmontaje no estan incluidas en el
suministro. Utilizar herramientas adecuadas y seguras, que funcionen correctamente.
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5 Montaje / Desmontaje

5.1 Montaje del juego de montaje

Los juegos de montaje GEMU 1234 S01Z ... constan de un muelle 2, un husillo de
accionamiento 3 y, segun el modelo, un adaptador de rosca 5.

Procedimiento de montaje:

* Sacar el husillo 1

* Insertar el muelle 2 sobre el husillo 1

e Atornillar el husillo de accionamiento 3 en la rosca del husillo 1

* Enroscar el adaptador de rosca 5 en la rosca M12x1 4 (solo si se incluye el adaptador de
rosca 5)

CUIDADO

* iNo soltar el detector de posicion repentinamente!
* iNo aranar el husillo!
* iNo sobrepasar la rosca del husillo de accionamiento!

——=

5.2 Montaje del indicador de posicion eléctrico

Durante el montaje posterior sobre una valvula de proceso se debe proceder del siguiente
modo:

* Retirar el indicador de posicidn mecanico (si existe)

* Retirar los tapones de cierre (si existen)

* Atornillar el indicador de posicidén con el juego de montaje en la valvula
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* Apretar la tuerca hexagonal del 27 con un par max. de 4 Nm
* Presionar ligeramente la caja de enchufe externa (sin inclinacién) y atornillar
* Aplicar la tension de conexion (véase el capitulo 6 "Conexiones eléctricas")

5.3 Desmontaje

Realizar el desmontaje del juego de montaje / del indicador de posicion eléctrico siguiendo

los pasos del montaje en el capitulo 5.1 - 5.2.

6 Conexiones eléctricas

6.1 Version24V

GEMU 1234
con enchufe de
conexion M12

de 5 polos ®®®
® @

6.2 Version con interfaz SA

GEMU 1234

interfaz AS

con enchufe de J

conexion M12 ®©®

de 5 polos o 0

U+ —

OV —m=m

AS-i + —u
AS-j - —=m

AS-Interface
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7 Programacion de las posiciones finales

En los indicadores de posicion premontados de fabrica, la confirmacidn de posicion final
viene programada en la valvula de proceso.

CUIDADO

* Si se realiza un montaje posterior del actuador en el cuerpo de la valvula asi como un reajuste /
cambio de la membrana de cierre es necesaria una reprogramacion de las posiciones finales

* Si se utiliza un limitador de carrera tenga en cuenta la carrera min. necesaria (véase el
capitulo 10 "Datos técnicos")

* El detector de posicién del GEMU 1234 necesita siempre una tensién inicial baja, esto es el
husillo debe estar siempre ligeramente accionado (véase el capitulo 10 "Datos técnicos")

7.1 Version 24V

Las posiciones finales pueden programarse manualmente in situ 0 de manera externa por
medio de una entrada de programacion (clavija 5).

Programacién manual

Para realizar la programacion manualmente el modo de programacion se conecta por
medio de la tecla. El final de la programacion se detecta automaticamente y se inicia el
funcionamiento normal.

Pasos para programar manualmente la posicion final:
* Poner el indicador de posicion eléctrico en modo de programacion:

Funcionamiento
normal

' Pulsar botén 'y L@

mantener pulsado

’

0,5 seg.
Los LED 3,4, 5 '
se encienden J
3 seg.
[Los LED 3, 4,
5 se apagan (NIT®
) |
Soltar botén | ({OEOOCO

‘

‘

Pulsar boton de
nuevo (>2 seg.)

Error del boton

Soltar botén ’

Funcionamiento
normal

Modo de
programacion

Los LED 3y
5 parpadean
alternativamente
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* Abrir valvula hasta que se alcance la posicion final
* Cerrar valvula hasta que se alcance la posicion final
* |Las posiciones finales quedan ajustadas

Programacion externa

Para realizar la programacion externa, el modo de programacién por medio de una entrada

de programacion (clavija 5). El final de la programacién se detecta automaticamente y se
comienza el funcionamiento normal.

Pasos para programar externamente la posicion final:

* Conectar tension de alimentacion 24 V DC (clavija 1), masa (clavija 3)

* Senal corta (24 V DC) a clavija 5 (entrada de programacion)

e EI LED amarillo se ilumina y los LED naranja y verde parpadean alternativamente
 Abrir valvula hasta que se alcance la posicién final

 Cerrar valvula hasta que se alcance la posicion final

* Las posiciones finales quedan ajustadas

7.2 \Version con interfaz SA

En la version con interfaz AS, a parte de la programacion in situ (véase el capitulo 7.1
"Version 24 V" / Programacién manual), existe la posibilidad de programar las posiciones
finales por medio de la interfaz SA.

Pasos para la programacion con la interfaz SA:

e Ajustar DO2 = 1 (indicador de posicion en modo de programacion)
 Abrir valvula hasta que se alcance la posicién final

 Cerrar valvula hasta que se alcance la posicion final

* Ajustar DO2 = 0 (indicador de posicion en funcionamiento normal)
* Las posiciones finales quedan ajustadas

8 Ajuste de los puntos de conmutacion

El indicador eléctrico de posicion ofrece la posibilidad de ajustar los puntos de conmutacion

para el acuse de recibo de ABIERTO y CERRADO en tanto por ciento de la carrera
programada.

Ejemplo: Punto de conmutacién ABIERTO 25 %, Punto de conmutacion CERRADO 12 %

Carrera A

100 % —]

l 25%
Puntode === ===—--cc e e e e e e e e e e

conmu-
tacion
ABIERTO

Punto de
conmuta-
cion

CERRADOf = = = = = = 5 = = = = — — — — e m oo

12 %

0 %
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Gracias a estas tolerancias se pueden compensar cambios debidos al servicio, p. €j. los
cambios de temperatura, y de este modo, garantizar un acuse de recibo seguro de las
posiciones finales.

8.1 Version24V

Pasos para la version 24 V.

Funcionamiento
normal

Pulsar botén y TAEE0)

mantener pulsado

[ O,E'SEQ. ]

LosLED 3, 4,5
se encien’de,n

| 3 seg. ]

i

|
Pulsar boton de
nuevo (>2 seg.)

Error del boton

Soltar botén

Funcionamiento
normal

Soltar boton | {[0EOOOO

Los LED 3y
5 parpadean
alternativamente

Pulsar botén y
mantener pulsado
| 0,5 seg. ]

ee oncionden
[ 3 seg. ]

|
Pulsar botdon de
nuevo (>2 seg.)

Error del boton

Soltar botén

Soltar boton | |[OBECCOOO

Ajuste de los puntos
de conmutacion

Funcionamiento
normal
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En el modo de ajuste de los puntos de conmutacion, los distintos grupos de puntos de
conmutacion van pasando en ciclos de 1,5 seg. Los puntos de conmutacion que ya estén
activos se hacen visibles en los LED 3, 4 y 5 de la siguiente manera (* = ajuste de fabrica):

LED Punto de conmutaciéon ABIERTO Punto de conmutacion CERRADO
[% de carrera] [% de carrera]

OJE0000O 25 6

12 6

6 6

25" 12*
12 12
6 12
25 25
12 25

Si se alcanzan los puntos de conmutacion deseados, se deben confirmar de la siguiente
manera:

Ajuste de los puntos
de conmutacion

[ Pulsar botén y
mantener pulsado

OE000@

.

§

o
o
o
®
Q

f

[Los LED 3,
| se enciend

N

, O
n

]

®

4

w

S

D
(@]

4

Los LED 3, 4, ]
| 5seapagan UELO0® )
U
, Ry
Soltar boton | [OECOOO
~ = _

LED 3,4, 5

Pulsar boton de
nuevo (>2 seg.)

)
@

parpadean 2x

Funcionamiento

normal
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8.2 Version con interfaz SA

Ademas del ajuste manual de puntos de conmutacion mediante la tecla frontal (véase el
capitulo 8.1 " Version 24 V"), existe la posibilidad en la version con interfaz SA de ajuste de
los puntos de conmutacion mediante los bits de parametrizacién PO-P2.

Punto de conmutaciéon ABIERTO Punto de conmutacion CERRADO
P2 P1 PO
[% de carreral [% de carreral
0 0 0 25 6
0 0 1 12 6
0 1 0 6 6
1 0 0 12 12
1 0 1 6 12
1 1 0 25 25
1 1 1 12 25
9 Medidas
|
?{r ) A |
)
524
o <
<
] ©
A8
' [ e
o ¥
™
. |
| | z | |
|
a2
_M12x5 0
'} 7/ N N
o ]
9 |
_A
- Pt
| WV i J Al
32 =
46,1

Todos los datos en mm
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10 Datos técnicos

General i Datos eléctricos (version A32)

Tipo de proteccion segun EN 60529 IP 65

Clase de proteccion ]

Posicion de montaje indiferente
Fijacion Rosca M12 x 1
Homologaciones  N.2 homol. interfaz SA 65101
Directivas

Directivas CE CEM 2014/30/EU
Emisién de perturbaciones EN 61000-6-3
Resistencia a interferencias EN 61000-6-2

Condiciones de funcionamiento
Temperatura ambiente
Temperatura de almacenamiento

-10°C ...+70 °C
-20°C ...+70°C

Materiales

Parte superior carcasa PSU negro
Parte inferior carcasa PSU negro
Juntas NBR, EPDM
Anillo de seguridad A2

Datos eléctricos (version 0002)

Suministro de tension

Suministro de tension U, 24V DC (16-32V DC)

Ondulacion + 2V (<150 Hz) con una
tension nominal de 24V DC

Consumo de potencia tipico 0,85 W

Consumo de corriente tipico 35 mA

Duracion de conexién 100 %

Entradas

Entrada de programacion 24V DC

Low:0...+8V DC
High: +15V DC ... +U,

Salidas
Confirmaciones de posicion ABIERTO/CERRADO

Tipo de contacto 24\ DC, conmutable PNP
Tension de conmutacion u,-V

Caida de tension V, < 8),2 V para corriente

depcarga de 200 mA
Corriente de conmutacion <200 mA

Procesado de sefales (ver caracteristica de conmutacion)

Retardo de sefial td1 <100 ms
Retardo de sefial td2 <125 ms
Distancia entre senal ta 3ms

Histéresis de conmutacion 0,15 mm

Conexion eléctrica

Conexion eléctrica Clavija circular

M12 de 5 polos
Rango de medicion

Carrera minima 1 mm
Carrera maxima 10 mm
Precision + 0,1 mm

Suministro de tension

Suministro de tensién U, 26,5...31,6 VDC

Consumo de potencia tipico 0,85 W
Consumo de corriente max. 45 mA
Duracion de conexion 100 %

Entradas de la interfaz SA (vista desde la interfaz SA maestra)
Bit Funcién Légica
DIO Indicacion 1 =Valvula en la posicion ABIERTO
Pos. ABIERTO 0 = Valvula no esta en la posicién
ABIERTO

DI1 Indicacion 1 = Valvula en la posicion CERRADO
Pos. CERRADO 0 = Valvula no esta en la posicién
CERRADO

DI3 Error 2 ver Tabla de analisis de errores
FID Error 1 ver Tabla de analisis de errores

Salidas de la interfaz SA (Vista desde la interfaz SA maestra)

Bit Funcion Légica

DO2 Modo de 1 = Modo programacion
funcionamiento 0 = Funcionamiento normal

Salidas de parametros de la interfaz SA

Bit Funcidn Légica

PO Ajustar puntos ver Tabla de puntos
de conmutacion de conmutacion

P1 Ajustar puntos ver Tabla de puntos
de conmutacion de conmutacion

P2 Ajustar puntos ver Tabla de puntos
de conmutacion de conmutacion

Puerto de la interfaz SA
Especificaciones interfaz SA 3.0

Perfil interfaz SA 7.A.E
Cddigo E/S 7
Cédigo ID A
Cadigo ID2 E

Procesado de sefales (ver caracteristica de conmutacion)

Retardo de senal td1 <100 ms
Retardo de sefal td2 <125 ms
Distancia entre senal ta 3 ms

Histéresis de conmutacion 0,15 mm

Conexion eléctrica

Conexion eléctrica Clavija circular

M12 de 5 polos
Rango de medicion

Carrera minima 1 mm
Carrera maxima 10 mm
Precision +0,1 mm

Elementos de indicacion visual

LED Estado Color

1 Fault (Error) Rojo

2 Power (Conectado) Amarillo / verde*
3 Open (Abierto) Amarillo

4 Error (Error) Rojo

5 Closed (Cerrado) Naranja

Version con interfaz SA

[EEOEe)

FAULT
POWER
OPEN
ERROR
CLOSED
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Caracteristica de la conmutacion de las senales de salida
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° A Diagrama 1: Caracteristica de la conmutacion de las senales de salida
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Puntos de conmutacion: indicaciones porcentuales de la carrera programada, antes de la posicion final correspondiente

Tabla: Puntos de conmutacion Ajuste de fabrica

Punto de conmutacion Punto de conmutacion
L52D*3 LE1D*4 LEE*S (% a. carrera) CERRADO 12 % (min. 0,32 mm) de la carrera
ABIERTO CERRADO Punto de conmutacion
0 0 0 25 6 ABIERTO 25 % (min. 0,32 mm) de la carrera
0 0 1 12 6
0 L 0 6 6 Tabla: Analisis de errores
? ; ; fg 1; Error1 | Error2 | Funcién de error
1 0 Error interno / Error del boton
1 0 1 6 12 .
0 1 Error de programacion
! ! 0 25 25 1 1 Error del sensor
1 1 1 12 25

*Version con interfaz SA

Posicion del area de medicidn en el sistema de medicion de desplazamiento

1 | Area de medicién permitida / Carrera max.
2 | Carrera mecanica max. permitida del husillo

10 mm 11,8 mm

®
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11 Datos de pedido
Field-bus Codigo

Sin 000 Conector M12 de 5 polos M125
Interfaz SA; 62 esclavos, especificaciones 3.0 A3

Accesorio Caddigo

Longitud del detector de posicion Codigo
Accesorio 4 10 mm 010

Senales de entrada / salida Cddigo -

Entrada de programacién - PNP conmutable Carcasa Codigo
Confirmacion de posicion ABIERTO / CERRADO 1P2D Carcasa PSU negra H10

Ejemplo de pedido 1234 000 z 1P2D M125 010 H10
Tipo 1234

Field-bus (cédigo) 000

Accesorio (codigo) Z

Senales de entrada / salida (cédigo) 1P2D

Conexion eléctrica (codigo) M125

Longitud del detector de posicion (cédigo) 010

Carcasa (codigo) H10

Indicacién: Pedir el enchufe para cable adecuado por separado. Juego de montaje 1234 S01Z... referido a la valvula.
Por favor, pedir por separado. Es necesario indicar el tipo de valvula, DN y la funcion de control.

12 Accesorios

. Juego de montaje GEMU 1234 S01Z...
(muelle + husillo de accionamiento)

Adaptador de rosca
(segun el modelo)

Enchufe para

Enchufe de conexion cable M12 GEMU
GEMU 4180 1219 premontado
con cable o

para la version

con Interfaz AS sin premontar

1234 4140 ML



13 Eliminacion =
La eliminacion de las distintas piezas

se debe realizar separando los distintos
materiales (véase materiales mas abajo),
las placas de circuitos impresos, los
componentes electronicos y el detector de
posicion se deben desechar con la basura
electronica.

—=1

Indicacion para la devolucion:
Debido a normativas legales para
la proteccién del medio ambiente
y del personal, es necesario que
se adjunte a la documentacion de
envio la declaracién de devolucion
completamente cumplimentada

y firmada. Solo si esta
declaracion esta completamente
cumplimentada se tramitara su
devolucion.

PSU

15 Indicaciones

Juntas

NBR, EPDM s

Indicacion:

Todos los derechos reservados.
Tanto los de autor como los de
propiedad industrial.

u A2 (VA - inox)

PSU

I VA /inox

Indicacion:

El manejo, el montaje y la puesta
en marcha asi como los trabajos
de ajuste y regulacién los debe
realizar unicamente personal
cualificado autorizado.

VA / inox

@ PP

14 Devolucion

e Limpiar la indicador de posicién eléctrico.
¢ Solicitar la declaracion de devolucion a

Indicacion:

Los trabajos de conexion y ajuste
los debe realizar exclusivamente
personal cualificado autorizado.
El fabricante no asume ninguna
responsabilidad por dafnos
atribuibles a manejo incorrecto
o influencia externa. En caso de
duda, pongase en contacto con
nosotros antes de la puesta en
marcha.

GEMU.

e Efectuar la devolucion solo con la =N
declaracion de devolucion completamente
cumplimentada.

En otro caso no se efectua
X ningun abono o no se

Notas relativas a la formacion
de empleados:

En lo que respeta a la formacién de
empleados, pdngase en contacto
con la direccidn que aparece en la
ultima pagina.

x realiza la reparacion,

sino que se procede a una eliminacion con En caso de dudas o malentendidos es
costos a cargo del cliente. decisiva la version alemana del documento.
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20 Declaracion de incorporacion

Declaracion de incorporacion

de conformidad con lo dispuesto en la Directiva sobre maquinas de la UE
2006/42/CE, anexo I, 1.B
para cuasi maquinas

Fabricante: GEMU Gebr. Miller Apparatebau GmbH & Co. KG
Apartado postal 30
Fritz-Mller-StraBe 6-8
D-74653 Ingelfingen-Criesbach

Descripcion e identificacion de la cuasi maquina:

Marca: el indicador de posicién eléctrico
Numero de serie: 1234

Numero de proyecto: 1234

Denominacion comercial: tipo 1234

Por la presente, declaramos que se cumplen los siguientes requisitos fundamentales de la
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE:
1.3.,1.3.7,1.6.1

Asi mismo, declaramos que la documentacion técnica especial fue elaborada conforme al anexo
VIl parte B.

Declaramos explicitamente que la cuasi maquina cumple todas las normativas pertinentes de las

siguientes directivas CE:

2006/42/CE (directiva sobre maquinas) Directiva 2006/42/CE del Parlamento Europeo
y del Consejo del 17 de mayo de 2006 sobre maquinas y para la enmienda
de la Directiva 95/16/CE (refundicién) (1)

El fabricante y/o el representante acreditado se comprometen a facilitar la documentacion especial relativa a
la cuasi maquina a los institutos nacionales ante una solicitud justificada. Esta entrega se efectuara:

electronicamente

No obstante, esto no afecta a los derechos derivados de la propiedad.

iNota importante! La cuasi maquina solo puede ponerse en servicio si se constata que la maquina
en la cual se va a incorporar la cuasi maquina cumple lo dispuesto en dicha directiva.

(S

Joachim Brien
Director Division Técnica

Ingelfingen-Criesbach, septiembre de 2020
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16 Declaracion de conformidad CE

Declaracion de conformidad

Nosotros, la empresa GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Muller-StraBe 6-8
D-74653 Ingelfingen

declaramos que el producto mencionado mas abajo cumple las siguientes
directivas:

¢ Directiva CEM 2014/30/EU

Normas aplicadas:

* Resistencia a interferencias EN 61000-6-2
* Emisiones de interferencias EN 61000-6-3
Producto: GEMU 1234

(RS

Joachim Brien
Director Division Técnica

Ingelfingen-Criesbach, septiembre de 2020
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GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG - Fritz-Miiller-Str. 6-8 - D-74653 Ingelfingen-Criesbach
Telefon +49(0)7940/123-0 - Telefax +49(0)7940/123-192 - info@gemue.de - www.gemu-group.com

Anderungen vorbehalten - Reservado el derecho a modificaciones - 09/2020 - 88275335



