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1 Snabbt idrifttagande

1 Snabbt idrifttagande

/\ SE UPP

Risksituation

» Risk for person- eller sakskada.

® For att produkten ska kunna tas i drift pa ratt satt maste den laras in till
processventilen med hjalp av initialiseringssekvensen.

@ Under detta idrifttagande 6ppnas och stangs ventilen automatiskt flera ganger. Det
maste darfor i forvag sékerstallas att ingen farlig situation kan uppsta till féljd av
detta.

INFORMATION

Felaktig initialisering
e Utfor alltid initialiseringen utan att utsatta processventilen for tryck fran processmediet. Utfor initialiseringen med
processventilen i vilolage (NO/NC).

INFORMATION

e Naér produkten levereras fabriksmonterad pa en ventil ar hela konstruktionen redan driftklar vid ett styrtryck pa 5,5 till 6 bar
utan drifttryck. Ominitialisering rekommenderas om systemet kdrs med ett annat styrtryck eller om nagon &ndring har
gjorts pa de mekaniska granslagena (t.ex. tatningsbyte pa ventilen eller byte av manéverdon). Initialiseringen uppratthalls
daven om stromforsorjningen bryts.

INFORMATION

@ Om produkten levereras utan fabriksinstallning (t.ex. vid levereras utan ventil) maste den initialiseras en gang for att
fungera korrekt. Denna initialisering maste goras om efter varje dandring av processventilen (t.ex. byte av téatning eller
manoverdon).

INFORMATION

Anvandningsfel
@ Gor dig fortrogen med produktens anvandning fore idrifttagandet.

Initialiseringen &r nodvandig for att regulatorn ska fungera korrekt och maste utféras en gang.

Nar produkten levereras fabriksmonterad pa en ventil &r hela konstruktionen redan driftklar vid ett styrtryck pa 5,5 till 6 bar utan
drifttryck — regulatorn ar i automatiskt ldge. Ominitialisering rekommenderas om systemet kérs med ett annat styrtryck eller om
nagon andring har gjorts pa de mekaniska granslagena (t.ex. tatningsbyte pa ventilen eller byte av manoverdon).

Initialiseringen uppratthalls dven om strémforsorjningen bryts.

Forutsattningar:

Monterad pa ventil.
- Ansluten forsorjningsluft pa max. 7 bar.

Ansluten férsérjningsspéanning pa 24 V DC.

Borvardes- och arvardessignaler maste inte foreligga.

Foljande forloppsschema for korrekt idrifttagande ska foljas:

INFORMATION

Anvandningstips

» Vid den automatiska initialiseringen av manoverdon med diskontinuerliga rérelseprofiler (odefinierat stopp eller stockning,
t.ex. nér det géller klaffventiler med stora nominella diametrar) kan avkénningen av granslagen eventuellt inte tilldelas
entydigt eller delvis felaktiga felmeddelanden visas (t.ex. om LACKAGE).

» Har hjalper det om operatdren utfér en manuell initialisering med sekventiell omkoppling eller, om majligt, att man kvitterar
felmeddelandet for att upprepa steget (se 'Manuell initialisering', Sidan 32).
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1 Snabbt idrifttagande

Menyforlopp for snabb initialisering av regulatorn

Tillkopplingsmeddelande efter applicering

av forsorjningsspanning

(utan fabriksinstéllning)

Y/ = sidlvinitialisering

ska uppnas

Ventilens faststallda stalltid for bada
riktningarna (6ppning/stangning) visas. Om
du vill &ndra stalltiden, kan detta steg
avbrytas med knappen -> (display: “adjust
nozzle(s)") och paverkas via de pneumatiskal
spjéllen pa baksidan. Man finjusterar genom
att upprepa matningen av stélltiden flera
ganger och stegvis andra spjallpositionen.
Om vérden pa < 1,0 sekunder visas,
rekommenderar vi starkt att man anvander
spjéllen. Vi rekommenderar stélltider pa
> 1,0 sekunder for att optimala reglerresultat

-> se dven kapitlet "Spjéllinstéallningar”.

Nolnit XX% | ™ Setup
BlE =] tryck
(Ventilen kan inta l IE' 3 sekunder
laget OPPEN och Startinitvalve IE'
STANGD) oK ESC
goClose XX.X% Init Valve ESC
ESC |E| oK
goOpen XX X%
ESC |E|
v Meddelandet visas i
findFunct XX.X%
ESC |E| 5 sekunder och férsvinner
v sedan automatiskt.
’ ﬁ‘i’l‘mﬁan XX :Ex_c;é |E| Alternativt kan man dolja
IE' I det genom att trycka pa
Evl knappen "+”.
adjust nozzle(s)
v oK ESC

Produkten &r driftklar
och reagerar pa det externt
angivna borvardet.
For tillvalet "processregulator” galler|

att denna maste aktiveras separat.

findCoefficient XX.X%

ESC

\Y

*

Init Pilot XX.X%
ESC

13w3 ;
Init Valve OK

| =

A: w XX.X:

X XX.X

=

SETUP

OF

Automatisk snabb initialisering:

[=]

Az 0 0O 0O

Mode Auto
Manual

OFF

=]

¥

Genom att starta den automatiska initialiseringen (via parametern Start Init Valve) anpassar sig regulatorn till ventilen.
Relevanta parametrar efterfragas oberoende och automatiskt. Denna process kan ta ett par minuter beroende pa ventil.
Alternativt kan initialiseringen ocksa startas via parametern Init Valve i menypunkten Set Basics.

Om meddelandet Init Valve Ok visas, ar produkten driftklar och kan stéllas in pd onskat driftldge. Mer information (se

'Arbetsniva (Mode), Sidan 39).

Om ett felmeddelande visas under initialiseringsprocessen (se 'Felmeddelanden under initialiseringen’, Sidan 35).
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2 Allméant

2 Allmant

2.1 Information

- Beskrivningar och instruktioner utgar fran
standardutforanden. For specialutforanden som inte
beskrivs i detta dokument géller den grundlaggande
informationen i detta dokument, i kombination med extra
specialdokumentation.

- Korrekt montering, mandvrering, underhall och reparation
sakerstaller en felfri drift av produkten.

- I'tveksamma fall eller vid missforstand ar den tyska
versionen av detta dokument utslagsgivande.

- Kontakta oss pa adressen som finns pa sista sidan om du
ar intresserad av personalutbildning.

- For faltbussvarianterna Profinet, Profibus DP och DeviceNet
finns separata dokument tillgéngliga for de faltbusspecifika
och -relevanta processerna.

Allman idrifttagning och grundlaggande anvandning finns
redan beskrivna i detta dokument.

2.2 Anvanda symboler

Féljande symboler anvands i dokumentet:

Foljande signalord och olika nivaer av fara anvands:

A\ FARA |

Omedelbar fara!

» Om varningen inte foljs kan det leda till
allvarliga eller livshotande skador.

/\ VARNING

Situation som kan innebara fara!
» Om varningen inte foljs kan det leda till
allvarliga eller livshotande skador.

/\ SE UPP

Situation som kan innebara fara!

» Om varningen inte foljs kan det leda till
medelsvara eller latta skador.

> B P

° Atgarder som ska utféras

> Resultat av atgarder

= Uppréakningar

INFORMATION |

Situation som kan innebara fara!
» Om varningen inte foljs kan det leda till
materiella skador.

>

2.3 Definition av begrepp

Processmedium

Det medium som flyter igenom GEMU-produkten.
Styrfunktion

Mandvreringsfunktioner p4 GEMUs produkter.
Styrmedium

Det medium som anvéands for att kontrollera och mandvrera
GEMU-produkten genom att trycket i det héjs och sénks.

Speed-""funktion

Speed Assembly and Programming ar en mycket
anvandarvanlig driftsattningsfunktion for snabb montering,
automatiserad instéllning och initialisering av GEMU-
produkter. Aktiveringen sker enhetsberoende med hjalp av en
extern pulssignal eller med tillgéngliga anordningar pa
enheten (magnetomkopplare eller stromstallare pa huset).
Omkoppling till normalt driftlage sker automatiskt efter
slutfort forlopp.

2.4 Varningsanvisningar

Varningsanvisningarna ar uppdelade enligt foljande schema:

SIGNALORD
Maijlig Typ av fara och dess orsak
symbol for  ,Eventuella féljder om varningen inte féljs.

specifik fara

®Atgarder for att forhindra faran.

Varningsanvisningarna visas alltid i kombination med ett
signalord och ibland dven med en symbol for en viss fara.

Foljande symboler kan anvédndas i en varningstext:

Explosionsrisk

Buller fran franluft och omkopplingar

Aggressiva kemikalier!

Lackage!

Armaturerna star under tryck!

>
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4 Produktbeskrivning

3 Sakerhetsanvisningar

Sakerhetsanvisningarna i detta dokument rér en enda
produkt. | kombination med andra systemkomponenter kan
det uppsta risker som maste analyseras med en
riskbedomning. Den som &r driftansvarig ansvarar for att
riskbedémningen genomfors och att de skyddsatgarder som
foljer darav efterlevs. Den som ansvarar for driften ansvarar
aven for att gallande sdkerhetsbestammelser foljs.

Dokumentet innehaller grundldggande sékerhetsanvisningar
som ska foljas vid idrifttagande, drift och underhall. Om
anvisningarna inte foljs kan det leda till:

- Risk for personskador genom elektrisk, mekanisk och
kemisk inverkan.

- Risk for materiella skador pa kringliggande anlaggningar.
- Fel pa viktiga funktioner.

- Risker for miljon genom farliga @mnen vid lackage.
Sakerhetsanvisningarna tar inte hansyn till:

- Ovantade situationer och handelser som kan uppsta vid
montering, drift och underhall.

- Lokala sdkerhetsbestdmmelser som den driftansvarige
maste folja. Detta géller dven for anlitad
monteringspersonal.

Fore idrifttagande:
1. Transportera och forvara produkten korrekt.
2. Produktens skruvar och plastdetaljer far inte lackeras.

3. Lat endast utbildad personal utféra montering och
idrifttagande.

Instruera monterings- och driftpersonal.

5. Setill att den ansvariga personalen har forstatt hela
innehallet i detta dokument.

6. Faststall ansvarsomraden.
Folj sakerhetsdatabladen.
8. Folj sékerhetsforeskrifter for de medier som anvéands.

Under drift:

9. Ha dokumentet tillgangligt pa anvandningsplatsen.
10. Folj sakerhetsanvisningarna.

11. Anvand produkten i enlighet med detta dokument.
12. Anvand produkten i enlighet med dess tekniska data.
13. Hall produkten i gott skick.

14. Genomfor inte nagra underhallsarbeten eller reparationer
som inte beskrivs i detta dokument utan att forst ha
radfragat tillverkaren.

Vid oklarheter:
15. Kontakta din lokala GEMU-&terforsaljare.

4 Produktbeskrivning

4.1 Konstruktion

cemn  $s RS

PEE

1 Mandverenhet med Polyesterfolie med
display akrylglas
2 Husoverdel PSU
Husunderdel PP 30 % glasfiber
4 Lagesgivare (beroende

pa utforande med
integrerad linjar
potentiometer,
integrerad
vridpotentiometer eller
anslutningsdon for
extern lagesgivare)

Material/delar
(ventilspecifika)

5 Monteringssats
(ventilspecifik)

4.2 Beskrivning

Den digitala elektropneumatiska lagesregulatorn GEMU 1436
cPos anvands med en integrerad processregulator som tillval
for styrning av pneumatiskt manovrerade processventiler med
enkel- eller dubbelverkande linjara stélldon eller vriddon. De
inkommande signalerna fran givare (t.ex. flode, tryck,
temperatur, etc.) registreras av den overlagrade
processregulatorn (tillval) och korrigeras enligt det installda
borvardet. GEMU 1436 cPos har ett robust hus med skyddade
mandverknappar och en LCD-display som kan anvandas for
att anpassa produkten individuellt dven till komplicerade
regleruppgifter. Med hjélp av tilldggsutrustning kan regulatorn
anvandas direkt i faltbussmiljoer.
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5 GEMU CONEXO

4.3 Funktion

Produkten ar en intelligent elektropneumatisk lagesregulator
som monteras pa pneumatiska manéverdon. Den kan
anvandas som process- eller lagesregulator.

Produkten monteras som standard direkt pa4 manoverdonet.
Motsvarande ldgesgivare ar redan integrerad i
lagesregulatorn (som tillval kan produkten bestéllas med ett
M12-anslutningsdon for extern montering av lagesgivaren).

Lagesgivaren mater ventilens aktuella position och
rapporterar denna till elektroniken i produkten. Dar jamfors
ventilens drvarde med det angivna borvardet, och vid en
regleravvikelse anpassas ventilen.

Om produkten &r utrustad med en processregulator (tillval), ar
denna integrerad i ldgesregulatorn och anvands for att
utvérdera en aktuell drvéardessignal (t.ex. niva, tryck,
temperatur, flode).

P& den tvaradiga displayen pa produkten kan man fa fram
nédvandig information. Dessutom visas sjalvforklarande
hjélptexter som forklarar de hdamtade parametrarnas
innebord.

Produkten styrs lokalt med hjélp av fyra knappar.

4.4 Sakerhetsfunktion

Produkten har en sékerhetsfunktion som styr utgangarna
kontrollerat, om den pneumatiska luftforsorjningen eller den
elektriska forsorjningsspanningen bryts (se
‘Sakerhetsfunktion', Sidan 28). Denna sakerhetsfunktion
erséatter inga nddvandiga systemspecifika
sakerhetsanordningar. Produkten &r ingen sakerhetsstyrning.

4.5 Markskylt
Utférande enligt bestallningsuppgifter Hogsta tillatna styrtryck

| |
< ®5 1436000Z21SA010001030
N © = PST max 7,0bar
5% 24V Iw:0/4-20mA 0-60° C
g 2single 1501/min ———— Tillverkr
Enhetsversion— ; ©-13 L 2017c €
©
NS
|Q ¢ 88254004 - 10563677 | 0001
l

1
Batchnummer
Artikelnummer Serienummer

INFORMATION

Enhetsversion

» Dessa anvisningar géller for enheter fran och med
enhetsversion 10. Med hjélp av enhetsversionen kan man
hérleda vilken fast programvara som anvands. For aldre
enheter (enhetsversion lagre dn 10) maste en annan
anvandarhandbok med eventuellt avvikande
anvandarinstruktioner anvandas. En dndring av
enhetsversionen kan ocksa bero pa att maskinvaran har
andrats, varfor flera enhetsversioner kan beskriva samma
version av den fasta programvaran.

10 v2.0.0.0 05/2014

11 V2.0.3.5 11/2018 | Anpassning till ny
styrenhet for

displayen

12 V2.0.3.5 12/2018 | Ingen andring av

fast programvara

13 V2.0.3.6 05/2019 Funktionsutdkning
for Profinet och
ErrorAction

med valmojligheten

"Safe”

5 GEMU CONEXO
Bestallningsvariant

Denna produkt har i utforandet med CONEXO en RFID-tagg (1)
for elektronisk igenkanning. RFID-taggens placering syns
nedan. RFID-taggarna kan avlasas med en CONEXO Pen. For
visning av information krdvs CONEXO-appen resp. CONEXO-
portalen.

“"‘

) IINF®

A

AL

Mer information hittar du i CONEXO-produkternas
anvandarhandbdcker eller i databladet CONEXO.
Produkterna CONEXO-app, CONEXO-portal och CONEXO Pen
ingar inte i leveransomfattningen utan maste bestéllas
separat.
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6 Avsedd anvéandning

6 Avsedd anvandning

A FARA

Explosionsrisk

» Risk for allvarliga eller livshotande
skador.

® Produkten far inte anvandas i omraden
med explosionsrisk.

® Produkten kan styra ventiler i
explosionsfarliga omraden efter
sarskild kabeldragning (installation av
lagesregulatorn utanfor det
explosionsfarliga omradet).

Ej avsedd anvandning av produkten!

» Risk for allvarliga eller livshotande skador

» Tillverkarens garanti géller inte.

® Anvand endast produkten under de driftforhallanden som
anges i avtalsdokumentationen och i detta dokument.

Enligt produktens avsedda anvandning ska den inte anvéndas
i omraden med explosionsrisk.

Produkten med integrerade pilotventiler &r utformad for linjara
stélldon och arbetar med mikroprocessorstyrd, intelligent
lagesreglering med ett analogt avstadndsmaétningssystem
(potentiometer). Detta kopplas kraftslutande till
manoverdonets spindel med hjélp av en monteringssats
(fjader, manoverspindel). Ventilldget och den integrerade
lagesgivaren kan overvakas via de elektriska anslutningarna.
Det pneumatiska mandverdonet styrs och regleras direkt av
pilotventilerna.

@ Anvand produkten enligt tekniska data.
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7 Bestallningsuppgifter

7 Bestallningsuppgifter

Bestallningsuppgifterna ger en oversikt éver standardkonfigurationerna.

Kontrollera tillgénglighet fore bestallning. Ytterligare konfigurationer pa begéran.

Info: Pneumatiska anslutningsdelar (skruvgenomforing och tryckluftsslang) for anslutningen mellan processventil och

lagesregulator medfdljer alla regulatorer.

Info: For montering kréavs en ventilspecifik monteringssats. For rétt utforande pa monteringssatsen maste ventiltyp, nominell
diameter, styrfunktion och diameter for mandverdon anges.

Bestallningskoder

Lagesregulator, 1436 150 I/min 01
elektropneumatisk 200 I/min 02
cPos .
300 I/min (booster) 03
Utan 000 . u
Potentiometer 30 mm langd 030
DeviceNet DN . «
Potentiometer 50 mm langd 050
Profibus DP DP . -
Potentiometer 75 mm langd 075
Profinet PN . A .
Potentiometer 90° vridningsvinkel 090
Extern potentiometer, S01
Tillbehor 7 anslutningsdon M12
Enkelverkande 1 Standard
Dubbelverkande 3 Forinstallning dédzon 2 % 2442
Forinstallning dédzon 5 % 2443
Inverterad verkningsriktning, 6960
L&dgesregulator SAO01 for svangarmaturer styrfunktion NO (2)
Lages- och processregulator PAO1
Utan
Utan 00 Integrerad RFID-tagg for elektronisk identifiering och C
2 extra digitala ingdngar 24 V DC 01 sparbarhet
Tryckluftsanslutningar for %"-slang us
Bestallningsexempel
1Typ 1436 Lagesregulator,
elektropneumatisk
cPos
2 Faltbuss 000 Utan
3 Tillbehor z Tillbehor
4 Verkningssatt 1 Enkelverkande
5 Enhetsutforande SAO01 Lagesregulator
6 Tillval 00 Utan
7 Flode 01 150 I/min
8 Lagesgivarens langd 030 Potentiometer 30 mm langd
9 Utférandetyp Standard
10 CONEXO Utan

GEMU 1436 cPos
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8 Tekniska data

8 Tekniska data

8.1 Medium

Processmedium:
Dammbhalt:
Tryckdaggpunkt:

Oljehalt:

8.2 Temperatur

Omgivningstemperatur:

Lagringstemperatur:

Tryckluft och neutrala gaser

< 10 mg/m3/partikelstorlek < 40 um (klass 7)

Klass 4, max. tryckdaggpunkt +3 °C

Klass 4, max. oljekoncentration 5 mg/m?
Kvalitetsklasser enligt DIN ISO 8573-1

0—60°C
0 — 50 °C (Profinet-kod PN)

0—60°C

8.3 Produktoverensstammelser

EMC-direktivet:

8.4 Tryck
Drifttryck:

Flodeskapacitet:

Luftforbrukning:

8.5 Mekaniska uppgifter

Monteringslage:
Kapslingsklass:

Vikt:

DIN EN 61326-1 (industri) (01/2006)

2014/30/EU

Tillampande standarder:

Storningsséndning: DIN EN 61000-6-4 (09/2011)
Interferenstalighet: DIN EN 61000-6-2 (03/2006)

DIN EN 61326-1 (industri) (10/2006)

1,5—7bar

Det anliggande trycket far inte Gverskrida processventilens maximala styrtryck.

Kod 01 150 I/min 84 NI/min
Kod 02 200 I/min 100 NI/min
Kod 03 (booster) 300 I/min 172 NI/min

1) Referensvillkor: 6 - 0 bar vid 25 °C

2) Referensvillkor: 6 - 5 bar vid 25 °C

0 NI/min (i reglerat tillstand)

Valfri
IP 65 enligt EN 60529

600 g

WWW.gemu-group.com
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8 Tekniska data

Lagesgivare: integrerad vid direkt montering
Matomfang: 0-30 mm 0-50 mm 0-75mm  Vridningsvinkel
0-93°
Arbetsomrade: 0-30 mm 0-50 mm 0-75mm  Vridningsvinkel
0-93°
Minsta lagesgivarandring: > 3 % (endast relevant for initialisering)
Resistans R: 3kQ 5k 5k0 3kQ
Forhallande l&gesgivare " Inkérd (uppe) 90° 2 100%
spindel/ventilposition 2 100% (ventilen 6ppen) (ventilen
Oppen)
Utkord (nere) 0°20%
2 0% (ventilen stangd) (ventilen
stangd)
1) Utférandetyp kod 6960: inverterat verkningssatt jamfort med beskrivning
(avstandsgivarsignal inverterad). For ventiler med omvant férhallande.
8.6 Akustiska data
Bulleremission: >80 dB (A)
8.7 Elektriska data
8.7.1 Spanningsforsorjning
Forsorjningsspanning: 24V DC (-5/+10%)
Effektforbrukning:
Enkelverkande: <4,5W <86 W <52W <45W
Dubbelverkand <6,2W <10,7 W <71 W <64 W
e/booster:
dessutom max. 24 W vid =
vardera: aktiva digitala
utgangar med max.
belastningsstrom
Polvandningsskydd: Ja
Intermittensfaktor: 100% kontinuerlig drift
Kapslingsklass: 1]
8.7.2 Analoga ingangar
Bor-/arvarde: - Borvardes- och arvardesingangarna ar galvaniskt isolerade fran forsorjningsspéanningen

- Borvardes- och arvardesingangarna ar inte galvaniskt isolerade fran arvardesutgangen
- Borvardes- och arvardesingangarna ar inte galvaniskt isolerade fran varandra

Borvardesingang: 0/4-20 mA (instéllbar)

Process-arvardesingang: 0/4-20 mA (instéllbar)
Endast for enhetsutférandekod PAO1

Ingangstyp: Passiv

Ingangsresistand: 120 Q (+ ca 0,7 V spanningsfall genom polvandningsskydd)

GEMU 1436 cPos 12/76 www.gemu-group.com



8 Tekniska data

Noggrannhet / linjaritet:
Temperaturavvikelse:
Uppl6sning:
Polvandningsskydd:
Overbelastningsskyddad:

8.7.3 Analog utgang

Arvirdesutgang:
Utgangstyp:
Matmotstand:
Noggrannhet:
Temperaturavvikelse:
Uppl6sning:
Kortslutningsskyddad:
Overbelastningsskyddad:

8.7.4 Digital ingang

Information:

Ingangar:

Funktion:

Ingangsspanning:
Ingangsstrom:
High-niva:
Low-niva:

8.7.5 Digital utgang
Kopplingsutgangar:

Funktion:

Kopplingsspanning:

Droppspanning:
Kontakttyp:

Pull-down-resistans:

< +0,3% av slutvardet
< +0,3% av slutvardet
12 bit

Ja

Ja (till + 24V DC)

4-20 mA

Aktiv

max 600 Q

< 1% av slutvéardet
< +0,5% av slutvardet
12 bit

Ja

Ja (till £ 24 V DC)

De extra digitala ingdngarna 1/2 maste bestéllas via bestallningsalternativet “tillval”.
De digitala ingangarnas funktion kan anvandas som standard via busskommunikationen i

faltbussutforandena.
1/2

kan véljas via programvara

(Digln 1; DigIn2; DigInW; DigInX) (referens: GND X1:3)

24V DC
2,5mADCvid 24V DC
>14VDC

<8VDC

K1/K2
kan véljas via programvara

Forsorjningsspanning
Max. 0,5 A

max. 2,5V DCvid0,5A
PNP

120 kQ

WWW.gemu-group.com
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8 Tekniska data

Kortslutningsskyddad:

Overbelastningsskyddad:

8.7.6 Ingang for ligesgivare

Information:

Ingangsspannings-
omrade:

Forsorjnings-
spanning UP+:

Resistansomrade extern
potentiometer:

Ingangsresistand:
Noggrannhet / linjaritet:
Temperaturavvikelse:
Uppl6sning:
Kortslutningsskyddad:
Overbelastningsskyddad:

8.7.7 Regleruppgifter

Information:

Reglerdiagram:

8.7.7.1 Lagesregulator

Regleravvikelse
(dédzon):

Ja
Ja (till £ 24 V DC)

(for lagesgivare med langdkod SO1 — extern potentiometer)

Lagesgivarens ingang ar galvaniskt isolerad fran forsorjningsspanningen men inte galvaniskt
isolerad fran borvardes- och arvardesingangarna samt arvardesutgangen.

0till U,,

Normalt 10 V DC

1till 10 kQ

620 kQ

< +0,3% av slutvardet
< 10,3% av slutvardet
12 bit

Ja

Ja (till + 24 V DC)

Foljande diagram gaéller for ventiler med standardférhéllande mellan spindelposition och
ventilposition.
(Se rubriken "Mekaniska uppgifter, forhallande lagesgivare spindel/ventilposition”)

Fabriksinstéllning / Regleregenskaperna kan stéllas in.

100
9
= 75
e
o
()]
>
£ 50
C
o
Q
Q
c 25
>
0
0 5 10 15 20 mA
4 8 12 16 20 mA

Borvardesingang (mA)

Under initialiseringen registrerar lagesregulatorn 1436 cPos automatiskt ventilens styrfunktion och
stélls som standard in sa att ventilen &r stangd nér signalen &r 0/4 mA.*

Forhallandet kan stéllas om i efterhand med hjélp av parametrarna.

* vid dubbelverkande mandverdon avhangigt av det pneumatiska mandverdonet

1 % fabriksinstéllning

20,1 % (installbart)

< 2,0 % (forinstallt, K-nr 2442)
< 5,0 % (forinstéllt, K-nr 2443)

GEMU 1436 cPos
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8 Tekniska data

Parameterinstallning: kan stéllas in
Initialisering: automatisk eller manuell
Tatstangningsfunktion: Tillkopplingsbar

8.7.7.2 Processregulator

Kan endast kopplas in for enhetsutforandekod PAO1
Regulatortyp: Kontinuerliga regulatorer

PID-parametrar: kan stéllas in
Process-drvardesingang:  0/4-20 mA (instéllbar)

8.7.8 Granssnitt

Funktion Parameterinstallning
via webblasare

Parameterinstéllning/processdata

Overféringshastigheter

9,6 k/19,2k / 4545k /
93,75k /500k/1,5M/
3M/6M/12M
baud**

125k /250 k / 500 k
baud

100 M baud***

** Autobaud: Enheten har en autobaudfunktion och anpassar sig darfér automatiskt till bussens

konfiguration av overforingshastigheten.

*** Mellan anslutning X1 och X3 sitter tva brytare som &r internt seriekopplade.
Ledtiden for kommunikation under drift i linjar struktur (anslutning X1 och X3) &r darfér dubbelt sa lang som for en “standard-2-

portsenhet”.

WWW.gemu-group.com
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9 Matt

9 Matt

9.1 Lagesregulatorns matt

123
| Ol

090

G1/8

G1/8

42,3

030

10,3

050

&2

075

57,5

Matt i mm

G1/8
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9 Matt

9.2 Direkt montering pa vriddon

090

090

\ ®
| [a\}
\ oo
! =y
i 1%
‘ 252
L
i T < O
@x = L
D
o
O ™
i
=
20,0 80,0 40,0 100,0
30,0 80,0 50,0 100,0
50,0 130,0 70,0 150,0
Matt i mm

9.3 Lagesgivarens matt samt monterings- och fastsattningsmdjligheter

Matten pa lagesgivarna 4231 och 4232, som anvands for att méata avstandet till processventilen, och pa monteringsfastet for
vaggmontering och det externa monteringsalternativet med motsvarande monteringsfaste for vriddon 1436 finns pa databladet

for 1436 cPos.
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10 Tillverkaruppgifter

10 Tillverkaruppgifter

10.7 Leverans

@® Kontrollera omedelbart efter leverans att varan ar
komplett och utan skador.

Produktens funktion har kontrollerats av tillverkaren.
Leveransomfattningen visas i leveransdokumenten och
utférandet enligt bestéllningsnumret.

10.2 Transport
1. Transportera produkten med lampligt transportmedel, se
till att den inte tappas. Hantera forsiktigt.

2. Slang material fran transportférpackningen i enlighet med
anvisningarna for avfallshantering/miljébestdmmelserna
efter monteringen.

10.3 Forvaring

1. Forvara produkten torrt och skyddat mot dammii
originalférpackningen.

2. Undvik UV-stralning och direkt solljus.

3. Overskrid inte maximal lagringstemperatur (se kapitlet
"Tekniska data”).

4. Lodsningsmedel, kemikalier, syror, bransle och liknande far
inte forvaras i samma lokal som GEMUs produkter och
deras reservdelar.

5. Forslut tryckluftsanslutningarna med skyddslock eller
pluggar.

11 Montering

11.1 Monteringsforberedelse for ventilen

1. Stall manoverdonet A i utgangslége (mandverdon
avluftat).

2. Ta bort den optiska ldagesindikeringen 2 och/eller
tackkapan 1 fran manoverdonets 6verdel.

11.2 Montering av den linjara lagesgivarens
monteringssats for externt montage

/A\ SE UPP

Repa inte spindeln!
» Om spindelns yta skadas kan det leda till
funktionsbortfall i I1agesgivaren.

Lagesgivare

Spindel

Fjader

Manoverspindel

Styrror*

/\ SE UPP

Forspand fjader!
» Skador pa enheten.
® Avlasta fjadern langsamt.

o g W N =

Gangadapter**

*ingar i vissa utféranden

**0Om en gangadapter ingar, maste den skruvas in i den 6vre
delen av processventilens stélldon

Nedanstaende beskrivning avser montering av
monteringssatsen vid direkt och extern montering. Vid direkt
montering ar den avbildade lagesgivaren integrerad i
lagesregulatorns hdlje.

—_

Dra ut spindeln 2 ur ldgesgivaren 1.

N

Om ett styrror 5 ingar, skjuter du det med avsmalningen
forst dver spindeln 2.

3. Skjut fjadern 3 6ver spindeln 2 och fixera den med
mandoverspindeln 4.

&

Dra at manoverspindeln 4 medurs.

o

Skjut in spindeln 2 tills det tar stopp i fjadern 3 och slapp
sakta fjadern 3

11.3 Montering av gangadapter (linjart stalldon)

Vid vissa monteringssatser ar det nédvandigt att montera en
extra gdangadapter. Denna gangadapter medfoljer i sa fall
monteringssatsen i fraga. For ventiler med styrfunktionen
"6ppnas med fjaderkraft” och "dubbelverkande” (kod 2 + 3)
medfoljer dessutom O-ringar (1 + 2).

GEMU 1436 cPos
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11 Montering

11.5 Montering av monteringssats for vridlagesgivare

INFORMATION \

Faststdll manoverdonets rotationsriktning
1. Stall mandverdonet i stangt lage. » Mandverdonets rotationsriktning maste g& moturs sett
2. Lé&gg O-ringarna 1 och 2 i gdngadaptern 3. ovanifran nar manoverdonet gar fran laget STANGD till
3. Skruva in gdngadaptern 3 tills den tar stopp i laget OPPEN. Vrids mandéverdonet medurs, maste
manédverdonsdppningen och dra at. lagesgivaren vridas till motsatt grénslédge &n det som stér
i beskrivningen.

11.4 Ventilens monteringsbeskrivning (vriddon) |

1. Stall manodverdonet A i utgangslége (mandverdon
avluftat).
0 lI
ST T2 2
I = = |
DQE\ _/\ee/\//i 1. Vridlagesgivarens spindel har en markering 2.

2. Tabort skruven 1 fran pucken 2.

2. Stéll in markeringen 2 sa att den 6verensstammer med 0°-
laget pa undersidan av lagesgivarens hélje. 0°-laget sitter
pa vénster sida av kabelutgangen (det elektriska
arbetsomradet befinner sig i vridomradet mellan ldgena 0°
och 90°.

T

T

3. Sétt fast adaptern 4 pa vridldgesgivarens spindel 2 utan
att vrida spindeln.
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11 Montering

11.6 Direkt montering pa linjdra stélldon

4. Montera vridlagesgivarens svarta holje 4 parallellt med

monteringsfastet 6 i langsriktningen. , . o )
1. Montera (se 'Montering av den linjara ldgesgivarens

ﬁ E[l monteringssats for externt montage', Sidan 18)
monteringssatsen for lagesgivaren.

@ 7 2. Stall manoverdonet 3 i 6ppet lage.
3. Forin produkten 1 i mandverdonets 6ppning eller adapter
tills det tar stopp och skruva fast den medurs mot

4 fjaderforspéanningen och dra &t med en lamplig
gaffelnyckel med nyckelvidd 27 mm.

) 6 4. Anslut produkten pneumatiskt och koppla samman den
med processventilen.

INFORMATION

Skada pa invandigt stopp
» Vrid inte pa det invandiga stoppet nar du monterar
produkten.

5. Montera den externa vridlagesgivaren 7 med adaptern 4

p& monteringsfastet 6 Produkten kan vridas 320° efter korrekt montering pa

motsvarande ventil.

O

o

o

9
(-
O =)

6. Observera inriktningen av skalan 8.

= Vy underifran av lagesgivaren 7 med monteringsfastet 6.
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11 Montering

11.7 Extern montering pa linjdra stélldon

Nyckel
vidd
27 mm

=""

25

Montera (se 'Montering av den linjéra ldgesgivarens
monteringssats for externt montage’, Sidan 18)
monteringssatsen for lagesgivaren.

2. Stall mandverdonet 3 i 6ppet lage.
3. Forinldagesgivaren 4 i manoverdonets 6ppning eller

adapter tills det tar stopp och skruva fast den medurs mot
fiaderforspanningen och dra at med en lamplig
gaffelnyckel med nyckelvidd 27 mm.

Sétt fast produkten 1 pa en lamplig plats.

INFORMATION

Monteringsfaste
» FOr detta andamal kan monteringsfastet

GEMU 1436 00 ZMP anviandas, vilket maste bestillas
separat.

11.8 Direkt montering pa vriddon

. Satt produkten 1 med adaptern 4 och monteringsféastet 6

pa manoverdonet 3.

» Adapterns spets 4 maste snédppa fast i axelns chuck.

5.

Anslut lagesgivarens 5-poliga M12-kontakt till det 5-poliga
M12-uttaget pa produktens underdel.

Anslut produkten pneumatiskt och koppla samman den
med processventilen.

I

0OpooO

L]
4——“5“

T
T T I [
—)
OO0 o0
1
A
2
4 ED -
6
8 L i

2. Montera monteringsfastet 6 med de medféljande

skruvarna, brickorna och fjaderbrickorna pa
manoverdonet 3.

WWW.gemu-group.com
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11 Montering

11.9 Extern montering pa vriddon INFORMATION

Monteringslage

» Observera den korrekta inriktningen av vridlagesgivarens
arbetsomrade (se 'Kontroll av den mekaniska
monteringen', Sidan 22).

3. Satt lagesgivaren 7 med adaptern 4 och
monteringsfastet 6 pa mandverdonet 3.

» Adapterns spets 4 maste snédppa fast i axelns chuck.

4. Montera monteringsfastet 6 med de medféljande
skruvarna, brickorna och fjaderbrickorna pa
manoverdonet 3.

5. Anslut vridlagesgivarens 5-poliga M12-kontakt till det 5-
poliga M12-uttaget pa produktens underdel.

INFORMATION ; .

6. Anslut lagesregulatorn pneumatiskt och koppla samman

» Bojningsskyddet pa lagesgivarens kabelutgang ar inte den med vriddonet 3.

UV-taligt och maste darfor skyddas mot vader och vind.
INFORMATION
7
(7 JQM Anmarkning om vridlagesgivare
' H @ o —6 » De avlanga hélen ska riktas in sa att skruvarna hamnar i

4 mitten. Om vridomradet inte ar korrekt instéllt (faststalls
vid senare kontroll av installationen), maste bada
skruvarna lossas nagot och lagesgivaren vridas. Stall in

‘T: vridomradet korrekt och dra at skruvarna igen.
oo = 3 ] o L
OO ] —
[e2Ne]
I I
—1 L
M
ﬁ=‘“*j—t“—l£“ 7
% 4
6
] (el ] ] 3 o .
o X 11.10 Kontroll av den mekaniska monteringen
oo 1. Anslut produkten till forsorjningsspanningen (se 'Elektrisk
anslutning', Sidan 25) och luftférsorjningen (se

'Pneumatisk anslutning', Sidan 23) (se "Elektrisk
anslutning” och "Pneumatisk anslutning”).

2. Displayen visar foljande meddelande:

1. Fast lagesregulatorn 1 pa ett lamplig stélle.

INFORMATION Nolnit XX. X%

Monteringsfaste

» FOr detta andamal kan monteringsfastet
GEMU 1436 00 ZMP anvandas, vilket méste bestéllas 3. Med hjélp av knapparna och E kan det monterade
separat. manéverdonet kéras till laget OPPEN och STANGD.

2. Montera (se 'Montering av monteringssats for 4. Viktigt! Det indikerade ventilldget maste ligga mellan 2 %
vridlagesgivare', Sidan 19) monteringssatsen for och 98 %. Om indikeringen ligger utanfor detta intervall,

lagesgivaren. ska du kontrollera den mekaniska monteringen igen och
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12 Pneumatisk anslutning

vid behov justera vridlagesgivarens inriktning. For linjara
lagesgivare ska du kontrollera att de tillbehér som
anvands ar kompatibla.

11.11 Montering av monteringsfastet

INFORMATION

@ Se till att monteringsunderlaget &r tillrackligt starkt.

® Produkten maste skyddas mot mekanisk belastning av
operatoren.

® Anvand inte produkten som fotstdd.

1. Skjut in produktens anslutningsadapter genom halet i
monteringsfastet och fast den med den medfdljande
muttern.

2. Skruva fast monteringsféastet ordentligt med hjélp av halen
och lampligt fastmaterial.

12 Pneumatisk anslutning

/A\ SE UPP

» Observera manodverdonets maximala styrtryck!

1 Anslutning av G1/8
forsorjningsluft
3 Avluftningsanslutni G1/8
ng med
ljuddampare

V1 Tilluftsspjall for
anslutning 2

V2 Franluftsspjall for
anslutning 2

V3 Franluftsspjall for
anslutning 4*

V4 Tilluftsspjall for
anslutning 4*

V5 Backventil

2 Arbetsanslutning  G1/8
for processventil
(styrfunktion 1 och
2)

4 Arbetsanslutning  G1/8
for processventil
(styrfunktion 3)

* endast for dubbelverkande (kod 3)
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12 Pneumatisk anslutning

1. Anslut Iagesregulatorns pneumatiska utgang 2 12.1.2 Anslutningsschema for NO-ventiler (normalt 6ppna)
(enkelverkande) eller anslutning 4 (dubbelverkande) till
mandverdonets pneumatiska styrluftingang
(styrluftingangar).

2. Anslut hjalpenergi (tilluft) till anslutning 1 for
forsorjningsluft 1 (max. 7 bar eller 101 psi).

@ Anslut en slang fran 2 till processventilens 6vre
anslutning.

12.1.3 Anslutningsschema for dubbelverkande ventiler

Enkelverkande Dubbelverkande
Forklaring
—p = tilluft tryckluft/
arbetsanslutning 2

=—p = franluft
arbetsanslutning 2

=P = tilluft tryckluft/

arbetsanslutning 4 @ Anslut en slang fran 2 till processventilens nedre
> = franluft anslutning och fréan 4 till processventilens dvre
arbetsanslutning 4 anslutning.
For att reglera flodet och darmed hastigheten finns det 12.2 Anslutningsschema fér vriddon

spjéllskruvar pa baksidan (V1 och V2 enkelverkande, V3 och
V4 dubbelverkande). Se kapitel "Instéllning av spjallskruvar”
for mer information.

Anslutningarna som ska anvéndas ar fabriksmonterade med INFORMATION
snabbkopplingar for slangar (ytterdiameter 6 mm).

12.2.1 Anslutningsschema for NC/NO-ventiler (normalt
stangda/normalt 6ppna)

» Styrfunktionen kan stéllas in via spjallskivan eller via
12.1 Anslutningsschema for linjara stélldon spjéllaxeins rotation.

12.1.1 Anslutningsschema fér NC-ventiler (normalt stangda)

@ Koppla en slang fran 2 till anslutning 2 pa vriddonet.

@ Anslut en slang fran 2 till processventilens nedre
anslutning.
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13 Elektrisk anslutning

12.2.2 Anslutningsschema for dubbelverkande ventiler INFORMATION

Stromavbrott
» For att sdkerstélla en saker start av regulatorn efter
il avbrott i forsérjningsspanningen maste stromavbrottet
1 vara langre an 3 sekunder.

2°°4 Apparatkontakternas placering

Anslut en slang fran 2 till anslutning 2 pa vriddonet och fran 4
till anslutning 4 pa vriddonet.

12.2.3 Anmarkning om vertikal pneumatisk anslutning

Vid vertikal anslutning ska féljande placering av de
pneumatiska anslutningarna foljas:

Anslutning 4

() O
o) o)
o

13.1 24 V, bestallningsalternativ faltbuss, kod 000

Anslutning 2 Apparatkontakternas placering

12.3 Allmanna anvisningar Anslutning X1

/A\ SE UPP

Buller fran franluft och omkopplingar
» Horselskador
@ Anvand horselskydd

5-polig inbyggd M12-kontakt, A-kodad

Franluftsanslutningen ar som standard forsedd med en
ljuddéampare for att minska bulleremissionerna. Andra
ljudddmpare med utvandig G1/8-génga som finns pa
marknaden kan ocksa monteras. Alternativt kan den inféllda
G1/8-gangan anvandas for att fasta pneumatiska kopplingar
som finns pa marknaden for att sléppa ut franluften pa onskat
satt

U,, 24 V DC forsorjningsspanning

Kopplingsutgang K1, 24 V DC (kopplar Uv ")

GND, (férsorjningsspanning, Digin1+2+W +X; K1+2)
Kopplingsutgang K2, 24 V DC (kopplar Uv ")

Digital ingéng 1 (endast for tillvalskod 01)

a A WN =

1) Omkopplingsutgangen kopplar enhetens férsorjningsspanning U,
- fallspanning

13 Elektrisk anslutning
INFORMATION

Risk for kabelbrott

» Om du drar at for hart, skadas de interna kablarna.

@ De elektriska anslutningarna far vridas 360° maximalt en
gang.
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13 Elektrisk anslutning

Anslutning X2 13.2 Bestallningsalternativ med extern
arvardespotentiometer, kod S01

Apparatkontakternas placering

5-polig inbyggd M12-kontakt, B-kodad

I+, arvardesutgang =~ 4-20 mA internt forsorjd; aktiv

I, arvardesutgang
RxD, Receive Data, TxD-P
TxD, Transmit Data, RS 232
GND, RS 232

a W N =

Anslutning X3

Anslutning X4

5-polig inbyggd M12-kontakt, A-kodad
polig inbygg 06 e

(3]

1 |W+, borvardesingang

2 W-, borvardesingang/Digital In W (endast for 5-polig M12-monteringsdosa, Akodad

tillvalskod 01)

3 X+, process- vid drift UP+, utgang potentiometer forsorjningsspanning (+)

arvardesingang som processregulator

UP, ingang potentiometer, reglagespanning

4 X, process-

arviirdesingang/Digital In UP-, utgang potentiometer, forsorjningsspénning (-)

X (endast for e

a W N =

tillvalskod 01)
5 | Digital ingang 2 (endast for tillvalskod 01)

n.c.

13.3 Forsérjningsspanning

X1 1 24V DC FE s
forsorjnings- — T srameosrinea
spéanning

& GND

13.4 Borvirdesingang (driftlige AUTO)

X3 1 W+ intern | extern +&20mA/
borvardesingang —

2 W-, borvardesingang

13.5 Borvirdesingang (sensorsignal for
processregulator)

X3 3 X+‘ pI’OCGSS- inter | exte _ 0-20 mA/
arvardesingang .

4 X-, process-
arvardesingang
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13 Elektrisk anslutning

13.6 Arvirdesutgang
.. . o internt! externt 0-20mA/
X2 1 I+, drvardesutgdng 7 eom
2 I drvéardesutgang T e

13.7 Reldutgangar

X1 2 Utgang K1 avoe "o i
%VGND
3 GND 2 DC/—(%HMA V DC spanning
4 Utgang K2

INFORMATION

» | menypunkt 3 SetFunction — K1 Switch/K2 Switch kan
utgéngarnas funktionssétt stéllas om fran NO (slutande)
till NC (6ppnande).

13.8 Digitala ingangar

Produkten erbjuder méjligheten att anvanda digitala ingangar
for sarskilda funktioner. Den gar ocksa att bestélla med tva
uteslutande digitala ingangar.

Dessutom &r det majligt att som standard anvénda den
analoga arvardes- och borvardesingangen som digital ingang
under vissa villkor. Den sérskilda kabeldragningen for de
analoga ingangarna i féljande kapitel géller endast om
produkten levereras utan ett digitalt ingangskort (tillval).
Alternativet med tva extra digitala ingangar avser en “normal”
kabeldragning av ingangarna (se 'Digitala ingangar som tillval’,
Sidan 28).

| faltbussversionerna Profinet, Profibus DP och DeviceNet kan
de digitala ingédngarnas funktioner anvdndas som standard
och behdver inte bestéllas separat.

De digitala ingangarna kan anvéndas for att implementera
olika funktioner for styrningen av regulatorn utover de analoga
styrsignalerna.

- Upp till fyra parametersatser med olika instéllningar (dven
ventilpositioner) kan sparas och valjas via en logikkoppling
med tva digitala ingangar (funktionen ParmSet Bx).

- Regulatorn kan stoppas av signalen fran en digital ingang
(regleringen avaktiveras, aktuellt ventillage halls) eller sa
kan ventilen inta det sékerhetslage som definierats under
ErrorAction (funktionen OFF/ON eller Safe/On).

- Utgangskallan for den analoga arvardesutgangen kan
styras externt (funktionen Poti/Ix).
13.8.1 Anvanda arvirdes- och borvardesingangen som digital
ingang
Under foljande omstéandigheter &r det mgjligt att anvanda
arvardes- och borvardesingangen som en digital ingang:

AUTO X
MANUAL X X
AUTO

Lagesregulator

Lagesregulator

Processregulat
or

Processregulat MANUAL X

or

High |-

Low } ! >
8mA 11mA

For att de tva digitala ingangarna "In W” och "In X" ska kunna
anvandas maste ett forkopplingsmotstand (R = 1,2 KQ + 5 %)
seriekopplas med ingéngen enligt kretsschemat.
Kopplingsnivaerna ligger pa > 11 mA for en High-signal och <
8 mA for en Low-signal.
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14 Sakerhetsfunktion

Sarskild kabeldragning — anvdnda borvardesingang som
digital ingang "In W"

14 Sakerhetsfunktion

Sakerhetsfunktion:

X3 1 W+,
borvardesingang
X3 2 W-, bérvardesingang

Sarskild kabeldragning — anvianda arvardesingang som
digital ingang "in X"

Bortfall av
spanningsfors
orjning

Enkelverkande:
avluftad
Dubbelverkand
e: avluftad

Enkelverkande:
saknas
Dubbelverkand
e: ventilerad

X3 3

X+, drvardesingang

X3

X-, drvardesingang

Bortfall av
tryckluftsforso
rjning

Enkelverkande:
avluftad
Dubbelverkand
e: ej definierad

Enkelverkande:
saknas
Dubbelverkand
e: stangd

13.8.2 Digitala ingangar som tillval

| utférandet med tva extra digitala ingangar som tillval har
produkten totalt fyra digitala ingangar, dar borvardes- och

Denna sakerhetsfunktion erséatter emellertid inte nddvandiga
systemspecifika sdkerhetsanordningar.

Installbara sakerhetsreaktioner:

arvardesingangen aven kan bearbeta analoga signaler. 1 Borvirde < Enkelverkande: Enkelverkande:
Arvardes- och bérvdrdesingadngen kan anvandas som en 4,0 mA installbar -
digital ingang under féljande villkor: (omrade funktion
under | Min W
kan Dubbelverkand
AThevm A (3 e: installbar Dubbelverkand
stéllas in fran . -
funktion e: instéllbar
0-22 mA) " .
Ligesregulator AUTO X ) SR (Open, Close*,  funktion
*
Lagesregulator MANUAL X X 20.0 mA Hold, Safe) (Oﬁ;r&, glaofsét)a ’
Processregulat AUTO (omréde '
or under | Max W
Processregulat MANUAL X kan
e stéllas in fran
0-22 mA)
Anvanda borvardesingang som digital ingang "in W 3 Arvérde < 4,0
mA
X3 I, borvardesingdng | — (omréde
X1 3 GND . under | Min X
kan
stéllas in frén
Anvanda arvardesingang som digital ingang "in X" 0-22 mA)
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ 4 Arvérde > 20,0
X3 4 I, drvardesingdng  — S mA
el S GND S (omrade
under | Max X
kan
Digital ingang 1 och 2 siE e fin 4
0-22 mA)
X1 Digital ingang 1 o *Close = fabriksinstélining. Ventilen intar laget STANGD.
X1 GND - Nr 3 och 4 &r endast tillgéngliga for enhetsutférandet med
X3 5 Digital ingang 2 o kod PAO1.
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15 Idrifttagande

15 Idrifttagande

- Satt dig in i produktens anvandning (se 'Drift', Sidan 39)
innan du tar den i drift.

/A\ VARNING

Aggressiva kemikalier!

» Fratskador

e Ha pa dig lamplig skyddsutrustning.
® Tom anlaggningen fullstéandigt.

/\ SE UPP

Lackage!

» Farliga @mnen tranger ut

e Vidta skyddsatgarder for att forhindra
att maximalt tillatet tryck 6verskrids
genom eventuella tryckstétar
(tryckslag).

/\ SE UPP

>
[ ]

Rengoringsmedel!

Skador p& GEMU-produkten
Den som &r driftansvarig for anldggningen ansvarar for
val av rengdringsmedel och tillvdgagangssatt.

1. Ta produkten i drift.
2. Anvand lampliga anslutningselement.

3.

Montera styrmedieledningarna utan spanning eller veck.

15.1 Med fabriksinstallning (vid leverans med ventil)

INFORMATION

Na&r produkten levereras fabriksmonterad pé en ventil &r
hela konstruktionen redan driftklar vid ett styrtryck pa 5,5
till 6 bar utan drifttryck. Ominitialisering rekommenderas
om systemet kors med ett annat styrtryck eller om ndgon
andring har gjorts pa de mekaniska gréansldgena (t.ex.
tatningsbyte pa ventilen eller byte av mandverdon).
Initialiseringen uppratthalls &ven om stromforsorjningen

bryts.

INFORMATION

For tillvalet processregulator galler att denna maste
aktiveras separat.

WWW.gemu-group.com
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15 Idrifttagande

Nar forsorjningsspanningen appliceras svarar produkten med Efter montering samt elektrisk och pneumatisk anslutning

ett av foljande tva displaymeddelanden efter att ha kort en maste ldgesregulatorn initialiseras.
kort programvarukontroll: Det gar att vilja mellan automatisk initialisering och manuell
initialisering.
A: W XXX X XXX Den automatiska initialiseringen kan startas genom snabbt

idrifttagande pa foljande sétt:

A: Lagesregulatorn &r i automatiskt Iage och reagerar pa det
externt angivna borvardet.

M: w XXX X XXX

M: Lagesregulatorn ar i manuellt Iage och ventilens position
kan stéllas in manuellt med hjalp av knapparna.

Driftlaget kan valjas pa foljande sétt:

w3
A WXXX: X XXX E» SETUP

I8
AUTO}— |
E Automatisk drift

E,GPT: WXXX: X XXX E,
=ic ™
Manuell drift
B

Service
1

Konfigurationsmeny

15.2 Utan fabriksinstallning (vid leverans utan ventil)

INFORMATION

Felaktig initialisering

» Vid mycket sma mandverdonsvolymer kan det vara
nodvandigt att stanga de interna spjéllen (V1, V2 vid
enkelverkande manoverdon och V1, V2, V3, V4 vid
dubbelverkande manoverdon) pa lagesregulatorn ndgot
for att 6ka ventilens stélltider. Detta bor endast utforas
under initialiseringen i programsteget adjTime. Om
spjéllinstallningen @ndras oberoende av initialiseringen,
kan det leda till felmeddelanden och/eller déliga
reglerresultat. Darfor rekommenderar vi att man gor en ny
initialisering varje gang som en &dndring av spjallen gjorts.

INFORMATION

» Ventilstalltider pa ca 1-2 sekunder brukar ge optimala
reglerresultat. Detta stélltidsomrade kanske inte kan
uppnas for manoverdon med stora volymer.

INFORMATION

» For ventiler med styrfunktion 8 (dubbelverkande med
Oppningsfjader), dar den automatiska avkanningen av
styrfunktionen inte fungerade, maste parametern CtrlFn i
den manuella initialiseringssekvensen andras till DNO.
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15 Idrifttagande

15.2.1 Automatisk initialisering

INFORMATION |

Anvandningstips

» Vid den automatiska initialiseringen av manoverdon med diskontinuerliga rérelseprofiler (odefinierat stopp eller stockning,
t.ex. nar det géller klaffventiler med stora nominella diametrar) kan avké@nningen av granslagen eventuellt inte tilldelas
entydigt eller delvis felaktiga felmeddelanden visas (t.ex. om LACKAGE).

» Har hjdlper det om operatdren utfér en manuell initialisering med sekventiell omkoppling eller, om mdjligt, att man kvitterar
felmeddelandet for att upprepa steget (se 'Manuell initialisering', Sidan 32).

INFORMATION

» Alternativt kan initialiseringen ocksé startas via parametern Init Valve.

[=]

Nolnit — | Setup
XXX% |
Tillkopplingsmeddelande efter applicering BEIE E]
av forsorjningsspanning . . tryck
» (Ventilen kan inta 3 sekund
(utan fabriksinstéllning) N .. sekunder
laget OPPEN och StartlnitValve E]
STANGD) oK ESC
Y/ = siélvinitialisering []
: = e Fr LS goClose XX.X% Init Valve ESC
Ventilens faststéllda stélltid for bada ESC E] oK
riktningarna (6ppning/stangning) visas. Om \V4

du vill andra stélltiden, kan detta steg
) y goOpen XX.X%
avbrytas med knappen -> (display: "adjust ESC E] v
nozzle(s)”) och paverkas via de pneumatiska
spjéllen pa baksidan. Man finjusterar genom e o
att upprepa matningen av stélltiden flera EsC E]
ganger och stegvis dndra spjallpositionen.
Om vérden pa < 1,0 sekunder visas, —
. .. adjTime XX XX
rekommenderar vi starkt att man anvander ’ Next Wait ESC

spjallen. Vi rekommenderar stalltider pa det genom att trycka pa
> 1,0 sekunder for att optimala reglerresultat I— . knappen *+”

. S.ka uppr?'a'\s. . ” adjust nozzle(s)
-> se dven kapitlet "Spjéllinstéllningar”. oK ESC

=

<

Meddelandet visas i

5 sekunder och forsvinner

sedan automatiskt.

<

Alternativt kan man délja

[1]

%

findCoefficient XX. X%

Produkten ar driftklar
och reagerar pa det externt V
. - Init Pilot XX X%
angivna borvardet. ESC
For tillvalet "processregulator” géller| v
. . 13w3
att denna maste aktiveras separat. | [Tnitvave oK

A WXXX: X XXX SETUP

Ogl— 5

Automatisk snabb initialisering:

Genom att starta den automatiska initialiseringen (via parametern Start Init Valve) anpassar sig regulatorn till ventilen.
Relevanta parametrar efterfrdgas oberoende och automatiskt. Denna process kan ta ett par minuter beroende pa ventil.
Alternativt kan initialiseringen ocksa startas via parametern Init Valve i menypunkten Set Basics.

Om meddelandet Init Valve Ok visas, ar produkten driftklar och kan stéllas in pa onskat driftldge. Mer information (se
'Arbetsniva (Mode)', Sidan 39).

Om ett felmeddelande visas under initialiseringsprocessen (se 'Felmeddelanden under initialiseringen’, Sidan 35).

f 2 |

OFF

[ij]j[zj 0 [ E]

Mode Auto E]
‘ Manual @
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15 Idrifttagande

15.2.2 Manuell initialisering

Né&r den manuella initialiseringen startas genomgar
lagesregulatorn ett initialiseringsprogram, som liknar den
automatiska initialiseringen. Vid den manuella initialiseringen
maste emellertid de olika programstegen startas och

bekraftas av anvdndaren med hjélp av knappen .

Den manuella initialiseringen bor endast anvandas om den
automatiska initialiseringen inte ger tillfredsstéllande
regleregenskaper eller om det har uppstatt problem (t.ex.
lackage).

Menypunkterna goClose och goOpen bor utforas flera ganger
vid mycket sma ventilslag for att en optimal anpassning av
lagesregulatorn till ventilen ska uppnas.

Noddrift av regleringen &r mojlig om atminstone
menypunkterna goClose och goOpen har utforts.

For att felaktigt handhavande ska undvikas, aktiveras
parametrarna vid den manuella initialiseringen endast om
forutsattningen for en korrekt funktion foreligger.

- Om du vill géra en manuell initialisering, ska du félja
beskrivningen pa nasta sida.
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15 Idrifttagande
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15 Idrifttagande

15.2.4 Initialiseringsparametrar

InitValve:

Automatisk eller manuell initialisering (anpassning av
lagesregulatorn till ventilen) startas.

CtrlFn:

Typen av styrfunktion kan véljas for ventilen under den
manuella initialiseringen. Denna instéllning paverkar dven
efterfoljande automatiska initialiseringar.

Go Close:
Ventilens Stangd-lage hamtas under initialiseringen.
Vid den manuella initialiseringen maste detta bekréftas med

knappen .

Go Open:
Ventilens Oppen-ldge hdmtas under initialiseringen.
Vid den manuella initialiseringen méaste detta bekréftas med

knappen .

FindFnct:

Ventilens styrfunktion faststélls (endast vid automatisk
initialisering).

AdjTime:

Visas endast nar goOpen och goClose utfors.

De minimala stalltiderna for ventilen faststélls under
initialiseringen. Under en automatisk initialiseringssekvens

visas den uppmatta stalltiden under 5 sekunder och
sekvensen fortsatter sedan med dessa varden utan att man

behover trycka pa nagon knapp. Under denna tid kan forloppet

fortséattas direkt om man trycker pa pilknappen .

Om du trycker pa pilknappen , pausas forloppet (display:
"adjust nozzle(s)”), sa att stélltiderna kan andras.

Vid den manuella initialiseringen méste detta steg med de

visade vardena bekraftas med knappen .

Vi rekommenderar stélltider pa 1-2 sekunder for att optimala
reglerresultat ska uppnas. Vid visningsvarden pa <

1,0 sekunder bor anpassningar goras (se kapitel xy
Spjéllinstéllningar). Tiderna for de bada verkningsriktningarna
bor helst sammanfalla (< + 50 %).

Find Coefficent:
Visas endast om adjTime har utforts.

Ventilen undersoks i olika positioner mellan granslagena med
avseende pa regleregenskaper.

Call Point Qty:
Antalet stodpunkter for initialiseringen kan andras.

Exempel: QtyCalPoint=9 betyder: Ventilen undersoks i 9
positioner (har 10 %-steg) mellan gréanslagena med avseende
pa regleregenskaper.

Init Pilot:

De interna pilotventilernas minimala stalltider anpassas till
processventilen.

Vid den manuella initialiseringen maste denna funktion

startas med knappen .

Efter initialiseringen kan olika meddelanden visas pa
displayen, beroende pa vilken status som faststalldes vid
initialiseringen:

Init Valve OK:

Initialiseringen har slutforts.

Inga fel hittades under initialiseringen.
Lagesregulatorn ar driftklar.

Init Valve Man:

Initialiseringen har utforts manuellt.
Granslagena har faststallts.

Andra mojliga fel beaktas inte vid den manuella
initialiseringen.

Lagesregulatorn ar driftklar.

Init Valve Error:

Ett fel hittades under initialiseringen.

Drift ar inte majlig.

Kontrollera den mekaniska monteringen och det pneumatiska
systemet.

Utfor sedan initialiseringen igen.
Den manuella initialiseringen majliggdr noddrift.

Init Valve ESC:
Initialiseringen avbréts av anvandaren.

Noddrift av regleringen &r mojlig, om atminstone
menypunkterna goClose och goOpen har utforts.
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15 Idrifttagande

15.2.5 Felmeddelanden under initialiseringen

020 Pot wrong dir  Potentiometern Parametern "CtrlFn” &ar De pneumatiska
Error upptéackte fel instélld pa AUTO och en ventil anslutningarna for
styrfunktion under med styrfunktion 3 "STANGD" och
initialiseringen. identifieras dar "OPPEN" &r ombytta
mandverdonet har rort sigi pa ventilen eller sa &r
fel riktning. parametern “Pot Dir”
Parametern "CtrlFn” &r installd pa “fall”.
installd pa en fast Fel styrfunktion &r
styrfunktion. Denna instéllda  installd.
styrfunktion éverensstammer
inte med den styrfunktion
som faststélldes vid
initialiseringen.
021 Wrong En felaktig Parametern "CtrlFn” &ar Fel styrfunktion har
function styrfunktion installd pa en fast stéllts in i parametern
Error upptacktes under den styrfunktion. Denna instdllda "CtrlFn”. Om
automatiska styrfunktion dverensstammer |parametern ar installd
initialiseringen av inte med den styrfunktion pa AUTO, faststaller
ventilen. som faststalldes vid produkten
initialiseringen. motsvarande
styrfunktion och
sparar den dar (galler
ej styrfunktion 8 —
utfor manuell
initialisering har eller
stéll in parametern
"CtrlFn” pa "DNQ").
022 Pneumatic Ett pneumatiskt fel Minsta slaglangd uppnaddes Kontrollera det
Error upptécktes under den inte. pneumatiska
automatiska Gransldgena kan inte ngs. ~ Systemetmed
initialiseringen av .. . avseende pa
. Lackage i systemet - -
ventilen. slagldangd, lackage
och granslagen.

023 Leakage Error Lackage upptacktes Regulatorn befinner sig i Kontrollera det
under den initialiseringslaget. pneumatiska
automatiska systemet med
initialiseringen av avseende pa lackage
ventilen. och utfor

initialiseringen igen.

060 TrvlSensErr Det har upptackts ett Ett kabelbrott eller en

Error

kabelbrott eller en

kortslutning har

kortslutning i upptéackts i
sensoranslutningen sensoranslutningen
(vagsensorn). (vagsensorn).
In 1 no Signal |Ingen signal vid digital Parametern In 1 &r installd pa Anslut en signal till
ingang In 1 OFF/ON eller Safe/ON digital ingang In 1
In 2 no Signal Ingen signal vid digital Parametern In 2 ar instélld pa Anslut en signal till
ingang In 2 OFF/ON eller Safe/ON digital ingang In 2
In W no Signal Ingen signal vid digital Parametern In W &r installd  Anslut en signal till
ingdng In W pa OFF/ON eller Safe/ON digital ingang In W
In X no Signal |Ingen signal vid digital Parametern X ar installd pa&  Anslut en signal till

ingang In X

OFF/ON eller Safe/ON

digital ingang In X

WWW.gemu-group.com

35/76

GEMU 1436 cPos



15 Idrifttagande

15.2.6 Initialiseringsparametern CtrlFn

CtrlFn Auto Automatisk sokning Automatisk avkdnning  Motsvarar instéllning
efter styrfunktionen vid av styrfunktionen NC?. Om ventilen har en
automatisk initialisering. annan styrfunktion, ska
Motsvarar styrfunktion 1 denna instéllning inte
(NC) vid manuell anvandas.
initialisering.

Auto NC Styrfunktion 1 Automatisk avkanning  Styrfunktion 1
(stdngande fjdderkraft) |och anpassning av (stdngande fjaderkraft)
med automatisk styrfunktionen
anpassning/andring vid
automatisk initialisering

Auto NO Styrfunktion 2 Automatisk avkanning  Styrfunktion 2
(6ppnande fjdderkraft) |och anpassning av (6ppnande fjaderkraft)
med automatisk styrfunktionen
anpassning/andring vid
automatisk initialisering

Auto DA Styrfunktion 3 Automatisk avkanning  Styrfunktion 3
(dubbelverkande) med |och anpassning av (dubbelverkande)
automatisk anpassning/ styrfunktionen
andring vid automatisk
initialisering

Auto NC B Styrfunktion 2 Automatisk avkanning  Styrfunktion 2
(6ppnande fjaderkraft) — loch anpassning av (6ppnande fjaderkraft) —
for okad luftkapacitet ~ styrfunktionen med okad luftkapacitet
(endast 300 I/min) for (endast 300 I/min) for
regulatorn med regulatorn
automatisk anpassning/
andring vid automatisk
initialisering

Auto NO B Styrfunktion 2 Automatisk avkanning  Styrfunktion 2
(6ppnande fjaderkraft) — loch anpassning av (6ppnande fjaderkraft) —
for okad luftkapacitet ~ styrfunktionen med okad luftkapacitet
(endast 300 I/min) for (endast 300 I/min) for
regulatorn med regulatorn
automatisk anpassning/
andring vid automatisk
initialisering

Auto DNOV Styrfunktion 8 Automatisk avkanning  Styrfunktion 8
(dubbelverkande med  |och anpassning av (dubbelverkande med
oppningsfjader) — med |styrfunktionen™ oppningsfjader)
automatisk anpassning/
andring vid automatisk
initialisering

DNO" Styrfunktion 8 Styrfunktion 8 Styrfunktion 8
(dubbelverkande med  (dubbelverkande med  (dubbelverkande med
Oppningsfjader) Oppningsfjader) Oppningsfjader)

NC? Styrfunktion 1 Styrfunktion 1 Styrfunktion 1
(stangande fjaderkraft) (stdngande fjaderkraft) (stdngande fjaderkraft)

NO? Styrfunktion 2 Styrfunktion 2 Styrfunktion 2
(6ppnande fiaderkraft)  (6ppnande fjaderkraft)  (6ppnande fjaderkraft)

DA? Styrfunktion 3 Styrfunktion 3 Styrfunktion 3
(dubbelverkande) (dubbelverkande) (dubbelverkande)
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15 Idrifttagande

Boost NC2?)

Styrfunktion 1
(stangande fjaderkraft)
- for okad luftkapacitet
(endast 300 I/min) for
regulatorn

Styrfunktion 1 (stangand
e fjaderkraft) — for 6kad
luftkapacitet for
regulatorn

Styrfunktion 1
(stédngande fjaderkraft)
- med 6kad
luftkapacitet (endast
300 I/min) for regulatorn

Boost NO2)3)

Styrfunktion 2
(oppnande fjaderkraft) —
for okad luftkapacitet
(endast 300 I/min) for
regulatorn

Styrfunktion 2 (6ppnand
e fiaderkraft) — for kad
luftkapacitet for
regulatorn

Styrfunktion 2
(6ppnande fjaderkraft) —
med okad luftkapacitet
(endast 300 I/min) for

regulatorn

Fo6r ventiler med styrfunktion 8 (dubbelverkande med 6ppningsfjader) ska den fasta instéllningen for styrfunktionen "DNO”
anvandas. Om "Auto DNO” &r instéllt, kan det handa att en annan styrfunktion upptacks felaktigt under den automatiska
initialiseringen och att initialiseringen inte kan slutféras. Felmeddelandet "Wrong Function” visas.

2)Fasta styrfunktioner (NC, NO, DA, Boost NC och Boost NO) maste dverensstdmma med ventilstélldonets styrfunktion. Felaktig
tilldelning kan leda till fel och/eller inverterat verkningssatt och bor darfér endast anvéandas om den korrekta styrfunktionen &r

kand. Om du &r osaker, valj "Auto”-avkadnning.

3For versioner med ett flode pa 300 I/min (booster) installeras och parallellkopplas det dubbla antalet pilotventiler. Om en
styrfunktion foér enkla pilotventiler stélls in for dessa utforanden, leder detta till en minskning av flodet.

“En manuell initialisering bor endast utforas, om den automatiska initialiseringen inte uppnar tillfredsstallande
regleregenskaper eller om den avbréts pa grund av ett felmeddelande.

WWW.gemu-group.com
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15 Idrifttagande

15.3 Stélla in spjallskruvar

For alla utforanden:

- = tilluft tryckluft/
arbetsanslutning 2

=P = franluft
arbetsanslutning 2

Enkelverkande

Spjallskruven V1 reglerar flodet som strommar ut fran
arbetsanslutningen 2 mot den anslutna processventilens
stalldon.

Spjallskruven V2 reglerar flodet som strommar tillbaka fran
processventilens stalldon, som ar anslutet till
arbetsanslutningen 2, och mot avluftningsanslutningen 3
(liuddampare).

Spjallens funktion och justering

Flodet och darmed hastigheten minskas/stryps vid
inskruvning medurs. Vid 6ppning moturs okar flodet. Ett
mekaniskt stopp markerar den maximala instéllningen i bada
riktningarna.

Fullt inskruvad = 100 % strypeffekt och darmed lagsta
luftflode.

Spjéllinstéllningarna bor endast @ndras under initialiseringen i
steget AdjustTime. | detta steg visas de aktuella uppmatta
stalltiderna for bada verkningsriktningarna (6ppning/
stangning) bredvid varandra under ca 5 sekunder. Om dessa
tider inte motsvarar férvantningarna, maste

initialiseringsprocessen pausas med knappen Wait s3 att
spjéllet kan justeras. Om man inte trycker pa nagon knapp,
fortsatter initialiseringsprocessen automatiskt efter ca 5
sekunder — eventuellt med ogynnsamma stalltider. Det gér

ocksa att fortsatta direkt med hjélp av knappen Next,
forutsatt att stélltiderna &r acceptabla.

Spjallen ska stéllas in pa ett sddant satt att en jamn korprofil
med Onskade hastigheter uppnas. Stélltider pa < 1,0 sekunder
rekommenderas generellt inte. Enligt var erfarenhet ger
stélltider mellan 1 och 2 sekunder optimala reglerresultat.
Tiderna for de bada verkningsriktningarna bor helst
sammanfalla (< £ 50 %).

Om spjallen dndras under drift bor en ny initialisering utforas,
sa att enheten kan utféra en uppdaterad sjélvkalibrering
utifran de dndrade forhallandena. Annars kan man fa negativa
kontrollresultat och felaktiga felmeddelanden.

For dubbelverkande utforande tillkommer:

= = tjlluft tryckluft/
arbetsanslutning 2

=—p = franluft
arbetsanslutning 2

=—p = tilluft tryckluft/
arbetsanslutning 4

=P = franluft
arbetsanslutning 4

Dubbelverkande

Spjéllskruven V3 reglerar flodet som strommar tillbaka fran
processventilens stalldon, som &r anslutet till
arbetsanslutningen 4, mot avluftningsanslutningen 3
(liuddampare).

V4 reglerar flédet som strommar ut fran arbetsanslutningen 4
mot den anslutna processventilens stalldon.

15.3.1 Stélltidsmatning under initialisering

Ventilens faststéllda stélltid for bada riktningarna (6ppning/
stangning) visas. Om du vill dndra stélltiden, kan detta steg
avbrytas med knappen -> (display: "adjust nozzle(s)”) och
paverkas via de pneumatiska spjallskruvarna pa baksidan.
Man finjusterar genom att upprepa matningen av stalltiden
flera ganger och stegvis dndra spjallpositionen. Om varden pa
< 1,0 sekunder visas, rekommenderar vi starkt att man
anvander spjallen. Vi rekommenderar stalltider pa

>1,0 sekunder for att optimala reglerresultat ska uppnas. (se
‘Stélla in spjéllskruvar’, Sidan 38)
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16 Drift

16.1 Manéver- och indikeringselement

P el |
peMLr @4 !

4

b

2

3
1 Display, 2-radig
2 Bakatknapp
3 Framatknapp
4 Plusknapp
5 Minusknapp
16.2 Menynivaer

Produkten innehaller tvd menynivaer. Dessa &r arbetsnivan
(Mode) och konfigurationsnivan (Setup). Arbetsnivan for val
av driftlage ar endast tillgénglig efter en slutford initialisering.

16.2.1 Val av driftlage

Du valjer driftldge och gar till konfigurationsmenyn pa féljande
satt:

‘E, ﬂ:? WXX: X XX E, SETUP
AUTO | e | —
IE Automatisk drift E
E,d;ﬁ WXKX: X XXX @,
£y —
E Manuell drift E
[=]
OFF
[#]

==

Service
1

Konfigurationsmeny

16.2.2 Arbetsniva (Mode)

Funktion:

Produkten stalls automatiskt in pa denna niva (Mode) nér
forsorjningsspanningen slas pa.

Mode AUTO AUTO
MAN
MAN-FLEX
TEST

OFF

Vilja driftlage

I menypunkten Mode kan man valja mellan driftldgena A
(Auto), M (Manual), F (Manual-Flex), T (Test) och OFF
(pauslage).

A (AUTO):
| driftlaget AUTO styrs regulatorn via en extern
borvardessignal.

Nar regulatorn fungerar som en processregulator bearbetar
den aven en extern arvardessignal.

M (MANUAL):

Om MANUAL &r valt och ventilen fungerar som en
lagesregulator, kan den 6ppnas och stangas med knapparna

och IE‘ for hand.

Om MANUAL é&r valt och ventilen fungerar som en
processregulator, kan borvardet andras med knapparna
och IE‘ for hand.

AUTO MANUAL AUTO
Sollwert 30,0% —»Sollwert 50,0% —»Sollwert

MANUAL

40,0% —»Sollwert 50,0%

Vid omkoppling fran AUTO till MANUAL Gvertas det borvarde
som senast stélldes in under MANUAL. Vid forsta
anvandningen viljs 50,0 %.

F (MANUAL-FLEX):

Om MANUAL-FLEX &r valt och ventilen fungerar som en
lagesregulator, kan den 6ppnas och stangas med knapparna

och IE‘ for hand.

Om MANUAL-FLEX &r valt och ventilen fungerar som en
processregulator, kan borvardet andras med knapparna
och El for hand.

MANUAL-FLEX
40,0% —»Sollwert 40,0%

AUTO
Sollwert

MANUAL-FLEX AUTO
30,0% —»Soliwert 30,0% —»{Sollwert

Vid omkoppling fran AUTO till MANUAL-FLEX Gvertas det
borvarde som senast stélldes in under AUTO.

T (Test):

| driftlaget TEST kan regulatorn i standardinstéllningen som
lagesregulator manovreras manuellt for testandamal. Den
bearbetar da inga externa insignaler

och fungerar enbart som en lagesregulator.

OFF (pauslage):

Nar OFF valjs &r regulatorn i pausldge och reagerar inte pa
nagra signalandringar. Ventilen stannar i det sista laget.
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16.2.3 Konfigurationsniva (Setup)

| konfigurationsmenyn kan olika parametervarden for
produkten andras. Parameternamnet visas till vanster pa den
ovre displayraden och parametervardet till hoger.

De vanligaste vardena har lagts in som fabriksinstéllningar for
att produkten ska kunna anvandas direkt.

INFORMATION

» De undermenyer som endast behovs for
processregulatorer ar endast tillgangliga i utférandet med
integrerad processregulator (PA01).

Communication I menyn Communication kan
de olika alternativen for

kommunikation med

produkten stéllas in.

De olika undermenyerna ar gramarkerade.

=0

=5 =

S [ B ey 5] ey 19 ey 5] — =
op BRI EEC I N = o

Konfigurationsmenyn bestar av fem undermenyer med
féljande innebord:

| menyn Service kan all
information och alla
diagnoser betraffande
regulatorn hamtas och
anslutna signaler och
intraffade fel avldasas. Har kan
man ocksa stélla in en
anvandarhantering med
I6senordsskydd, sa att det
endast finns vissa
atkomstrattigheter pa olika
nivaer.

Service

SetBasics | menyn SetBasics gors
grundinstallningarna for
produkten, t.ex. initialisering,
val av insignaler och
aterstéllning till

fabriksinstallning.

SetFunction | menyn SetFunction kan man
sla pa eller av
lagesregulatorns
specialfunktioner och stélla in
reglerparametrarna.
Dessutom kan
processregulatorn som finns
som tillval (endast tillganglig i
utférandet med integrerad
processregulator [PA01])
kopplas in har och anpassas
till processen.

Set Calibration | menyn SetCalibration kan
verkningsriktningar, kurvor,
slaglangdsbegransningar och
stangningsdampningar samt
gransvarden for fel stéllas in.

16.2.3.1 Andringar i konfigurationsmenyn
Andringar av fabriksinstéllningarna kan géras enligt
menyoversikten nedan.

Sétt dig in i produktens anvandning (se 'Drift', Sidan 39) innan
du gor andringar i konfigurationsmenyn.

o «— —
De sma kvadraterna , , och IE‘ representerar

knapparna pa produkten som du maste trycka pa for att
komma till ndsta menypunkt eller till olika instéllningar i den
aktuella menyn.

16.2.3.2 Andring av parametrar

Pa produkten anvander du knapparna , , och IE‘

for att vélja de olika menyerna som beskrivs i kapitlet
Konfigurationsmeny.

De valda parametrarna @ndras med hjalp av hakparenteser
som placeras runt dem.

Med hjélp av knapparna och placerar du markdren
pa den aktuella parametern och sedan andrar du dess véarde

med knapparna och IE‘

Exempel:
Driftlaget ska @ndras fran OFF till AUTO.

SETUP : Mode o | o
= =
Mode [ OFF] Mode [ OFF]
‘[ AULG) | | <- ok ESC
[Manual]
S = —
[—
J=
Mode [ Auto]
<- OK ESC
Bl
Mode Auto || Al WXXX: X XXX E, SETUP ‘E
— — LY,
(] ]
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16.2.3.2.1 Snabbguide for reglerinstéallningar

16.2.3.2.1.1 Andra typen av borvérdes- och arvérdessignal

w0
A: w XXX x XX.X

SETUP E» @

Mode
AUTO

e
]

l automatisk drift

Mode

w3
M: w XXX x XX.X

e
wf|w @

—

manuell drift

SR
| =fjx =]

+|

Mode

I@

+] =

Service SetBasics
1 | 2

| 1=

Qud E w3
W-Input:  4-20 mA »] X-Input:  4-20 mA

< |
= 0-20 mA E HIE 0-20 mA
4-20 mA 4-20 mA
16.2.3.2.1.2 Sla pa och av processregulatorn (tillval)
row0
A WXXX X XXX SETUP @,

Mode

4— AUTO
E l

Mode

@

automatisk drift

il
wf|a == @)=

row3
M: w XXX x XXX

=<
[
=}

| =)=

O

manuell drift

[l

|
Mode

4@ OFF

] =

Service SetBasics E SetFunction
: o I
| =
O A
ProcCtriMode: OFF
= ON...OFF
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16.2.3.2.1.3 Andra reglerparametrarna (Proc P, Proc I, Proc D och Proc T)

AUTO m/:ﬂ WXXX: X XXX % SETUP (‘]’
automatisk drift
w3
E; M: wWXXX: X XXX
Man | <g— G
]E E manuell drift E
=
OFF
EIE
‘ Service E. ‘ SetBasics E, ‘ SetFunction ‘
! — 2 ~— | 3
(= (]

l I E Endast tillganglig nar ProcCtrIMode: ON
ow3
ProcCtrIMode: OFF

E ProcCtrl
IHE  ON..OFF

|
Proc-P: 0.50

®I{E  0.1.1000

Prf)c-l: 20s

E HHE 01..999s

|

|8 00..1000

|@, =
Proc-T: 1000 ms

E H}{E 1..10000 ms

16.2.3.3 Atkomstbehérighet i konfigurationsmenyn

For att forhindra oonskade andringar av parametervardena ar produktens konfigurationsniva sakrad med tre olika
atkomstkoder.

Foljande fabriksinstallningar har gjorts for koderna:

Kod 1: Lésenord 0 - (New Code: 1)
Kod 2: Losenord 0 - (New Code: 2)
Kod 3: Losenord 0 — (New Code: 3)

Dessa koder kan @ndras av anvandaren nar som helst efter att den fabriksinstallda koden har angetts.
De nodvandiga atkomstprioriteringarna ar markerade i konfigurationsmenyn.

Under "Aktivering och avaktivering av anvandarbehérighet” beskrivs hur atkomstkoderna kan @ndras. (se 'Aktivering och
avaktivering av anvandarbehorighet', Sidan 51)
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16.2.3.4 Parameteroversikt

Mode Vilja driftlage AUTO AUTO
MAN
OFF
TEST
OFF
1 Service 1/0 Status Undermeny for visning av in- och utgangar

ActiveParaSet Visar den for narvarande P1...P4 P1
aktiva parametersatsen

min-Pot-max Visar lagesgivarens lage i

procent
Iw Borvardessignalens
varde i mA
| x* Arvérdessignalens varde
mA for processregulator
| Out Arvérdesutgéngens
varde i mA
W Proc X* Borvardessignalens

varde i forhallande till
arvardessignalen

W Pos X Jamforelse av borvarde
med ventillage
Pot Abs Lagesgivarens lage
Valve 1:2:3:4 Visar de interna
pilotventilernas aktuella
lage
Proc Ctrl In* Regleravvikelse mellan

bor- och arvarde
(processregulator) i %

Proc Ctrl Out* Regleravvikelse mellan
bor- och arvarde
(processregulator)

Pos Ctrl In Regleravvikelse mellan
bor- och arvarde
(lagesregulator) i %
Pos Ctrl Out Regleravvikelse mellan
bor- och arvarde
(lagesregulator)

In wix:1:2 Visar de aktuella
signalerna for de digitala
ingangarna
Relais K1:K2 Visar de interna
utgangarnas aktuella
lage
Inloggning Undermeny for installning av atkomstréttigheter

Code Ange losenord 0...10000 0

Logout Sparra atkomst OK
New Code: 1 Aktivera lagsta prioritet 0...10000
New Code: 2 Aktivera medelhdg 0...10000

prioritet
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New Code: 3 Aktivera hogsta 0...10000 0
prioritet
Diagnosis Undermeny for visning av diagnosmeddelanden
Error List Visar felmeddelanden
hrs Visar drifttimmar
Warnings Visa varningar under drift ON / OFF ON
Errors Visa fel i driften ON / OFF ON
SensTest Sla pa eller stdéngaav = Disable / Enable1 Disable
sensortest
Clear Error List Radera fellista OK
1436 specific Undermeny for visning av enhetsidentifikation
Release Visar aktuell
programvaruversion
S/N Visar aktuellt
serienummer
TAG1 11-siffrigt id-nummer kan
stéllas in
TAG2 11-siffrigt id-nummer kan
stéllas in
2 SetBasics
W-Input Typ av borvardessignal 4-20mA/0-20mA  4-20 mA
X-Input* Typ av arvardessignal  4-20mAp/0-20 4-20mAp
mA
Default Aterstllning av Yes / No Yes
fabriksinstallningen
Init All Undermeny for genomférande av initialisering
GoClose Hamtning av Stangd-
laget
GoOpen Hamtning av Oppen-laget
FindFunct Ventilens styrfunktion
faststalls
AdjTime Hamtning av stélltider
FindCoefficent Optimering av
regleregenskaper
Init Pilot Installning av
minimistalltider for de
interna pilotventilerna
CalPointQty Antal stodstéllen vid 1...19 9
initialiseringen
D.Refresh Tid for 0,1..10s 0,1s
displayuppdatering
DLight Instéllning av OnKey / On OnKey
displaybelysningen
AutoReturn Tid for automatisk 1...60 min 5 min
atergang till arbetsnivan
— Setup
HelpLanguage Textvisningens sprak D/GB/N D
HelpText Visa hjalptext ON / OFF ON

3 SetFunction
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ProcCtrIMode* Sla pa eller sténga av ON / OFF OFF
processregulatorn
ProcCtrl* Undermeny for installning av processregulatorns parametrar
Proc-P Processregulatorns KP- 0,0...100,0 0,5
forstarkning
Proc-I Processregulatorns 0,0..9999s 20s
Tv-integrationstid
Proc-D Processregulatorns KD- 0,0...100,0 0,0
del
Proc-T Processregulatorns Tv- 1...10000 ms 1000 ms
tid
IxType Definierar typen av OFF / RC / avr OFF
arvardesfilter
IxTime Filtertid for 0,10...20,00 s 0,10s
arvardesingang
PosCtrl Undermeny for instéllning av lagesregulatorns parametrar
Pos P Lagesregulatorns P- 0,0...100,0** 1,0
forstarkning
Pos D Lagesregulatorns D- 0,0...100,0 0,0
forstarkning
Pos T Avklingningstid for 1... 5000 ms 100 ms
lagesregulatorns D-del
MinPos Stangningsdampning = 0..100 % 0,0 %
regleromradets nedre
position
MaxPos Slaglangdsbegransning = 0..100 % 100 %
regleromradets Gvre
position
CloseTight Nedre 0..20% 0%
tatstangningsfunktion
OpenTight Ovre 80 ...100 % 100 %
tatstangningsfunktion
DeadBand Tillaten regleravvikelse 01..25% 1,0 %, K-Nr.
2442:2,0 %, K-
Nr. 2443: 5,0 %
Digital Input Undermeny for installning av digitala ingangar
InW Definierar funktionen for OFF / ON OFF
digitala ingangen "In W” Safe / ON
ParmSetB0O
ParmSetB1
Poti / Ix
In X Definierar funktionen for OFF / ON OFF
digitala ingangen "In X” Safe / ON
ParmSetB0O
ParmSetB1
Poti / Ix
In1 Definierar funktionen for OFF / ON OFF
digitala ingangen “In 1" Safe / ON
ParmSetB0O
ParmSetB1
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Poti / Ix
In2 Definierar funktionen for OFF / ON OFF
digitala ingangen "In 2" Safe / ON
ParmSetB0
ParmSetB1
Poti / Ix
Digital Output Undermeny for installning av digitala utgangar
K1 Switch Definierar typen av NC / NO NO
utgéng
K1 Fn Definierar funktionen for no no
utgang K1 P min
P max
P min/max
W min
W max
W min/max
X min
X max
X min/max
SSE min
SSE max
SSE min/max
Active
Error
Warning
AlarmMaxK1 Kopplingspunkt dar 0,2...998 % 10,0 %
omkoppling sker nar K1
overskrids
AlarmMinK1 Kopplingspunkt dar 0,2...99,8 % 90,0 %
omkoppling sker nar K1
underskrids
SSE1Time Tidsfordrojning mellan 0,1..100,0s 50s
feldetektering och
-meddelande till K1
K2 Switch Definierar typen av NC / NO NO
utgang
K2 Fn Definierar funktionen for no no
utgang K2 R
P max
P min/max
W min
W max
W min/max
X'min
X max
X min/max
SSE min
SSE max
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SSE min/max
Active
Error
Warning
AlarmMaxK2 Kopplingspunkt dar 0,2..99,8% 10,0 %
omkoppling sker nar K2
Overskrids
AlarmMinK2 Kopplingspunkt dar 0,2...998 % 90,0 %
omkoppling sker nar K2
underskrids
SSE2Time Tidsfordrojning mellan 0,1..100,0s 50s
feldetektering och
-meddelande till K2
ErrorTime Tidsfordrojning mellan 0,5..100s 02s
feldetektering och
felmeddelande
ErrorAction Definierar Close / Open / Hold / Close
processventilens Safe
funktion vid
felmeddelande
Warn. Time Tidsfordrojning mellan 0,0...100,0s 00s
varningsdetektering och
varningsmeddelande
CpyParaSet Kopierar parametrar till
olika arbetsminnen (P1/
P2/P3/P4)
AnalogOut Den analoga utgangens Poti / Ix Poti
funktion
4 Set Calibration X-Direction* Definierar rise / fall rise
arvardessignalens
funktionsriktning
(stigande/fallande)
W-Direction Definierar rise / fall rise
borvardessignalens
funktionsriktning
(stigande/fallande)
W-Function Reglerkurvan definieras | Lin./1:25/1:50/free lin.
Set W-free 10 punkter pa W0%0..100 % 0,0 %
reglerkurvan kan W10%0..100 % 10,0 %
programmeras fritt '\ 249,0... 100 % 20,0 %
W30%0...100 % 30,0 %
W40%0...100 % 40,0 %
W50%0...100 % 50,0 %
W60%0...100 % 60,0 %
W70%0...100 % 70,0 %
W80%0...100 % 80,0 %
W90%0...100 % 90,0 %
W100%0...100 % 100,0 %
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Y-Direction*

Definierar
funktionsriktningen for
processregulatorns
utgang (stigande/
fallande)

rise / fall

rise

OutMinPos

Ventilposition nar
arvardesutgangens
signal ar 0/4 mA

0...100 %

0,0 %

OutMaxPos

Ventilposition nar
arvardesutgangens
signal ar 20 mA

0...100 %

100,0 %

| Min W

Frankopplingsgréns for
kabelbrottsdetektering av
borvardet

0,0...22,0 mA

3,5mA

| Max W

Frankopplingsgréns for
overstromsdetektering
av borvardet

0,0...22,0 mA

20,5 mA

I Max X

Frankopplingsgrans for
overstromsdetektering
av arvardet

0,0..22,0 mA

20,5 mA

Scaling

Undermeny for skalad visning av arvarde och borvarde

Scaling

Paslagning av skalad
visning

ON / OFF

OFF

Decimalpoint

Definierar antalet
decimaler som visas

4mA2

Definierar visningen som
motsvarar en 0/4 mA-
signal

0 %

20mA 2

Definierar visningen som
motsvarar en 20 mA-
signal

100 %

5 Communication

Fieldbus

Undermeny for installning av

faltbussanslutning

Fieldbus**

Undermeny for
installning av
faltbussanslutning

OFF

OFF

Webserver

Un

dermeny for installning av serveranslutning

RS 232

Definierar typen av RS

Auto

Auto

232-anslutning

Serial

Bdrate RS

Definierar

38400

115200

baudhastigheten fér RS

57600

232-anslutningen

115200

*endast vid aktiverad processregulator

**Parametervardet faststélls och stélls in automatiskt av regulatorn under initialiseringen.
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16.2.3.5 Meny 1 Service

5 T

o}
Icl
5L
i}
o

OK

XXX %
XXX %

TAG2
TAG2 Nummer
Proc Ctrl In

w3

‘ [=]
(]
ALl
Enable 1 e, | Clear Error List
e—
|m] | I

=
T
=
=

PR B3
FER B
% B
S8 z | = 3
5 o =
£ ! ! . 8 B
E | 1 [} S 8
z g M -8 > &
- =
<88 e = H = %
EEE 28 1 ] = z
g =
Il L_I___.. S .
3]
Ll LN | TR | g wf|w W)=
<t
o
o = = o c;"
3
z :© 3
- S c ; b
3 2 |y
<
e Bl
£ : T
g 4 S S % 5
z: g H = 3 a
@ i %z = 4
-
7]
@
o
&

Emw
IOl
=)
E 2=t ON...OFFE E||E  ON..OFF E
=l
Eg
(]
=
=

~—

oK E =l E] 0...10000 E HiiE 0...10000 E == 0...10000 E

[+]
.E» ( N
ON

(=} <
E
- x =
q b 3
2 i x 2
: gl 2 g N
I € S 4 |
2 gef | g2 NE °m
— 3| = & EZ I
] 2 - E "o
o — % ; Y
& g
g g . ®
:2 - = I = z@
3
§ R § ]
3 .
I [+gE i £ 2 B =

=
TeT
Te]
E»m
o
=

—

<
E
>
3 ce
" o
[}
; o |F
g Epn! ] ®
=) 5 = g= £
bt &
2 [+l

‘E
—_—
| 1.
(]
-—
OE»Lgt
—

1.2
+]
w0

Cod

Rett
+]

Logi
e:
Active Level: 3

E HE  (0..10000) E BIE

 <g—

=]

ActiveParaSet

Www.gemu-group.com 49 /76 GEMU 1436 cPos



16 Drift

16.2.3.5.1 Betydelsen av parametrarna for 1 Service

16.2.3.5.1.1 Hamtning av in- och utsignaler

SETUP

= =
— Service El, SetBasics @, SetFunction @, SetCalibration @, Communication @, Return E a
1‘]’; 1 ~— | 2 <— | 3 ~— — | 6
=[] (=] (]
Bl
I/ O Status
1.1

ActiveParaSet:

Visar det for narvarande aktiva minnet som det hamtas information fran.

Min-Pot-Max:

Visar lagesgivarens minimala och maximala lage i procent. For en felfri funktion maste detta vérde ligga mellan 2 % och 98 %.
lw:

Visar den aktuella borvardessignalens varde i mA.

Ix:

Visar den aktuella arvardessignalens vérde (vid drift som processregulator).

W Proc X:

Visar den aktuella boérvardessignalens varde jamfort med den aktuella arvardessignalen (vid drift som processregulator).
W Pos X:

Visar den aktuella borvardessignalens varde jamfort med ventilens aktuella lage i %.

Pot Abs:

Visar lagesgivarens aktuella lage (observera att detta vérde kan avvika fran vardet for Pos x, eftersom ventilen inte utnyttjar
lagesgivarens hela omrade 0-100 %).

Valve:

Visar de interna pilotventilernas aktuella lage (= ventil 6ppen).

Proc Ctrl In:

Visar regleravvikelsen mellan borvarde och arvérde (vid drift som processregulator) i %.
Proc Ctrl Out:

Visar regleravvikelsen mellan borvarde och arvarde (vid drift som processregulator).

INFORMATION

» Vid alltfor kraftig regleravvikelse indikeras detta med hjélp av en punkt till vanster eller hoger pa displayen. | detta fall kan
lagesregulatorn inte langre arbeta. Alla parametrar for reglerstrackan bor kontrolleras.

Pos Ctrl In:

Visar regleravvikelsen mellan borvarde och &rvarde (vid drift som lagesregulator) i %.
Pos Ctrl Out:

Visar regleravvikelsen mellan borvarde och arvarde (vid drift som lagesregulator).

INFORMATION

» Vid alltfor kraftig regleravvikelse indikeras detta med hjélp av en punkt till vanster eller hoger pa displayen. | detta fall kan
lagesregulatorn inte langre arbeta. Alla parametrar for reglerstrackan bor kontrolleras.

In w:x:1:2

Visar aktuell status for de digitala ingangarna ( = signalen High foreligger).

Relais:

Visar den aktuella positionen for de interna relderna K1 och K2 ( = reléet &r tillslaget).

GEMU 1436 cPos 50/76 www.gemu-group.com



16 Drift

16.2.3.5.1.2 Aktivering och avaktivering av anvandarbeharighet

SETUP
| 1=

Service E, SetBasics @, SetFunction SetCalibration @, Communication @, Return (@‘

Ok TeT ICE TeT ICE o

| 1=

1/ 0 Status E, Login
11 | 1.2

=]

Vissa delar av produktens konfigureringsniva skyddas med hjélp av olika koder mot obehérig &ndring av parametrar.

Anvéandningsnivaerna ar fordefinierade och utformade for 3 olika anvandargrupper:

- Niva 3: Alla kundinstéllningar &r tillgdngliga och kan andras, inklusive majligheten att definiera de fysikaliska parametrarna

(t.ex. systeminstallator, systemoperator, systemansvarig).

- Niva 2. Begrédnsade kundinstallningar ar tillgangliga och kan &dndras. De é&r sarskilt begransade till de viktigaste parametrarna
for atgarder. Mojlighet till anpassning inom ramen for de definierade fysikaliska parametrarna (t.ex. systemansvarig eller

maskinansvarig).

- Niva 1. Kundinstéllningarna ér inte tillgdngliga eller mojliga att dndra, utan endast statusinformation visas.

Samtliga menypunkter ar markerade med symboler som anger deras skriv- och lasskydd.

Exempel for row2 (read 0, write 2):

ow2

X-Input: 4-20 mA

= 0-20 mA
4-20 mA

Féljande symboler anvands:

r0: For lasning kravs ingen behorighet

wO: For skrivning kravs ingen behdrighet

r1: For lasning krévs lagsta behorighet, kod 1

w1: For skrivning kravs lagsta behorighet, kod 1

r2: For lasning kravs medelhdg behdrighet, kod 2

w2: For skrivning kravs medelhdg behorighet, kod 2

r3: For lasning kravs hdgsta behdrighet, kod 3

w3: For skrivning kravs hogsta behorighet, kod 3

Koderna kan andras eller aktiveras i féljande meny:

Service
1

GINE
‘ 1/0 Status E, Login ‘
11 4@ 12
EIIE
w1 w1 w2 Bw3
Code: 0 E Logout? E, NewCode:1 1 E, NewCode:2 2 E. NewCode:3 3 E» Return
Active Level: 3 | <m— — | — — | —
®||=  (0..10000) E =IE oK E ®)fE  0..10000 E HIE  0..10000 =] H|E  0...10000 E
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Code:

Ange koden for anvandarbehorighet. Vid Active Level visas den for tillfallet aktiverade behorighetsnivan.
Exempel:

Vid Active Level 0 &r regulatorn spéarrad pa alla tre &tkomstnivaerna.

Endast parametrar som ar markerade med symbolen rOw0 kan ldsas och andras.

Logout:

Anvénds for utloggning fran skriv- och lasskyddade delar av menyn. Denna funktion sparrar olika menyer i enlighet med
aktiverad behdorighetsniva.

| parameter Active Level visas behorighetsniva 0.

NewCode1:

Ange ny kod for den lagsta behdrighetsnivan (behorighetsniva 1) (fabriksinstéllning 0).
NewCode2:

Ange ny kod fér den medelhdga behérighetsnivan (behorighetsniva 2) (fabriksinstéllning 0).
NewCode3:

Ange ny kod for den hégsta behdrighetsnivan (behorighetsniva 3) (fabriksinstéllning 0).

INFORMATION

» Fabriksinstéllning 0 betyder att O galler for alla tre koder. Det innebér att alla parametermenyer ar aktiverade.

Exempel:
Om behorighetsniva 2 ska spérras, maste behérighetsniva 2 och dven behorighetsniva 3 beldaggas med en kod.

INFORMATION

» Na&r man aktiverar eller laser behérighetsnivaerna via RS232-granssnittet kan andra koder tilldelas pa samma satt som nar
koderna anges direkt via knapparna pa produkten.

» Detta sdkerstéller en specifik blockering av regulatorns anvédndning, beroende pa typ av manovrering antingen direkt via
regulatorn eller via RS232-granssnittet.

Koderna for mandvrering via RS232-granssnittet kan endast tilldelas, aktiveras och avaktiveras via RS232-grénssnittet. Pa
samma satt kan koderna for direkt manovrering via knapparna pa produkten endast tilldelas, aktiveras och avaktiveras via
knapparna pa enheten.

16.2.3.5.1.3 Avlasning, radering och avaktivering av felmeddelanden

SETUP

SRS
20 Service E. SetBasics @, SetFunction E, SetCalibration _.E Communication E Return
(@ 1 ¢ .
~ |- -] - ‘—E —E _—'E

| 1=

1/ 0 Status E, Login E .
1 -—12 — 13
(=] =]

Error List:

| denna meny sparar ldgesregulatorn de senaste 100 felmeddelandena. Felen sparas dven vid drift i anvandargranssnittet i
felminnet.

hrs:
Har réknas lagesregulatorns drifttimmar.
Warnings:

Har kan varningsmeddelanden déljas och visas pa displayen. Nar en varning avges arbetar ldgesregulatorn normalt vidare.
Meddelandena sparas i ErrorList.

Errors:
Har kan felmeddelanden ddljas och visas pa displayen. Meddelandena sparas i ErrorList.
SensTest:
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Slar pa och av 6vervakningen av sensorn (vdgsensorn).

I hdndelse av ett felmeddelande vaxlar ldgesregulatorn till fellage och intar det Iage som definierats under ErrorAction.

Meddelandena sparas i ErrorList.

- Enable1: Sensordvervakningen ar aktiverad

- Disable: Sensorovervakningen &r inte aktiverad
Clear Error List:

Har kan lagesregulatorns fellista raderas med knappen .

16.2.3.5.1.4 Visa serienummer, programversion och ID samt ange TAG-nummer

SETUP

G IS
A~ Service E, SetBasics E, SetFunction E, SetCalibration E, Communication E, Return E, ‘@)
\\ 4— — — — — — N
= [w] =]

==

1/ 0 Status E» Login ﬂ Diagnosis E, Gemii specific
1.1 | 1.2 | 1.3 < | 1.4
(=] [

VXXX

Visar aktuell programvaruversion.

S/N:

Visar lagesregulatorns serienummer

TAG1:

Ett 11-siffrigt TAG-nummer kan anges for identifiering av Iagesregulatorn.

TAG2:

Ett 11-siffrigt TAG-nummer kan anges for identifiering av lagesregulatorn.
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16.2.3.6 Meny 2 SetBasics 16.2.3.6.1 Betydelsen av parametrarna for 2 SetBasics

7

-
| |= . %
= e - | — -l G e o e i S -7}
G = =7 iy =. -8
1 D 5L 5 T 5 =

Definierar typen av insignal for arvardet, 0-20 mA eller 4-20
mA.

2 °° 16.2.3.6.1.1 Definiera arvardes- och borvardesingangarna
E W . m W-Input:
3 ‘é 3 = Definierar typen av insignal for borvardet, 0-20 mA eller 4-20
- - mA.
E] IE E] l@ X-Input:
)

1...19

16.2.3.6.1.2 Utfora aterstillning

CalPointQtyt
AutoReturn

Default:

Anvéands for att aterstélla regulatorn till fabriksinstallningen.
Alla varden som har @ndrats av operatoren raderas. Eventuell
redan utford initialisering raderas ocksa.

r3w3

E HIE

LI}

—

5 L]

—
p | t— 1...60min
G E ==

| =]

Men det ar bara den parametersats som for narvarande &r
inlast i arbetsminnet som aterstélls. Sparade parametersatser
kvarstar oférandrade.

Init Valve
Auto Man
Init Valve
HelpLanguage

rowo

16.2.3.6.1.3 Genomfora initialisering

E HE

=
=

<G—

InitValve:

Automatisk eller manuell initialisering (anpassning av
regulatorn till ventilen) startas.

Yes...No
ON
ON...OFF

16.2.3.6.1.4 Gora displayinstallningar

Default:
Helptext

r3w3

Tiden for displayuppdatering kan andras.
DLight:

Det gér att vaxla mellan foljande installningar for
displaybelysningens egenskaper:

E HE

i
D.Refresh:

iCI}

~G—

=

4-20 mA
0-20 mA
4-20mA p

- OnKey - displaybelysningen aktiveras med knapptryckning.

Displaybelysningen forblir aktiverad efter sista
knapptryckningen sa lange som anges i instéllningen under
AutoReturn.

row3
X-Input:

E FHIE

| E Return
=

iCI}

—

- On - displaybelysningen forblir permanent aktiverad.

] e

£ =9 AutoReturn:
. 8 o Tiden for den automatiska atergangen till arbetsnivan efter
2 . den sista knapptryckningen kan stéllas in. Denna tid paverkar
3 2 0 o . .
2 _—c = ocksa displaybelysningen (DLight).

<

i = " HelpLanguage:

Som sprak for textvisningen kan antingen D (tyska),
GB (engelska) eller N (norska) vljas.
HelpText:

Hjalptexterna visas som standard i den andra displayraden
och kan ddljas.

Nar hjalptexterna doljs visas i stéllet knapparnas funktioner.
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16.2.3.7 Meny 3 SetFunction
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16.2.3.7.1 Betydelsen av parametrarna for 3 SetFunction

# 1= -
= o= . —_ , Bara hedfgerems=nrpuuulil i§ T
- - -

s

16.2.3.7.1.1 Stélla in processregulatorns parametrar (tillval)

Foljande menyer &r endast tillgdngliga i utforandet med
integrerad processregulator (PAQ1).

ProcCtrIMode:
Slar pa och av processregulatorn.

ProcCtrl: Undermeny for instéllning av processregulatorns
parametrar. Endast tillganglig nar ProcCtriMode: ON
foreligger.

- Proc-P: Anger processregulatorns KP-forstarkning.
- Proc-I: Anger processregulatorns Ti-integrationstid.
- Proc-D: Anger processregulatorns Kd-differentialdel.

- Proc-T: Anger processregulatorns Tv-fordrgjningstid.
Endast tillganglig nar Proc-D > 0.

- IxType: Definierar typen av filter fér darvardesingangen.
- OFF: Filtret for arvardesingangen ar avaktiverat.

IxType [OFF]

Ofiltrerad signalingang

xType [OFF] Signalingang ofiltrerad

RC: Arvardesingdngens signal filtreras via ett Igpassfilter.

IXType [RC]
Ofiltrerad signalingang

IXTime

Filtrerad siénalingéng

Avr: Arvardesingangens signal bestdms genom
medelvardesberakning.

IxTime: Definierar filtertiden for drvardesingangen.

IxType [avr] IxType [avr]

Ofiltrerad signalingang

Ofiltrerad signalingang

-
|
IxTime

Filtrerad signalingang Filtrerad signalingang

16.2.3.7.1.2 Stilla in lagesregulatorns parametrar

PosCitrl:
Undermeny for installning av lagesregulatorns parametrar.

- Pos P: Motsvarar lagesregulatorns KP-forstarkning. Det
optimala vardet faststélls av regulatorn under
initialiseringen.

- Pos D: Motsvarar lagesregulatorns D-férstarkning.

- Pos T: Motsvarar avklingningstiden for lagesregulatorns D-
del.

- MinPos: Definierar den nedre positionen for regleromradet
(fungerar som stangningsdampning).

- MaxPos: Definierar den 6vre positionen for regleromradet
(fungerar som slagléangdsbegréansning).

Fysikaliskt slag x [%]

1% T obegransat slag —_
7

80 - ———————mm

60 T

40 A begransat slag

20 =l -
Pd Borvarde w

100 %]

OpenTight och CloseTight: Definierar omradena fér den
tatstangningsfunktionen (fullstandig ventilation/avluftning av
manoverdonet).

Med denna funktion kan ventilen koras in i sdtet med
manoverdonets maximala stéllkraft. Tatstangningsfunktionen
kan aktiveras ensidigt eller for bada granslégena.

Exempel:

Vid instéllningen CloseTight 0,5 % och OpenTight 99,5 %
stangs respektive oppnas ventilen helt enligt foljande
diagram.

Hysteresen uppgar till 1 %.

Slag x
[%] 4
100 ——
— —5 —t >
a
06 15 985 04,5

Borvarde w

Om reglerkurvan andras till vardena 1:25 eller 1:50, bor vardet
for CloseTight stéllas in pa > 2,0 (for kurvan 1:50) eller > 4,0
(for kurvan 1:25) for att ventilen ska stdngas helt.

16.2.3.7.1.3 Stélla in dédzon

DeadBand:

Definierar den tillatna regleravvikelsen (dédzon) mellan
borvarde och arvarde.

Paverkar bade lagesregulatorn och processregulatorn.
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INFORMATION

» Regleravvikelsens storlek ska alltid anpassas efter
ventilens och reglerkretsens krav. Instéllning av ett varde
< 1,0% rekommenderas inte, eftersom det kan medféra
fluktuerande reglering (sarskilt vid manéverdon med
diskontinuerliga rorelseprofiler). Da kan de interna
pilotventilerna belastas kraftigt och snabbt uppna sin
livslangd.

» Normalt géller: Ju lagre det instéllda vardet ar, desto
kraftigare blir slitaget och desto kortare blir livslangden.
Darfor ska vardet stéllas in sd noggrant som det krévs.

16.2.3.7.1.4 Stalla in parametrarna for de digitala ingangarna
som finns som tillval

Digital Input:

Undermeny for instéllning av digitala ingangar.

- In W: Definierar funktionerna for High-signalen vid den
digitala ingangen In W (anslutning till borvardesingangen,
endast aktiv i manuellt 1age).

- In X: Definierar funktionerna fér High-signalen vid den
digitala ingangen In X (anslutning till d&rvardesingangen,
endast aktiv under drift som ldgesregulator).

- In 1: Definierar funktionerna for High-signalen vid den
digitala ingangen 1.

- In 2: Definierar funktionerna fér High-signalen vid den
digitala ingangen 2.

0 0 P1
0 1 P2
1 0 P3
1 1 P4

INFORMATION \

» Innan en annan parametersats lases in, maste den ldsas
in i det aktuella minnet.

Om en digital ingang (In W, In X, In 1 eller In 2) &r instélld pa

funktionen OFF/ON eller Safe/ON och den digitala signalen

"High” inte foreligger, visas foljande meddelanden pa

displayen:

- In 1 no Signal: Regulatorn intar sékerhetslaget eller
stoppas.

- In 2 no Signal: Regulatorn intar sakerhetslaget eller
stoppas.

- In W no Signal: Regulatorn intar sékerhetslaget eller
stoppas.

- In X no Signal: Regulatorn intar sékerhetslaget eller
stoppas.

16.2.3.7.1.5 Stalla in utgangarnas funktioner och
kopplingspunkter

DigitalOutput:
Undermeny for instéllning av reldutgangarna K1 och K2.
- K1 Switch: Definierar typen av utgangskontakt.
OFF De digitala NO (slutande) eller NC (6ppnande)
ingangarna ar - K1 fn: Definierar funktionen for utgang K1.
avaktiverade (no) Ingen funktion
OFF/ON Satta OFF: ON: (P min) Ventilpositionen som &r
regulatorni  Regulatorn &r i Regulatorn &r angiven under AlarmMinK1
pauslédge pauslige aktiv underskrids
Safe/ON Flytta Safe: ON: (P max) Ventilpositionen som &r
regulatorntill Regulatorn  Regulatorn &r angiven under AlarmMinK1
sakerhetslage jntar den aktiv overskrids
t position som (P min/max) De angivna ventilpositionerna
definierats overskrids eller underskrids
under Error (W min) Borvardet som &r angivet
Action under AlarmMinK1
ParmSetB0 Lasain Se tabellen nedan underskrids
parametersats (W max) Borvardet som &r angivet
erl under AlarmMaxK1
arbetsminnet Sverskrids
ParmSetB1  Lasain (W min/max) Det angivna borvérdet
parametersats overskrids eller underskrids
ertl) NS (X min) Arvardet som &r angivet under
?r elsminne AlarmMinK1 underskrids
el Arvardesut.gan ol b¢ (X max) Arvdrdet som &r angivet under
gens funktion  ventilposition Process- AlarmMaxK?1 6verskrids
LVETEO (X min/max) Det angivna arvardet
overskrids eller underskrids
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(SSE min) Regleravvikelsen som &r
angiven under AlarmMinK1
underskrids

(SSE max) Regleravvikelsen som &r

angiven under AlarmMinK1
overskrids

(SSE min/max) Det angivna arvardet

overskrids eller underskrids

Active Aktiv nar regulatorn ar i OFF-
drift

Error Meddelande om ett fel

Warning Meddelande om en varning

- AlarmMinK1: Definierar larmpunkten i %, dar utgang K1
kopplar om vid underskridande.

- AlarmMaxK1: Definierar larmpunkten i %, dar utgang K1
kopplar om vid dverskridande.

- SSE1Time: Definierar tidsfordrojningen for utgang K1
mellan feldetektering och felmeddelande vid en bestaende
regleravvikelse.

- K2 Switch: Definierar typen av utgangskontakt.
NO (slutande) eller NC (6ppnande)

K2 fn: Definierar funktionen for utgang K2.

(no)

Ingen funktion

(P min) Ventilpositionen som &r
angiven under AlarmMinK2
underskrids

(P max) Ventilpositionen som &r
angiven under AlarmMaxK2
overskrids

(P min/max) De angivna ventilpositionerna
overskrids eller underskrids

(W min) Borvardet som ar angivet
under AlarmMinK2
underskrids

(W max) Borvardet som &r angivet

under AlarmMaxK2
overskrids

(W min/max) Det angivna borvardet

overskrids eller underskrids

Active Aktiv nar regulatorn ar i OFF-
drift

Error Meddelande om ett fel

Warning Meddelande om en varning

AlarmMinK2: Definierar larmpunkten i %, dar utgang K2
kopplar om vid underskridande.

AlarmMaxK2: Definierar larmpunkten i %, dar utgang K2
kopplar om vid 6verskridande.

SSE2Time: Definierar tidsfordrojningen for utgang K2
mellan feldetektering och felmeddelande vid en bestaende
regleravvikelse.

AlarmMaxKx e = m e m o e - -—

AlarmMinKx === == e e e e e —————

SSEmax
SSEmin
SSEminM

[SSExTime| SSExTime SSExTime

16.2.3.7.1.6 Feltidsovervakning och instéllning av
felfunktionen
ErrorTime:

Definierar tidsfordréjningen mellan feldetektering och
felmeddelande.

ErrorAction: Definierar ventilens beteende vid ett
felmeddelande.

- Close: Ventil intar ldget STANGD.

- Open: Ventil intar laget OPPEN.

- Hold: Ventilen kvarstar i aktuellt ldge.

- Safe: Ventilen avluftas och intar darmed sitt sékerhetslage.

16.2.3.7.1.7 Spara parametersatser

CpyParaSet:
Har kan regulatorns aktuella instéllningar skrivas till olika
minnen och avlésas igen.

Det ar inte mojligt att Idsa in alla &ndrade reglerparametrar i
programminnet. Alla mojliga parametrar som kan sparas
finns i kapitel 16.4. Om en parameter inte kan sparas, ar

(X'min) Arvé‘rdet. som &r angivet under  Jenna parameter aktiv i alla minnen.
AlarmMinK2 underskrids (P1 <= W) Skriva fran W till P1
(X max) Arvardet som 'z.a\r anglyet under (P1 => P2) Skriva fran P1 till P2
AlarmMaxK2 6verskrids R
. . T (P1<=P2) Lasa in fran P2 till P1
(X min/max) Det angivna arvérdet : = -
overskrids eller underskrids (P1=>P3) Skriva fran P1 till P3
(SSE min) Regleravvikelsen som &r (P1<=P3) Lésa in fran P3 till P1
angiven under AlarmMinK2 (P1=>P4) Skriva fran P1 till P4
underskrids (P1<=P4) Lasa in fran P4 till P1
(SSE max) Regleravvikelsen som ar (OFF) Minnesfunktion avaktiverad
angiven under AlarmMaxK2 .
. . P1 Minne 1
Overskrids ) )
P Minne
(SSE min/max) Det angivna arvardet -
dverskrids eller underskrids P3 Minne 3
P4 Minne 4
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W Fabriksinstallning

Produkten sparar automatiskt alla parametrar i
arbetsminnet P1.

16.2.3.7.1.8 Definiera drvardesutgangen

AnalogOut:

Definierar funktionen for 4-20 mA-adrvardesutgangen.
Poti:

Det aktuella ventilldget matas ut som en 4-20 mA-signal.
Ix:

Det aktuella arvardet matas ut som en 4-20 mA-signal

(endast tillgénglig i versionen med integrerad
processregulator)
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16.2.3.8 Meny 4 SetCalibration
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16.2.3.8.1 Betydelsen av parametrarna for 4 SetCalibration

SETUP
= =
_ Service E, SetBasics @, SetFunction @, SetCalibration @, Communication @, Return E, ‘@
4— 1 — | 2 | 3 | 4 | 5 <t | 6 NS
= [ [ [ =] (] (]

16.2.3.8.1.1 Definiera funktionsriktningen for ar- och borvarde

W-Direction:

Definierar borvardessignalens funktionsriktning (stigande/fallande).

X-Direction:

Definierar drvardessignalens funktionsriktning (stigande/fallande). Endast tillganglig vid drift som processregulator.

Vid drift som lagesregulator:

Slag x
A W-Direction([rise]
Ventilen1 B
.. 00 [ -Di ion[fall] «eeeseeees
OPPEN . i W-Direction[fall]
4 |
80 |
I
60 | |
|
4 I
|
20T :
Ventilen , | | L
. T T T T T » Borvarde w [%]
STANGD 0 20 40 60 80 100

Vid drift som processregulator:

A
Insignal | __ _ _ _ _ ______
imA 207 W-Directionl[rise]
I
—+ ! W-Direction[fall] ~ «=ssee
16 |
1 X-Direction[rise]
T |
2 1 X-Direction[fall] ~ «wsserereses
4 I
8 |
|
-+ 1
4
|
| Borvarde w [%]
1 l l 1 ol -
0 T T T T T »

20 40 60 80 100 Arvérde x [%]
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16.2.3.8.1.2 Definiera reglerkurvans karakteristik

W-Function:

Reglerkurvans karakteristik kan definieras (linear, 1:25, 1:50,
free).

120,0

100,0

linear |

/’/
e ] 1:50
200 — ’ 0.9
- Mo/wms/— of]
410 - 5 .
- AT ees |
0,0 E& : -

For att ventilen ska stangas helt nar kurvan 1:25 eller 1:50 har
valts, maste funktionen CloseTight stallas in pa vardet >2,0
(for kurvan 1:50) eller >4,0 (for kurvan 1:25).

SetW-free:
Elva stodpunkter kan programmeras fritt for reglerkurvan.

SetW- 0% 0%

free  10% 10 %
20 % 20 %
30 % 30 %
40 % 40 %
50 % 50 %
60 % 60 %
70 % 70 %
80 % 80 %
90 % 90 %
100 % 100 %

Y-Direction:

Definierar funktionsriktningen for processregulatorns utgang
(stigande/fallande) fore lagesregulatorns ingang (vilket kan
anvandas for att realisera en invers processreglering).

16.2.3.8.1.3 Definiera lagesgivarens funktionsriktning

Pot Dir:

Arvardespotentiometerns funktionsriktning kan definieras.
Rise: For ventiler med stigande funktionsriktning

- Linjara stalldon: Ventilspindeln stiger nar ventilen 6ppnas

- Vriddon: Spindeln roterar moturs sett ovanifran nar ventilen
oppnas.

Fall: For ventiler med fallande funktionsriktning
- Linjara stélldon: Ventilspindeln sjunker nar ventilen 6ppnas

- Vriddon: Spindeln roterar medurs sett ovanifran nar ventilen
oppnas.

| kombination med ventilens funktionsriktning gor dessa
installningar att ventilen 6ppnas nar signalen stiger och att
visnings- och utgangsvérdena motsvarar samma
funktionsriktning. Om ventilerna ska anvandas i omvand
riktning (stigande signal stanger ventilen) méaste parametern
W-Direction dndras. Annars skulle visningen och utsignalen
vara inverterade.

16.2.3.8.1.4 Definiera arviardesutgangens signal

INFORMATION

» Om ett hogre varde anges for OutMinPos &n for
OutMaxPos, inverteras utsignalens verkningsriktning.

OutMinPos:

Definierar den ventilposition dar en &drvardessignal pa 4 mA

avges vid utgangen.

OutMaxPos:

Definierar den ventilposition dar en arvardessignal pa 20 mA
avges vid utgangen.

16.2.3.8.1.5 Definiera kopplingspunkter for felovervakningen

I Min W:

Definierar punkten for borvardessignalen, déar ett
felmeddelande utloses vid underskridande.

| Max W:

Definierar punkten for borvardessignalen, déar ett
felmeddelande utloses vid dverskridande.

I Min X:

Definierar punkten for drvardessignalen, dar ett
felmeddelande utloses vid underskridande.

| Max X:

Definierar punkten for drvardessignalen, dar ett
felmeddelande utloses vid dverskridande.

16.2.3.8.1.6 Skalad visning av arvérde och borvarde
Scaling:
Undermeny for skalad visning av arvarde och borvéarde, dar

det definieras om arvardet och borvardet ska visas som en
skalad storhet eller i procent.

ON: visning som skalad storhet; OFF: visning i procent

Via denna instéllningspunkt kan man anpassa visningen till
den fysikaliska storheten pa reglerstrackan som ska regleras.

Pa sa satt kan man direkt ange och avlasa vad som ska
regleras.

Vid en processtorhetsreglering (ProcCtrl Mode: ON) maste
instéllningen motsvara processgivarens signalutgang.

Den fysikaliska enheten anges atskilt fran véardet i samma
kontext.

Typiska installningsvarden:

- xx °C/°F - temperaturreglering

- xx bar/psi - tryckreglering

-xx I/h eller m3/h - flodesreglering
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- Decimalpoint: Definierar antalet decimaler som visas.

- 4 mA 2: Definierar vardet som visas nar en 0/4 mA-signal
foreligger.

- 20 mA 2: Definierar vardet som visas nar en 20 mA-signal
foreligger.

Majliga installningsvarden for den fritt skalbara drvardes-

och borvardesingangen:

o ; = ) ] el B
mite oo | Ta] | BME o2 Ta]| @itE oo T | @S 00 sseg‘@
=] o N

Instaliningsinterva Tillganglig teckenuppséttning:

-99,99...999,9 0.9
vid Decimalpoint 0: A.Z
-9999...9999 a.z

%
/

%

Display vid instéllningen Scaling OFF:
E '3::3 W XXX X XXX

—
<—

l I = (] automatisk drift

SETUP

Mode

t— AUTO

wj= =

Mode 3:: WXKX: X XXX
Man | <gm—
E l I E manuell drift
Mode E
OFF

Konfigurationsmeny

Display vid instéllningen Scaling ON (exempel med mbar):

r3w3
Mode E AW XX.X mbar E SETUP

— —
AUTO | e X XXX mbar | «gm—

I E automatisk drift

'3;3:‘” XX.X mbar E

—
X XXX mbar | mm—

Man | <em—

1=

OFF

manuell drift

(=]

Konfigurationsmeny

16.2.3.9 Meny 5 Communication

e
|

0000 E Return
—

w36 cros| [m] | EINE0000.99%9) [am]

Ll e
=

= L2IE

Elpe

o]

Endast tillgénglig vid regulatorutférande med integrerat Bluetooth-grénssnitt

B ComPort  Bluetooth ﬁ BT Function  PC/PDA ﬁ State

PC/PDA
Phone

==

-—
Bluetooth E

==

=

Bdrate RS 115200

aile
®

=@

1=

2
=
&l

Auto
Auto

g

5

2 ~ O

§ |—3 =
o

=

! =
=]

el

|e—
ON / OFF IEI

8 "z HE
o] |
©
WWWw.gemu-group.com 63/76 GEMU 1436 cPos
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16.2.3.9.1 Betydelsen av parametrarna for 5 Communication

SETUP

+|

[=

Service
1

5l
Tel

SetBasics

5l

SetFunction SetCalibration

= |=

Communication Return

=]

16.2.3.9.1.1 Installning av faltbussparametrarna

Fieldbus:
Endast tillganglig for faltbussutforandet.
Mer information finns i den sérskilda anvandarhandboken.

16.2.3.9.1.2 Instéllning av kommunikationsparametrarna

INFORMATION
» Mer information om hur du anvénder granssnittet GEMU e.sy-com och webbl&saren finns i den sérskilda
anvandarhandboken.
WebServer:

Undermeny for installning av kommunikationsparametrarna
RS 232:
Definierar typen av RS 232-anslutning

Auto vid anslutning till en PC/béarbar dator eller ett industrimodem
Serial vid anslutning till en PC/bérbar dator
Bdrate RS:

Definierar 6verforingshastigheten for serieanslutningen.

Bdrate RS 38400 baud
57600 baud
115200 baud (fabriksinstallning)
17 Felatgarder
000 NO ERROR Det finns inga fel - -
010 Iw<4mA Borvardessignalen ligger Regulatorn befinner sig i Kabelbrott pa
Error under 4 mA automatiklaget bérvardesingéngen
011 Ilw>20mA Borvardessignalen ligger |Regulatorn befinner sig i Borvardessignalen ligger dver
Error over 20 mA automatiklaget 20 mA
012 Ix<4mA Arvérdessignalen ligger | Processregulatorn &r aktiv.  Kabelbrott pé drvardesingdngen
Error under 4 mA
013 Ix>20mA Arvardessignalen ligger  Processregulatorn dr aktiv ~ Arvardessignalen ligger dver
Error 6ver 20 mA 20 mA
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020 Pot wrong dir Potentiometern Parametern "CtrlFn” ar De pneumatiska anslutningarna
Erres upptackte fel styrfunktion installd p4 AUTO och en for "STANGD" och "OPPEN" &r
under initialiseringen. ventil med styrfunktion 3 ombytta pa ventilen eller sa ar
identifieras dar parametern "Pot Dir” installd pa
mandverdonet har rort sigi  "fall”.
fel riktning. Fel styrfunktion &r installd.
Parametern "CtrlFn” ar
installd pa en fast
styrfunktion. Denna instéllda
styrfunktion
Overensstammer inte med
den styrfunktion som
faststalldes vid
initialiseringen.
021 Wrong En felaktig styrfunktion | Parametern "CtrlFn” ar Fel styrfunktion har stallts in i
function upptacktes under den instélld pa en fast parametern “CtrlFn”. Om
Error automatiska styrfunktion. Denna instéllda parametern &r installd pd AUTO,
initialiseringen av styrfunktion faststaller produkten
ventilen. overensstammer inte med  motsvarande styrfunktion och
den styrfunktion som sparar den dar (galler ej
faststalldes vid styrfunktion 8 — utfor manuell
initialiseringen. initialisering har eller stall in
parametern "CtrlFn” pa "DNO”).
022 Pneumatic Ett pneumatiskt fel - Bortfall av styrluft Kontrollera det pneumatiska
Error upptéacktes under den - Spjaliskruv(ar) systemet med avseende pé
Error automatiska inskruvad(e) helt eller for slagléngd, spjallskruvarnas lage,
initialiseringen av ventilen langt lackage och granslagen.
. .. Observera ventilens min.
- Minsta slagléangd -
uppnaddes inte yriryex.
- Grénsldgena kan inte nas
- Léackage i systemet
023 Leakage Lackage upptacktes Regulatorn befinner sig i Kontrollera det pneumatiska
Error under den automatiska initialiseringsléaget. systemet med avseende pd
initialiseringen av lackage och utfor initialiseringen
ventilen. igen
030 Air missing Bortfall av tryckluft har | Produkten forsoker dndra - Lackage i systemet
Warning upptéackts. ventilens ldge, men den - Ingen tryckluft
sl :'ktmng' - Fel pa de interna styrventilerna
Obs: _Bero_ende pa - Ventilen ar mekaniskt
reaktionstiden for
- R blockerad
lagesregulatorns borvarde
kan felet komma att
kvitteras tillfalligt. Da
aterkommer det sedan.
060 TrvlSensErr Ett kabelbrott, en - fel monteringssats

Error

kortslutning eller ett
overskridet intervall har
upptéackts i lagesgivarens
anslutning eller i
lagesgivaren.

- felaktig montering
- fel pa lagesgivaren
- fel pa lagesgivarens anslutning
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200 Error EEPROM Det har uppstatt ett fel Felet uppstar om Felet visas endast under 1 minut
Error med det externa kalibreringsdata inte kan vid tillkopplingen och kvitteras
EEPROM. lasas fran EEPROM pa I10-  |sedan av sig sjalvt. Regleringen
kortet. fungerar fortfarande, men
regulatorn maste skickas till
GEMU fér undersékning.
201  Intern.Error Det har uppstatt ett fel Informationen visas om ett Meddelandet genereras om det

ingang In X

OFF/ON eller Safe/ON

Information  Med ett EEPROM. fel har intréffat vid atkomst  inte var méjligt att lasa eller
till EEPROM. skriva fran ett EEPROM. Skicka
regulatorn till GEMU.

In 1 no Signal Ingen signal vid digital Parametern In 1 drinstélld  Anslut en signal till digital
ingdng In 1 pa OFF/ON eller Safe/ON ingang In 1

In 2 no Signal Ingen signal vid digital Parametern In 2 arinstélld | Anslut en signal till digital
ingang In 2 pa OFF/ON eller Safe/ON ingadng In 2

In W no Signal Ingen signal vid digital Parametern In W ar instélld | Anslut en signal till digital
ingang In W pa OFF/ON eller Safe/ON ingang In W

In X no Signal Ingen signal vid digital Parametern X arinstélld p&  Anslut en signal till digital

ingang In X

| menypunkten ErrorList (1 Service/1.3 Diagnosis) kan alla felmeddelanden avlésas.

Med menypunkten ClearErrorList (1 Service/1.3 Diagnosis) kan det interna felminnet raderas.

Om felet upptrader i menyn "Nolnit”:

Felmeddelandet visas i menyn "Nolnit”. Om du trycker pa knappen eller IE‘ stdngs visningen av felmeddelandet av och

"Nolnit” visas med aktuell ventilposition. Ventilen kan flyttas med knapparna och IE‘

Felmeddelandet visas igen nar atgarden har slutforts. For att avsluta dtgarden maste du ga ut ur menyn med knappen eller

i

NoInit
=

XX X%

]

Il

Setup

060: TrvISensErr

Setup

|y

|y
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20 Allman information om reglerteknik

18 Inspektion och underhall

/\ VARNING

Armaturerna star under tryck!

» Risk for allvarliga eller livshotande
personskador

® Tryckavlasta systemet eller
systemkomponenten.

® Tom anlaggningen eller
systemkomponenten fullsténdigt.

INFORMATION

Anvandning av fel reservdelar.

» Skador p& GEMU-produkten

» Tillverkarens garanti galler inte.

e Anvind endast originaldelar fran GEMU.

INFORMATION

Ovanliga underhallsarbeten!

» Skador p& GEMU-produkten

® Underhallsarbeten och reparationer som inte beskrivs i
denna anvandarhandbok far endast utforas efter
overenskommelse med tillverkaren.

Driftansvarige maste genomféra regelbundna
okularbesiktningar av produkterna enligt driftvillkoren och
riskbedomningen for att forebygga lackage och skador.

1. Underhallsarbeten och reparationer ska utféras av
utbildad personal.

N

Bar lamplig skyddsutrustning enligt driftansvarigs
bestammelser.

Stang av systemet och dess komponenter.

»> oW

. Sakra systemet och dess komponenter mot
aterinkoppling.

o

Tryckavlasta systemet och dess komponenter.

o

Produkter som alltid star i samma lage ska manovreras
fyra ganger om éret.

18.1 Reservdelar

Till denna produkt finns inga reservdelar. Vid defekter ska
produkten skickas tillbaka till GEMU for reparation.

18.2 Rengoring av produkten

- Rengor produkten med fuktig trasa.
- Rengor inte produkten med hogtrycksrengorare.

19 Demontering

1. Demonteringen sker i omvénd ordningsfoljd jamfort med
monteringen.

20 Allman information om reglerteknik

20.1 Reglerkretsen

Referensstorhet w

Onskat volymfléde

Regulatorn
GEMU 1436 l
T
=) |
M 0 |—— —— !
[ ——
A Reglerstorhet x
(G
aktuellt
- 1 volymfléde
oy
e
e = R = ]
Storningsstorhet z Reglerventil
Fluktuationer i GEMU Flodesmataren
volymflédet GEMU 3021

20.2 Reglertekniska begrepp

Referensstorhet (se)
Reglerstorhet (se)
Reglerdifferens (se)
Stallstorhet y (se)
Storningsstorhet z (se )

20.3 Reglerparametrar

Betydelsen av produktens parametrar:

Proc P: K,

Proc I: T,

Proc D: K,

ProcT: T,
Proportionalband Xp (se)
P-faktor Kp (se)
Derivattid Tv (se)
Differentialdel (D-del) (se )
Integraldel (I-del) Ki (se )
Integrationstid Tn (se )

20.4 Anpassning av regulatorn till reglerstrackan

Regulatoroptimering:

For att uppna ett gynnsamt beteende for reglerkretsen &r det
nddvandigt att anpassa lagesregulatorn till respektive
process. Ett gynnsamt beteende kan t.ex. vara en snabb
insvangning med liten 6verslang eller en insvangning utan
overslang med en langre insvangningstid. De optimala
reglerparametrarna maste bestammas "for hand” med hjalp
av tester och tumregler.

2. Skruva loss elledning(ar).
3. Avaktivera styrmediet. Betydelsen av produktens parametrar:
4. Koppla loss styrmedieledningen eller -ledningarna. Proc P: K,
5. Demontera produkten. Félj varnings- och Procl: T,
sakerhetsanvisningar. Proc D: K,
ProcT: T,
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20 Allman information om reglerteknik

Dimensionering av regulatorparametrarna enligt Ziegler-
Nichols-metoden:

20.6 Reglerparametrarnas paverkan pa regleringen

Féljande metod ar avsedd att hjélpa till att anpassa regulatorn -
till reglerstrackan. (Denna metod kan dock endast anvéndas Storre: Regulatorn reglerar isnabbare,
for reglerstriackor dar det &r mojligt att fa reglerstorheten att en tendgrar att svanga och
komma i sjalvsvangning.) regleranr "?'”dr? e>$.akt".
- Stéll in vardena for Kp (Proc P) och Tv (Proc T) pa de lagsta z;zﬁk;?rlgg;'g bgrrr\]/ardet
vérdena och stéll in vardet for Tn (Proc 1) pa 0. (Detta ger stillstorheten t'ias
minsta mojliga effekt pa lagesregulatorn.) . :
- Ange Onskat borvarde for hand i manuellt ldge. Mindre: Fiegulatorn reglerar
i . ) ) langsammare, eftersom
- O‘ka Kp (Proc P) langsamt (minska Xp), tills reglerstorheten framkorning till borvardet sker
borjar svanga harmoniskt. Helst ska reglerkretsen i mindre steg om
stimulera§ att s.vénga genom plétsliga boérvéardesédndringar sElsEhEEn mindes.
under Kp-justeringen. Regleringen blir noggrannare.
- Notera det pa detta satt faststillda Kp-vardet som den
kritiska P-faktorn Kp,krit.
- Bestdam sedan tiden fér en svangning som Tkrit. Om ”
mojligt, anvand ett stoppur for att méata flera svangningar Storre: Regulatorn reagerar
och anvand det aritmetiska medelvardet som Tkrit. langsammare pa férandringar
- Med hjalp av de varden som pa detta séatt bestamts for ?V :ﬁr\(/jarde.t. el d relativt
Kp,krit och Tkrit berdknar du sedan de parametrar som Iaorvar esglvarf me Ire E..'V
saknas for Kp, Tn och Tv utifran nedanstaende tabell. :rr:)%slag(r:sa utsignaler bor
Kp =Proc |Tn=Procl ProcD Tv = Proc :
P T Mindre: Regulatorn reagerar snabbare
5 0,50 x 0 0 0 pa forandringar av arvardet.
Kp,krit
Pl 0,45 x 0,85 x Tkrit 0 0
Kp krit Storre: Bromsar stéllstorheten y
PID 0,59 x 0,50 x Tkrit 0,59 x 0,12 x Tkrit under kérningen mot
Kp,krit Kp,krit borvardet. Regleringen blir
langsammare.
- Vid behov kan du justera vardena for Kp och Tn nagot tills . o .
. . . - o Mindre: Borvardet uppnas snabbare.
regleringen fungerar pa ett tillfredsstéllande satt.
20.5 Produktens differentialekvation
y = ProcP * {x i e I" ; dt} + ProcD *[dﬁ — ProcTyv * ﬂ} Storre: Reglerdifferensen varar
' rocl dt dt langre, &ven om borvarde =
arvarde.
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20.7 Reglerkurvor och stegsvar

xd
Stegfunktion
A
XD
A > t
Reglerbeteende Stegsvar
Y
A
P Kp * Xd
A 4
A
v Yo
> t
Y
A T TTTTTTTTTTTTTTTTTITTTTT
PD
A
Kp * xd; yo=0
\ 4 > t
Pl
t
PID
t
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22 Sluthantering

Derivattid Tv
Den anvands for att stélla in intensiteten for D-delen.

Differentialdel (D-del)

For en invers regulator (uppvarmning) har D-delen féljande
effekter: Om reglerstorheten minskar pa grund av en storning
pa reglerstrackan, motverkar D-delen férandringen genom att
skapa en positiv stéllgrad. Om reglerstorheten ¢kar pa grund
av en storning pa reglerstrackan, motverkar D-delen
forandringen genom att skapa en negativ stéllgrad. Ju langre
derivattid Tv som &r instélld, desto storre blir dampningen.

Integraldel (I-del) Ki

I-delen Ki andrar konstant regulatorns stallgrad tills drvardet
har uppnétt borvardet. Stéllgraden anpassas uppat eller nedat
sa lange som det finns en regleravvikelse. I-delens paverkan
Okar ju langre en regleravvikelse foreligger. Ju kortare
integrationstiden Tn &r och ju storre regleravvikelsen &r, desto
starkare (snabbare) blir I-delens paverkan. |-delen forhindrar
en bestdende regleravvikelse.

Integrationstid Tn

Integrationstiden Tn bestammer hur lange en regleravvikelse
ska justeras. Om ett hogt varde anges for integrationstiden
Tn, innebér detta en liten paverkan av I-delen och vice versa.
Under integrationstiden Tn adderas stallstorhetens forandring
som orsakas av P-delen igen. Det finns darfor ett konstant
férhallande mellan P-delen och I-delen. Andras P-delen,
andras darfor aven tidsforhallandet om Tn-vardet &r konstant.
Ki=1/Tn

P-faktor Kp

| stéllet for beteckningen proportionalband anvands ofta
uttrycket P-faktor Kp. Omrékning av Xp till Kp gors pa foljande
sé&tt: Xp = 100[%]/Kp eller Kp = 100[%]/Xp. Kp-vardet anger i
vilken utstrackning reglerstorheten x féréandras nar
stallstorheten y justeras. Kp = Ax/Ay = x2 — x1/y2 —y. For att
fa ett enhetsoberoende samband i ovanstaende ekvation
maste x och y divideras med sina maxvarden (100 %). Ett
stort Kp-varde leder till mindre regleravvikelser. Men om Kp-
véardet stalls in for hogt, leder det till att reglerkretsen far en
Okad svangningstendens.

Proportionalband Xp

Proportionalbandet anger i vilken utstrackning reglerstorheten

x andras nar stéllstorheten y justeras. Via Xp kan regulatorns
forstarkning anpassas till reglerstrackan. Om ett litet
proportionalband valjs, resulterar detta i en stor stéllstorhet y
(t.ex. 20 mA), d.v.s. regulatorn reagerar snabbare och hardare
vid ett litet proportionalband. Om man viljer ett for litet
proportionalband kommer reglerkretsen att svanga.

Referensstorhet

Referensstorheten ar borvardet och har beteckningen w.
Referensstorheten utgor reglerkretsens ingangsstorhet.
Referensstorheten ska félja reglerstorheten i ett givet
beroendeforhallande.

Reglerdifferens

Reglerdifferensen ar differensen mellan referensstorheten
och reglerstorheten. Den har beteckningen xd.
Reglerstorheten raknas ut pa foljande sé&tt: xd =w - x.

Reglerstorhet
Reglerstorheten ar arvardet och har beteckningen x.
Reglerstorheten motsvarar det aktuella uppmatta volymflodet.

Stallstorhet y

Reglerstrackans ingangsstorhet. Processregulatorns
specifikation till ldgesregulatorn av vilket lage den styrda
reglerventilen maste inta for att uppna onskat volymfléde.

Storningsstorhet z

En storhet som har inverkan pé reglerstrackan utifran och
som vanligtvis inte kan paverkas (t.ex. fluktuationer i
volymflodet).

22 Sluthantering
1. Se upp for gasrester och angor fran absorberade medier.

2. Slang alla delar i enlighet med anvisningarna for
avfallshantering/miljoskyddsvillkoren.

23 Returer

Pa grund av lagbestammelser for skydd av miljé och personal
maste returformuléret vara fullstandigt ifyllt och undertecknat
och medfdlja leveransdokumenten. Returen kan endast
behandlas om returformuléret ar fullstandigt ifyllt. Om ingen
returdeklaration medfdljer produkten kan inget
tillgodohavande utges eller ndgra reparationer utféras. Istéllet
sker sluthantering pa kundens bekostnad.

1. Rengor produkten.

2. Bestall ett returformulér fran GEMU.

3. Fyllireturdeklarationen fullstandigt.

4. Skicka produkten med ifylld returdeklaration till GEMU.
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GEITLN

EU-forsakran om inbyggnad
enligt maskindirektivet 2006/42/EG, bilaga Il B

Vi, foretaget GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mdiller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen-Criesbach Tyskland

forsakrar pa eget ansvar att féljande produkt uppfyller de tillampliga grundlaggande halso- och sékerhetskraven enligt bilaga |
till ovan nédmnda direktiv.

Produkt: GEMU 1436

Produktnamn: Intelligent Idgesregulator och integrerad processregulator

Foljande grundlaggande halso- och 1.1.2;11.3,;11.5,;1.3.2;1.3.4,;151,;1.5.4,;1.58,;1.6.1.;1.7.1;1.7.2.;1.7.3.;1.7.4,,
sakerhetskrav i maskindirektivet 1.7.41;1.7.42;1.7.4.3.

2006/42/EG, bilaga | har tillampats och

uppfylits:

Foljande harmoniserade standarder ENISO 12100:2010
(eller delar darav) har tillampats:
Vidare forsékrar vi att den relevanta tekniska dokumentationen har sammanstéllts enligt bilaga VII del B.

Tillverkaren forbinder sig att pa motiverad begéran av statliga organ éverlamna den relevanta tekniska dokumentationen om
den delvis fullbordade maskinen. Detta dverlamnande sker elektroniskt.

De immateriella rattigheterna paverkas inte av detta!

Den delvis fullbordade maskinen far inte tas i drift forran den fullstandiga maskinen den ska byggas in i har forklarats
overensstimma med bestammelserna i maskindirektivet 2006/42/EG.

M. Barghoorn
Chef for global teknik

Ingelfingen 2023-07-28

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG WWW.gemu-group.com
Fritz-Miiller-StraBe 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland info@gemue.de

WWWw.gemu-group.com 71/76 GEMU 1436 cPos



25 EU-férsdkran om 6verensstammelse enligt 2014/30/EU (EMC-direktivet)

25 EU-forsdkran om overensstammelse enligt 2014/30/EU (EMC-direktivet)

GEITLN

EU-forsakran om overensstammelse

enligt 2014/30/EU (EMC-direktivet)

Vi, foretaget GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mdiller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen-Criesbach Tyskland

forsakrar pa eget ansvar att féljande produkt foljer foreskrifterna i ovan néamnda direktiv.

Produkt: GEMU 1436

Produktnamn: Intelligent lagesregulator och integrerad processregulator

Foljande harmoniserade standarder EN 61326-1:2013; EN 61000-6-4:2007/A1:2011; EN 61000-6-2:2005/AC:2005

(eller delar darav) har tillampats:

M. Barghoorn
Chef for global teknik

Ingelfingen 2023-07-28

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Miiller-StraBe 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland

WWW.gemu-group.com
info@gemue.de
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GEITLN

EU-forsakran om overensstammelse
enligt 2011/65/EU (RoHS-direktivet)

Vi, foretaget GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mdiller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen-Criesbach Tyskland

forsakrar pa eget ansvar att féljande produkt foljer foreskrifterna i ovan néamnda direktiv.

Produkt: GEMU 1436
Produktnamn: Intelligent lagesregulator och integrerad processregulator

Fodljande harmoniserade standarder EN IEC 63000:2018
(eller delar darav) har tillampats:

M. Barghoorn
Chef for global teknik

Ingelfingen 2023-07-28

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG WWW.gemu-group.com
Fritz-Miiller-StraBe 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland info@gemue.de
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26 EU-forsakran om 6verensstammelse enligt 2011/65/EU (RoHS-direktivet)
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