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1 Informacje ogdlne

1 Informacje ogdlne

1.1 Wskazowki

- Opisy i instrukcje odnoszg sie do wersji standardowych. Dla
wersji specjalnych, ktére nie sg opisane w niniejszym doku-
mencie, obowigzujg dane podstawowe zawarte w niniej-
szym dokumencie wraz z dodatkowg dokumentacjg spe-
cjalna.

- Prawidtowy montaz, obstuga, konserwacja i naprawa gwa-
rantujg bezawaryjng prace produktu.

- W razie watpliwosci lub nieporozumien miarodajna jest nie-
miecka wersja dokumentu.

- W sprawie szkolen dla pracownikéw prosimy o kontakt pod
adresem znajdujgcym sie na ostatniej stronie.

1.2 Zastosowane symbole

W dokumencie zastosowano nastepujgce symbole:

1.4 Wskazowki ostrzegawcze

0 ile to mozliwe, wskazéwki ostrzegawcze uporzagdkowane sa
wedtug ponizszego schematu:

StOWO SYGNALIZACYJNE

Mozliwy Rodzaj i Zrodto zagrozenia

symbol zwig- pMozliwe skutki nieprzestrzegania
zany z zagro-

. @Sposoby unikania zagrozenia
zeniem

() Czynnosci, ktére nalezy wykonac¢

> Reakcje na dziatania

Wskazdéwki ostrzegawcze sg przy tym zawsze oznaczone za
pomoca stowa sygnalizacyjnego i cze$ciowo réwniez za po-
mocg symbolu wtasciwego dla danego zagrozenia.
Stosowane sg nastepujgce stowa sygnalizacyjne lub stopnie
zagrozenia:

A NIEBEZPIECZENSTWO

Bezposrednie zagrozenie!
» Skutkiem nieprzestrzegania moze by¢
$mier¢ lub powazne obrazenia

= Wyszczegdlnienia

W dokumentacji stosowane sg ponizsze symbole LED:

O Wytgczony

® Swieci sig

‘ Miga

1.3 Definicje poje¢

Funkcja Speed"”

Speed Assembly and Programming, szczegdlnie

uzyteczna funkcja uruchamiania do szybkiego montazu, auto-
matycznego ustawiania oraz inicjalizacji produktéw GEMU.
Aktywacja odbywa sie w zaleznosci od urzadzenia za pomoca
zewnetrznego sygnatu impulsowego lub srodkéw wystepuja-
cych na urzadzeniu (przetacznik magnetyczny lub w obudo-
wie). Przestawienie na tryb pracy normalnej odbywa sie auto-
matycznie po zakonczonym przebiegu.

Medium robocze
Medium przeptywajgce przez produkt GEMU.
Medium sterujace

Medium, ktére steruje i uruchamia produkt GEMU poprzez
zwiekszanie lub redukcje cisnienia.

Funkcja sterowania
Mozliwe funkcje uruchamiania produktu GEMU.

/\ OSTRZEZENIE

Mozliwosé wystapienia niebezpiecznej

sytuacji!

» Skutkiem nieprzestrzegania moze by¢
$mier¢ lub powazne obrazenia

/A OSTROZNIE

Mozliwos¢ wystapienia niebezpiecznej

sytuacji!

» Skutkiem nieprzestrzegania moga by¢
$rednie lub lekkie obrazenia

> B P

Mozliwosé wystapienia niebezpiecznej

sytuacji!

» Skutkiem nieprzestrzegania moga by¢
szkody materialne

>

Ponizsze symbole wskazujace na niebezpieczenstwa moga
by¢ wykorzystywane we wskazéwkach ostrzegawczych:

Niebezpieczenstwo powodowane przez substan-
cje zrgce

Zagrozenie ze strony goracych powierzchni

P>
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3 Opis produktu

2 Zasady bezpieczenstwa

Zasady bezpieczenstwa w tym dokumencie odnoszg sie tylko
do indywidualnego produktu. W potgczeniu z innymi elemen-
tami instalacji moga pojawi¢ sie potencjalne zagrozenia, ktére
muszg by¢ poddane analizie zagrozen. Za sporzadzenie anali-
zy zagrozen, przestrzeganie wynikajgcych z niej srodkow
ostroznosci oraz przestrzeganie regionalnych przepiséw bez-

3 Opis produktu

3.1 Montaz

Wielko$¢ konstrukcyjna 1, 30 mm

Wielkos¢ konstrukcyjna 2, 75 mm

Wielko$¢ konstrukcyjna 2, 30 mm

pieczenstwa odpowiedzialny jest uzytkownik. —
Dokument zawiera podstawowe zasady bezpieczenstwa, kté- e
rych nalezy przestrzega¢ podczas uruchamiania, eksploataciji
i konserwaciji. Skutkiem nieprzestrzegania moze by¢:
- Zagrozenie 0sob przez wptyw czynnikdw elektrycznych, me-
chanicznych i chemicznych
- Zagrozenie urzadzen w poblizu
- Nieskutecznos$é waznych funkcji
- Zagrozenie dla Srodowiska na skutek wycieku niebezpiecz- Gérna czesc obu- PC PC PC
nych substancji w razie nieszczelnosci dowy - wersja
Zasady bezpieczenstwa nie uwzgledniaja: standardowa:
- przypadkowosci i zdarzen, jakie moga wystepowac przy Gorna czesc obu- PP - -
montazu, eksploataciji i konserwacji dowy — wersja
- lokalnych przepiséw bezpieczeristwa, za ktérych przestrze- kompaktowa:
ganie (réwniez przez wezwany personel montazowy) odpo- Dolna czgs$¢ obu- Aluminium PPS lub PPS lub
wiedzialny jest uzytkownik dowy eloksalo-  stal nie- stal nie-
wane lub |rdzewna rdzewna
Przed uruchomieniem: stal nie-
1. Produkt nalezy transportowac i przechowywac¢ we wtasci- rdzewna
wy sposéb. Podtaczenie elek- Element Element Element
2. Nie pokrywa¢ lakierem $rub ani elementéw produktu z tryczne gwintowy: gwintowy: gwintowy:
tworzywa Sztucznegc). Stal nie- PPS lub PPS lub
3. Instalacja i uruchomienie przez przeszkolony personel o rf]izg/vor;a s;al nie- s(’;al nie-
odpowiednich kwalifikacjach. (1. ) |rdzewna rdzewna
B ) ) Wktadka: (1.4305) [(1.4305)
4. Przeszkoli¢ w dostatecznym stopniu personel montazowy PA Wkiadka:  Wkladka:
i obstugujacy. PA PA
5. Sprawdzi¢, czy t.res’,é. dokumentu zostata w petni zrozumia- Element adapta-  Stal nie- Stal nie- Stal nie-
na przez odpowiedzialny personel. cyiny T o e
6. Ustali¢ zakres odpowiedzialnosci i kompetenciji. (1.4305) (1.4305) (1.4305)
7. Stosowac sig do kart charakterystyki. Zestaw montazo- Materialy Materialy Materiaty
8. Przestrzegac¢ zasad bezpieczenstwa dla wykorzystywa- wy, whasciwy dla |wtasciwe  wiasciwe  wiasciwe
nych mediéw. danego typu za- |dla danego |dla danego dla danego
woru typu zawo- |typu zawo- typu zawo-
Podczas eksploatac;ji: ru ru ru
9. Przechowywaé dokument w miejscu uzytkowania. Elementy uszczel- EPDM i NBR w NBR w
10. Przestrzega¢ zasad bezpieczenistwa. niajgce NBR zrzlypfadku zrzlypfadku
S . olnej czg- dolnej cze-
11. Obstugiwac produkt zgodnie z tym dokumentem. Sci obudo-  $ci obudo-
12. Eksploatowac¢ produkt zgodnie z danymi dotyczgcymi wy- wyzPPS wyzPPS
dajnosci. NBR, EPDM NBR, EPDM
13. Utrzymywac produkt we wtasciwym stanie technicznym. iVMQ w iVMQ w
14. Nie przeprowadzac¢ prac konserwacyjnych ani napraw, kt6- przypadku przypadku
re nie zostaty opisane w dokumencie bez uprzedniej kon- dolnej cze- |dolnej cze-
sultacji z producentem. $ci obudo- | sci obudo-
wy ze stali wy ze stali
W przypadku watpliwosci: nierdzew- | nierdzew-
15. Prosimy o kontakt z najblizszym oddziatem handlowym nej nej
GEMU.
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3 Opis produktu

3.2 Wskazniki LED
3.2.1 Diody LED stanu
Dodatkowo do elektrycznej sygnalizacji zwrotnej pozycji oraz PWR/,FAIl(J)LT zielony e
analizy btedéw odbywa sie sygnalizacja optyczna za pomoca (Lwekrslj(ad I;.)L miga na zielono Komunikacja
diod LED widzianych od gory oraz diody LED o dalekim zasie- Ink, ko ) aktywna
czerwony Btad komuni-
kacji lub na-
piecie zasila-
nia zbyt niskie
MNS ¥ miga na zielono Gotowos$é ko-
(wersja Devi- munikacyjna
ceNet, kod zielony Komunikacja
DN) aktywna
miga na czerwono Btad komuni-
kacji
Wersja 24 V / AS-Interface /  Wersja DeviceNet )
10-Link czerwony Btad komuni-
kacji, urzadze-
nie samoczyn-
nie odtaczyto
CLOSED zielony pomaranczo- |Zawor proce- sig cl),d magr-
wy sowy w poto- stral
zeniu ZA- 1) Opcja
MKNIETE Kod 00: Bez
ERROR czerwony czerwony Error Kod 01: Wspomagajacy uktad sterowania recznego
OPEN pomaranczo- zielony Zawor proce- 2) Opcja )
wy sowy w pofo- Kod 40: odwrécone kolory LED
.. Kod 41: odwrécone kolory LED, wspomagajacy uktad sterowania
-Zr?;mu OTWAR- recznego
Dioda o dale- |zielon maranczo- | Zawor broce- 3) Kody migania diody LED PWR/FAULT LED sa zdefiniowane zgod-
_0 a O' ale elony pomaranczo awor proce nie z AS i stanowig komunikat zwrotny w zakresie stanu komuni-
kim zasiegu WAy sowy w poto- kacji AS-Interface.
zeniu ZA-
MKNIETE 4) Kody migania diody LED MNS LED sg zdefiniowane zgodnie z De-
viceNet i stanowig komunikat zwrotny w zakresie stanu komuni-
pomaranczo- zielony Zawor proce- kacji DeviceNet.
wy sowy w poto- o . S
seniu OTWAR- Kody zamdwienia patrz rozdziat ,Dane do zamdwienia
TE
zielony/poma- zielony/poma- Tryb progra-
ranczowy ranczowy mowania
naprzemien-  naprzemien-
nie nie
miga napo- miganapo- |Btad
marafczowo maranczowo
PWR/FAULT zielony Power on
(wersja 24V, czerwony napiecie zasi-
kod 000) lania zbyt ni-
skie
PWR/FAULT?® zielony Komunikacja
(wersja AS;i, aktywna
kod A2, A3, czerwony Btad komuni-
A4) kacji / adres 0
miga na czerwono Btad urzadze-
nia
GEMU 4242 6/51 www.gemu-group.com



5 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

3.2.2 Stany LED

Zawér w potozeniu () O o o

OTWARTE

Zawér w potozeniu @ O O o

ZAMKNIETE

Tryb programowa- & O P &

nia
OPEN / CLOSED migajg prze- = miga
miennie przemien-
nie
@ swieci| ~ nieistot- . miga ()  wyls-
sie ne czony

3.3 Opis

Zaworowy modut rozdzielczy GEMU 4242 jest zaprojektowany
do montazu napedéw sterowanych pneumatycznie. Pozycja
wrzecion zaworowych jest niezawodnie rejestrowana i sygna-
lizowana elektronicznie przez bezluzowy i potgczony sitowo
adapter. Zintegrowane zawory sterowania wstepnego umozli-
wiajg bezposrednie zasterowanie podtgczonego zaworu pro-
cesowego. Inteligentne funkcje sterowane mikroprocesorowo
utatwiajg uruchomienie i wspomagajg prace. Aktualne potoze-
nie zaworu jest wyswietlane za posrednictwem diod LED o da-
lekim zasiegu i sygnalizowane zwrotnie za posrednictwem sy-
gnatow elektrycznych.

3.4 Funkcja

Zaworowy modut rozdzielczy GEMU 4242 zasterowuje naped
pneumatyczny za posrednictwem zintegrowanych zaworéw
sterowania wstepnego i sygnalizuje rownoczesnie aktualne
potozenie zaworu. Jezeli zawdr ma zosta¢ otwarty, zainstalo-
wane wewnatrz zawory sterowania wstepnego odpowiednio
zasterowujg naped pneumatyczny. Z tego wzgledu wrzeciono
zaworowego modutu rozdzielczego przemieszcza sie do géry
i sygnalizuje za posrednictwem diod LED dalekiego zasiegu
oraz interfejsu komunikacyjnego pozycje zaworu OTWARTE.
Jezeli zawdr ma zostaé zamkniety, zainstalowane wewnatrz
zawory sterowania wstepnego odpowiednio zasterowujg na-
ped pneumatyczny. Réwnoczesnie sprezyna zestawu monta-
zowego przemieszcza zaworowy modut rozdzielczy w dét i
sygnalizuje za posrednictwem diod LED dalekiego zasiegu
oraz interfejsu komunikacyjnego pozycje zaworu ZAMKNIETE.

3.5 Tabliczka znamionowa

Wersia urzadzenia Wyklonanie zgodne z danymi zamdéwieniowymi

4242 A3Zl40101010102030
PST max 8,0bar|

Q3§
§§ AS-i 26,5-31,6vDC lSOmA}— Dane urzgdzenia
single 231/min _0-60°C 0-60°c| )
3 00 EH[ DE 2011( € Rok produkgji
m 5
o 88364443 4537607|0001

Numer anykutu Numer potwierdzenia  Numer seryjny

Miesigc produkciji jest zaszyfrowany w numerze potwierdze-
nia. Informacje o nim mozna uzyskaé od GEMU. Produkt wy-
konano w Niemczech.

4 GEMU CONEXO

Wariant zamoéwienia

Ten produkt posiada w odpowiedniej wersji z CONEXO czip
RFID (1) do elektronicznego ponownego wykrywania. Pozycja
czipu RFID jest widoczna na spodzie. Czipy RFID mozna od-
czytywac za pomocg markera CONEXO Pen. Do wyswietlania
informacji niezbedna jest aplikacja CONEXO App wzglednie
niezbedny jest CONEXO Portal.

Mocowanie czipu RFID (1)

Wielkos¢ konstrukcyjna 1,30 mm ~ Wielkos¢ konstrukcyjna 2, 75 mm  Wielko$¢ konstrukcyjna 2, 30 m

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sig z
instrukcjami uzytkowania produktéw CONEXO lub specyfika-
cjg techniczng CONEXO.

Produkty CONEXO App, CONEXO Portal oraz CONEXO Pen nie
sg objete zakresem dostawy i nalezy zamowic je oddzielnie.

5 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

A\ NIEBEZPIECZENSTWO |

Niebezpieczenstwo wybuchu!

» Niebezpieczenstwo ciezkich obrazen
ciata lub smierci

e W strefach zagrozonych wybuchem
wolno stosowac tylko te warianty, kt6-
re sg dopuszczone zgodnie z danymi
technicznymi.

/\ OSTRZEZENIE

Uzycie produktu niezgodne z przeznaczeniem!

» Niebezpieczenstwo ciezkich obrazen ciata lub $mierci

» Wygasa odpowiedzialno$¢ producenta i prawa gwaran-
cyjne.

® Produkt wolno uzytkowa¢ wytacznie zgodnie z warunka-
mi eksploatacji okreslonymi w dokumentacji umownej i
niniejszym dokumencie.

GEMU 4242 ze zintegrowanym zaworem sterowania wstepne-
go zaprojektowano do napedéw pneumatycznych. Produkt
pracuje z wykorzystaniem sterowanego mikroprocesorowo,
inteligentnego uktadu wykrywania potozenia poprzez analogo-
wy system pomiaru przemieszczenia (potencjometr). Jest on
taczony sitowo za pomoca zestawu montazowego (sprezyna,
wrzeciono sterownicze) z wrzecionem napedu. Za posrednic-
twem przytaczy elektrycznych mozna nadzorowacé potozenia
krancowe zawordw oraz zintegrowany przetwornik potozenia.

WWW.gemu-group.com
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5 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

Naped pneumatyczny jest bezposrednio zasterowywany za
pomocag zintegrowanego 3/2-droznego zaworu sterowania
wstepnego. Gérnej czesci obudowy nie wolno zdejmowac.

5.1 Produkt bez funkcji specjalnej X lub Y

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania w strefach za-
grozonych wybuchem.

5.2 Produkt z funkcja specjalng Y

Produkt z funkcja specjalng Y posiada certyfikat UL/CSA i jest
dopuszczony do uzytku w strefach zagrozonych wybuchem
zgodnie z ISA 12.12.01 (zobacz ,Dane techniczne”).

Produkt z funkcjg specjalng Y mozna potaczyé z przetacznika-
mi, uktadami zasilania, wyjsciem PLC oraz wejsciem PLC.
Zasilanie energetyczne musi by¢ wyposazone w przetgcznik
lub zabezpieczenie nadmiarowo-prgdowe w instalacji. Prze-
tacznik lub zabezpieczenie nadmiarowo-pragdowe nalezy
umiesci¢ w odpowiednim oraz dostepnym miejscu, a takze
oznaczy¢ jako odtacznik produktu z funkcjg specjalng Y.
Zgodne ze standardami przytgcza jak mechanizm blokujacy,
kompatybilno$¢ kabli oraz znaki ostrzegawcze lezg w zakre-
sie odpowiedzialnosci uzytkownika produktu.

Okragte ztgcza wtykowe nalezy zabezpieczy¢ odpowiednim
zaciskiem przed przypadkowym odtgczeniem wzglednie odta-
czeniem bez uzycia narzedzi.

Instalacje, obstuge oraz konserwacje nalezy powierza¢ wy-
tacznie wykwalifikowanemu personelowi.

Urzadzenia w razie niesprawnosci nie wolno naprawia¢ samo-
dzielnie, lecz nalezy zastapi¢ je réwnorzednym nowym urza-
dzeniem. Napraw moze dokonywac wytgcznie producent!

Z urzadzenia wolno korzysta¢ jedynie wéwczas, gdy jego ma-
teriaty w danych warunkach roboczych sg na tyle wytrzymate
na czynniki mechaniczne i/lub chemiczne wzglednie korozje,
ze nie wptywa to negatywnie na zabezpieczenie przed wybu-
chem ani nie eliminuje go.

5.3 Produkt z funkcja specjalng X

Produkt w przypadku opcji zamdwienia wersji specjalnej X
jest zgodnie z przeznaczeniem przystosowany do uzytku w
obszarach zagrozonych wybuchem strefy 2 z gazami, mgiet-
kami lub oparami oraz strefy 22 z pytami zapalnymi zgodnie z
dyrektywa unijng 2014/34/UE (ATEX) oraz IECEX.

Produkt ma nastepujgce oznaczenie ochrony przeciwwybu-
chowej:

ATEX
Gaz: & 11 3G Exec nC IIC T4 Ge X
Pyt: & 11 3D Ex tc IIC T100°C Dc X

IECEx
Gaz: &® ExecnC1IC T4 Ge

Gaz: & Ex ec IIC T4 Gc X (wersja ASi-5 kod Fieldbus: A5 i
A5D)

Pyt: & Ex tc IlIC T100°C Dc
Certyfikat: IECEx IBE 19.0011 X

Produkt zaprojektowano z zgodzie z ponizszymi normami
zharmonizowanymi:

IEC 60079-0:2017 Edition:7.0 (EN IEC 60079-0:2018)

IEC 60079-7:2017 Edition:5.1 (EN IEC 60079-7:2015/
A1:2018)

- |EC 60079-31:2022 Edition:3.0 (EN 60079-31:2014)
- |IEC 60079-15:2017 Edition:5.0 (EN IEC 60079-15:2019)

Korzystanie z produktu jest dopuszczalne w ponizszym zakre-
sie temperatur otoczenia: 0°C...+55°C

W przypadku wykorzystywania w obszarach zagrozonych
wybuchem nalezy mie¢ na uwadze ponizsze szczegdlne
warunki lub ograniczenia zastosowania:

Oznaczenie zabezpieczenia przed wybuchem otrzymuje
wskaznik X.

Nalezy stosowac sie do ponizszych szczegolnych warunkéw:

1. Kable przytaczeniowe oraz potaczenia wtykowe nalezy za-
bezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

2. Nalezy usung¢ warstwy pytu > 5 mm.

3. Oznaczenie ostrzegawcze ,Zagrozenie na skutek wytado-
wan elektrostatycznych”.

4. Oznaczenie ostrzegawcze ,Nie roztgczac¢ pod napieciem”.

Obudowe nalezy zainstalowa¢ w sposob zabezpieczony przed
czynnikami mechanicznymi.

Czipéw RFID nie wolno odczytywac w strefach zagrozonych
wybuchem.

GEMU 4242
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6 Dane do zamowienia

6 Dane do zamoéwienia

Dane do zaméwienia stanowig przeglad standardowych konfiguracji.

Przed zaméwieniem sprawdzi¢ dostepnos$é. Dalsze konfiguracje na zyczenie.

Wskazoéwka: Do montazu niezbedny jest zestaw montazowy witasciwy dla danego typu zaworu. Do zidentyfikowania zestawu
montazowego nalezy podac typ zaworu, Srednice znamionowa, funkcje sterowania oraz wielko$¢ napedu.

Kody zaméwienia

Zaworowy modut rozdzielczy

brak, wersja 24 V DC
AS-Interface, 31 Slaves, 4E/4A
AS-Interface, 62 Slaves, 4E/3A
AS-Interface, 62 Slaves, 8E/8A
DeviceNet

10-Link

Akcesoria

Dolna czes¢ - stal nierdzewna, gérna czesé — PC
dolna czes$¢ - aluminium, gérna czes¢ — PC

Dolna czes¢ — PPS, gérna cze$¢ — PC

Zaworowy modut rozdzielczy,
o pojedynczym dziataniu

Zaworowy modut rozdzielczy,
o podwojnym dziataniu

zaworowy modut rozdzielczy w wersji kompaktowej,
o pojedynczym dziataniu

Ztgcze wtykowe wbudowywane M12, 5-stykowe
Ztgcze wtykowe wbudowywane M12, 8-stykowe

Ztacze wtykowe wbudowywane M12, 5-stykowe, stal
nierdzewna — wielkos$¢ konstrukcyjna 2

Ztgcze wtykowe wbudowywane M12, 8-stykowe, stal
nierdzewna — wielkos¢ konstrukcyjna 2

Gwint przytaczeniowy M5 w przypadku wielkosci
konstrukcyjnej 1,

Gwint przytaczeniowy G1/8 w przypadku wielkosci
konstrukcyjnej 2

przytacze katowe powietrza dolotowego 4 mm,
przytacze katowe powietrza wylotowego 4 mm

przytacze tréjnikowe powietrza dolotowego 4 mm,
przytacze katowe powietrza wylotowego 4 mm

przytacze katowe powietrza dolotowego 6 mm,
przytacze katowe powietrza wylotowego 6 mm

przytacze tréjnikowe powietrza dolotowego 6 mm,
przytacze katowe powietrza wylotowego 6 mm
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gwint przytaczeniowy M5 w przypadku wielkosci
konstrukcyjnej 1,

gwint przytaczeniowy G1/8 w przypadku wielkosci
konstrukcyjnej 2

(dla IP67 lub przewodzonego powietrza wylotowego)

przytacze katowe powietrza dolotowego 6 mm,
przytacze katowe powietrza wylotowego 6 mm
(dla IP67 lub przewodzonego powietrza wylotowego)

przytacze katowe powietrza dolotowego 1/4",
przytacze katowe powietrza wylotowego 1/4"

Bez
Wspomagajacy uktad sterowania recznego
odwrécone kolory LED

odwrécone kolory LED,
wspomagajacy uktad sterowania recznego

Odwrécone kolory LED
Zdezaktywowana sygnalizacja zwrotna pozycji o
dalekim zasiegu

14 NI/min, wielkos$¢ konstrukcyjna 1
23 NI/min (booster), wielko$¢ konstrukcyjna 1

250 NI/min, wielko$¢ konstrukcyjna 2

Przetwornik potozenia, dlugo$¢ 30 mm
Przetwornik potozenia, dtugo$¢ 75 mm

Brak
ATEX (2014/34/UE), IECEx
Dopuszczenie NEC 500 oraz UL/CSA

E1

E4

us

00
01
40
41

80

01
02
03

030
075
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6 Dane do zamdwienia

Przyktad zaméwienia

1 Typ 4242 Zaworowy modut rozdzielczy

2 Magistrala Fieldbus 000 brak, wersja 24 V DC

3 Akcesoria z Akcesoria

4 Materiat obudowy 07 Dolna czes¢ — stal nierdzewna, gérna czes¢ — PC

5 Funkcja 01 Zaworowy modut rozdzielczy,
o pojedynczym dziataniu

6 Przytacze elektryczne 01 Ztgcze wtykowe wbudowywane M12, 5-stykowe

7 Przytacze pneumatyczne 01 Gwint przytagczeniowy M5 w przypadku wielkosci konstrukcyjnej 1,
Gwint przytaczeniowy G1/8 w przypadku wielkos$ci konstrukcyjnej 2

8 Opcja 01 Wspomagajacy uktad sterowania recznego

9 Natezenie przeptywu 01 14 NI/min, wielkos¢ konstrukcyjna 1

10 Wersja przetwornika potozenia 030 Przetwornik potozenia, dtugo$é 30 mm

11 Wersja specjalna

Brak

GEMU 4242
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7 Dane techniczne

7 Dane techniczne

7.1 Medium

Medium robocze:

Zawartos¢ pytu:

Cisnieniowy punkt rosy:

Zawartos¢ oleju:

7.2 Temperatura

Temperatura otoczenia:

Temperatura mediow ste-
rowniczych:

Temperatura sktadowa-
nia:

7.3 Cisnienie

Cisnienie robocze:

Natezenie przeptywu:

7.4 Zgodnosc produktu

Dyrektywa dotyczaca
kompatybilnosci elektro-
magnetycznej:

Sprezone powietrze i gazy neutralne
Klasy jakosci wedtug DIN ISO 8573-1

Klasa 3, maks. wielko$¢ czastek 5 pm, maks. gestos¢ czgstek 5 mg/m?

Wielkos$é konstrukcyjna 1

Klasa 3, maks. cisnieniowy punkt rosy -20 °C lub co najmniej 10 °C ponizej temperatury otoczenia

Wielkosé konstrukcyjna 2
Klasa 4, maks. cisnieniowy punkt rosy +3 °C

Wielkosé konstrukcyjna 1
Klasa 3, maks. stezenie oleju 1 mg/m?

Wielkos$é konstrukcyjna 2
Klasa 5, maks. stezenie oleju 25 mg/m?

Standard lub z wersja specjalng — kod Y
Wersja specjalna — kod X

0—50°C

-10—-70°C

0-60°C
0-55°C

od 1 do 10 bar (w przypadku od 2 do 7 bar
40°C)
od 1 do 8 bar (w przypadku
60°C)

Mieé na uwadze maksymalne ci$nienie sterujgce napedu zaworu.

Wydajnos¢ przeptywu - kod 01:

14 NI/min

Wydajnos¢ przeptywu - kod 02 (booster):
23 NI/min

Wydajnos¢ przeptywu - kod 03:
250 NI/min

2014/30/UE

Klasa: B

Grupa: 1
Zastosowane normy:

Emisja zakiocen EN 61000-6-3
Odpornosé na zaktécenia EN 61000-6-2
WWWw.gemu-group.com 11/ 51 GEMU 4242



7 Dane techniczne

Dyrektywa dotyczaca
kompatybilnosci elektro-
magnetycznej:

Dyrektywa RoHS:

Zabezpieczenie przed wy-
buchem:

Oznaczenie ATEX:

Oznaczenie IECEXx:

Oznaczenie NEC:

Emisja zakiocen EN 61000-6-3

Odpornosé na zaktécenia EN 61000-6-2

Emisja zakiocen zgodnie z AS-Interface Spec.

3.0

Odpornosé na zaktécenia |zgodnie z AS-Interface Spec.

3.0
EN 62026-2:2013 + A1:2019

Emisja zakiécen /
odpornos$¢ na zaktocenia

Emisja zakiécen EN 61000-6-3

Odpornosé na zaktécenia EN 61000-6-2

2011/65/UE

ATEX (2014/34/UE) oraz IECEx, kod zamdéwienia wersji specjalnej X
NEC 500 (ISA 12.12.01), kod zamédwienia wersji specjalnej Y

Gaz: & 1 3G Exec nC IIC T4 Ge X
Pyt: & 11 3D Ex tc IIIC T100°C D¢ X

Gaz: ® ExecnCIIC T4 Gc

Gaz: & Ex ec IIC T4 Gc X (wersja ASi-5 kod Fieldbus: A5 i A5D)
Pyt & Ex tc 11IC T100°C Dc

Certyfikat: IECEx IBE 19.0011 X

Class |, Division Il, Groups C & D, T4

Certyfikaty:
Fieldbus / = Wersja przetwor- | Wersja przetwor- n.n.
komunikacja nika potozenia nika potozenia
030: AS-Interface 030: Specyfikacja
- nr certyfikatu  10-Link V 1.1
96001 Wersja przetwor-
Wersja przetwor- nika potozenia
nika potozenia 075: Specyfikacja
075: AS-Interface 10-Link V 1.1
- nr certyfikatu
125601
FMEDA: Opis produktu: Elektryczny czujnik sygnalizacji pozycji GEMU 4242
Typ urzadzenia: B
Obowigzujgca wersja oprogramowania: V 1.1.X.X
Funkcja bezpieczenstwa: Stan bezawaryjny jest zdefiniowany jako sygnat High (24
V DC) na pinie 4 (wersja urzadzenia 24 V |10-Link), jezeli
aktualna pozycja zintegrowanego systemu pomiaru prze-
mieszczenia jest mniejsza niz punkt przetgczania ZA-
MKNIETE (ustawienie fabryczne 12%).
HFT (Hardware Failure Tolerance): 0
dalsze informacje, patrz podrecznik bezpieczenstwa
GEMU 4242 12/ 51 www.gemu-group.com




7 Dane techniczne

Dyrektywa w sprawie IC / ISED (Kanada)
urzadzen radiowych Ka-
nada:

7.5 Dane mechaniczne

Pozycja montazowa: Dowolny

Masa:
Materiat obudowy, kod 14 Materiat obudowy, kod 01 Materiat obudowy, kod 01
(dolna cze$¢ z aluminium): (dolna czes¢ z PPS): 420 g (dolna czes$¢ z PPS): 350 g
3209 Materiat obudowy, kod 07 Materiat obudowy, kod 07
Materiat obudowy, kod 07 (dolna czes¢ ze stali nierdzew- | (dolna czes$¢ ze stali nierdzew-
(dolna czes¢ ze stali nierdzew- | nej): 1150 g nej): 1080 g
nej): 600 g

Przetwornik potozenia:
Skok minimalny: 2 mm 5mm 2 mm
Skok maksymalny: 30 mm 75 mm 30 mm
Histereza: 0,2 mm 0,5 mm 0,2 mm
Doktadnosc¢: 0,2% Full Scale

7.6 Warunki stosowania

Warunki otoczenia: Stosowanie w obszarze wewnetrznym /i zewnetrznym

Suche i mokre otoczenie
Wysokosé: do 2000 m (npm.)

Wzgledna wilgotnosé po- 0-100%

wietrza:
Stopien ochrony: IP 65
IP 67, jest uzyskiwany przy odprowadzaniu powietrza zuzytego
NEMA 4X (UL 61010-1, UL 50E), dostepne tylko jako wersja specjalna — kod Y
Stopien zanieczyszcze- 4 (Pollution Degree)
nia:
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7 Dane techniczne

7.7 Dane elektryczne

Rodzaj przytacza elek-
trycznego:

Napiecie zasilajace:

Pobor pradu:

Czas wigczania:
Klasa ochrony:

Zabezpieczenie przed za-
miang biegunowosci:

Zabezpieczenie przewo-
dow:

10-Link / AS-Interface (3.0) /

DeviceNet

1 x 8-stykowa wtyczka apara- |1 x 5-stykowa wtyczka apara-

turowa
M12
(z kodem A)

turowa
M12
(z kodem A)*

* Liczba pindw moze zmieniac sie w zaleznosci od wersji Fieldbus (patrz rozdziat ,Podtgczanie do

instalaciji elektrycznej”).

24V
od 18 do 30V DC

10-Link
od 18 do 30 VDC

od 26,5do 31,6 VDC

AS-Interface (3.0)

DeviceNet ‘
od11do25VDC

(typ. 24 V DC)

zgodnie ze specyfikacja

(zgodnie ze specyfika-

(zgodnie ze specyfika-

10-Link) cjami AS-Interface) cjami DeviceNet)
Wydajnos¢ prze- AS-Interface DeviceNet
ptywu Kod Kod zamoéwienia:
A2, A3, A4
01 typ. 80 mA typ. 80 mA typ. 100 mA typ. 65 mA
02 typ. 120 mA typ. 120 mA typ. 150 mA typ. 100 mA
03 typ. 100 mA typ. 100 mA typ. 120 mA typ. 85 mA
100 %
1
tak

630 mA - $rednia zwtocznos¢, w przypadku kodu zamowienia Fieldbus 000

GEMU 4242
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8 Wymiary

Charakterystyka pota-
czen:

Punkty przetaczania:

8 Wymiary

Skok %,
100%

Punkt przetgczania ,Qtwarte”

Histereza przetgczanja

Histereza przetgczarjia
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Punkty przetaczania: 24 V, 10-Link, AS-Interface, DeviceNet: W danych procentowych zaprogramowanego skoku, przed kazdorazowg poz'

Ustawienie fabryczne — punkt przetagczania 12 % 12 % 12 %
ZAMKNIETE

Ustawienie fabryczne — punkt przetagczania 25 % 25 % 25 %
OTWARTE

min. punkt przetagczania ZAMKNIETE 0,8 mm 2 mm 0,8 mm
min. punkt przetagczania OTWARTE 0,5 mm 1,25 mm 0,5 mm

Jezeli procentowe punkty przetgczania sg w zaleznosci od zaprogramowanego skoku mniejsze niz
dopuszczalne min. punkty przetgczania, obowigzujg automatycznie min. punkty przetaczania.

8.1 Wielkosc¢ konstrukcyjna 1

Dostepna tylko dtugosé przetwornika potozenia 30 mm

SW 20 w przypadku zestawu
montazowego M12x1,

X =9 mm

SW 24 w przypadku zestawu
montazowego M16x1,
x=11mm

w zaleznosci od zastosowanego zaworu 47

Standard
Wymiary w mm

@57

98

16,6

SW 20 w przypadku zestawu
montazowego M12x1,
Xx=9mm

SW 24 w przypadku zestawu
montazowego M16x1,
x=11mm

042

95

w zaleznosci od stosowanego zaworu

Kompakt
Wymiary w mm

WWW.gemu-group.com
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8 Wymiary

8.2 Wielkos¢ konstrukcyjna 2

@90
3 Qf
= =
g
{ w
11 F -~
x
Rozstaw klucza 20 w przypadku zestawu m > Rozstaw klucza 20 w przypadku zestaw!
Xx=9mm m/ = Xx=9mm
SW 24 w przypadku zestawu raontazowego M16x1, 86,5 19 SW 24 w przypadku zestawu 19
x=11mm Przetwornik potozenia, diugoé¢ 75 X =11mm Przetwornik poto3 4'“(;* )
w zaleznoci od zastosowanego zaworu rzetwornik potozenia, dtugosc

w zalezno$ci od zastosowanego zaworu
Wymiary w mm Wymiary w mm

- Wymiary w nawiasach obowigzujg dla wersji ASi-5
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10 Montaz i instalacja

9 Dane producenta

9.1 Dostawa

@ Przy przyjeciu towaru niezwtocznie skontrolowaé dostawe
pod wzgledem kompletnosci i ewentualnych uszkodzen.

Dziatanie produktu jest sprawdzane w fabryce. Zakres dosta-
wy wynika z dokumentéw dostawy, natomiast wersje wykona-
nia mozna odczytaé z numeru katalogowego.

9.2 Opakowanie

Produkt jest zapakowany w kartonowe pudetko. Moze on zo-
sta¢ oddany na makulature.

9.3 Transport

1. Produkt nalezy transportowa¢ wytgcznie na odpowiednich
srodkach transportu, nie upuszczac, obchodzi¢ sie z nim
ostroznie.

2. Opakowanie transportowe nalezy po zamontowaniu zutyli-
zowac zgodnie z przepisami dotyczgcymi usuwania odpa-
doéw / przepisami ochrony srodowiska.

9.4 Przechowywanie

1. Przechowywac produkt w miejscu suchym i zabezpieczo-
nym przed pytem, w oryginalnym opakowaniu.

2. Unika¢ dziatania promieniowania UV i bezposrednich pro-
mieni stonecznych.

3. Nie przekracza¢ maksymalnej temperatury przechowywa-
nia (patrz rozdziat ,Dane techniczne”).

4. Rozpuszczalniki, chemikalia, kwasy, paliwa itp. nie moga
by¢ przechowywane w jednym pomieszczeniu z produkta-
mi GEMU i ich cze$ciami zamiennymi.

5. Zamkna¢ przytgcza sprezonego powietrza kapturkami
ochronnymi lub zatyczkami.

10 Montaz i instalacja

e Uwzglednia¢ parametry znajdujgce sie na tabliczkach
znamionowych, w dokumentacji produktu oraz w certyfi-
kacie oceny typu WE.

@ Starannie wykona¢ przytgczenie przewodow, nie uszko-
dzi¢ poszczegdlnych zyt.

® Przed przytgczeniem wiekszej liczby przewoddw lub prze-
wodow z cienkimi drutami przygotowac kofAcowki zyt.

® Mocowania koncowek kablowych zawsze dokonywac
przy uzyciu narzedzi zaciskowych, aby uzyskac¢ stabilng
jakosé.

o Dociggnac¢ wszystkie zaciski — réwniez te nieuzywane.

Przestrzegac¢ przepisow i regulacji krajowych.
Przestrzegac¢ przepisow wykonawcy.

w N =

Wtyczke M12 zabezpieczy¢ przed wytadowaniem elektro-
statycznym.

4. Wtyczke M12 zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

5. Kable utozy¢ stabilnie i zabezpieczy¢ przed uszkodze-
niem.

6. Napiecie roznicowe dla dwéch samobezpiecznych obwo-
dow elektrycznych — maks. 30 V.

7. Odstoniete konce przewodow podtgczaé w skrzynce przy-
taczeniowej ze stopniem ochrony IP20 i wyzszym lub poza
strefg wybuchowa.

10.1 Montaz - zestaw montazowy

1 Wrzeciono 7 Ptyta kotnierzowa
2 Sprezyna 8 Sruby
3 Wrzeciono sterownicze 9 Tarcza naciskowa*
4 Dystans 10  O-ring*
5 O-ring 11 O-ring*
6 Adapter
*Dostepnos¢ w zaleznosci od wersji.
/\ OSTROZNIE
Naprezone sprezyny!
» Uszkodzenie urzadzenia.
@ Powoli uwalnia¢ sprezyne.
/\ OSTROZNIE

Nie zarysowa¢ wrzeciona!
» Uszkodzenie powierzchni wrzeciona moze spowodowaé
uszkodzenie przetwornika potozenia.

WWW.gemu-group.com
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10 Montaz i instalacja

1. Wyciggnac¢ wrzecio-2. Karb dystansu 4 ustawi¢ wzgledem

no 1 sprezyny i wraz ze sprezyna 2 przesu-
na¢ przez wrzeciono 1 i unieruchomic¢ z
wrzecionem sterowniczym 3.

3. Dokreci¢ wrzeciono 4. Zatozy¢ o-ring 5 i adapter 6.
sterownicze 3 zgodnie

z kierunkiem ruchu

wskazowek zegara.

i\ ﬁ— 8

a

6. Przykreci¢ ptyte kotnierzowa $ruba-
mi 8 (1 - 1,5 MN).

5. Zatozy¢ ptyte kot-
nierzowg 7

» W przypadku niektérych zaworéw (np. GEMU 650 oraz
GEMU 687) konieczne jest umieszczenie tarczy nacisko-
wej miedzy adapterem gwintowanym a gtowica napedu.
Jest ona dotaczona do stosownych zestawédw montazo-
wych, czesciowo wraz z dodatkowym o-ringiem (tylko GE-
MU 650 - funkcja sterowania — sita sprezynowania
otwarta i obustronnie sterowana — kod 2+3).

» Jezeli tarcza naciskowa nie wykazuje wciecia na element
uszczelniajacy, oznacza to, ze jest on juz wtozony w prze-
widziane do tego wciecie przy otworze adaptera gtowicy
napedu (np. GEMU 687 w funkcji sterowania — sita spre-
zynowania otwarta — kod 2).

———9
——--10
O-ring 11 (jezeli dotagczono)  Jezeli dotagczono: Przesungé
witozy¢ w przewidziany do tegotarcze naciskowg 9 przez ad-
wpust apter 6 i wtozy¢ o-ring 10 w
adaptera 6. przewidziany do tego wpust
tarczy naciskowej.

10.2 Montaz zaworowego modufu rozdzielczego na
napedach linearnych

10.2.1
10.2.2 Montaz adaptera gwintu (naped liniowy)

W przypadku niektérych zestawdw montazowych konieczne
jest dodatkowo zamontowanie adaptera gwintu. Ten adapter
gwintu jest dotgczony do wymaganych zestawdw montazo-
wych. W przypadku zaworéw funkcji sterowania z sitg sprezy-
nowania otwartg i obustronnie sterowang (kod 2+3) dotgczo-
ne sg dodatkowo o-ringi (1+2).

[

—_

Ustawi¢ naped w pozycji zamknietej.

2. Zatozy¢ o-ringi 1 oraz 2 w adapterze gwintu 3.
- Wsuna¢ wrzecion odo oporu sprezyny i powoli ponownie 3. Wkrecié adapter gwintu 3 do oporu w otwér napedu i do-
zwolni¢ sprezyne. kreci¢.
GEMU 4242 18/ 51 www.gemu-group.com



10 Montaz i instalacja

10.2.3 Montaz ogranicznika skoku (naped linearny)

1. Nakreci¢ wzglednie wkreci¢
dystans 5 na wzglednie w
wrzeciono napedu 6.

2. Ustawi¢ naped w pozycji za-
mknietej.

3. Umiescic¢ o-ring 7.1 w ogra-
niczniku skoku 1.

4. Umiesci¢ o-ring 7.2 w dysku
4.

5. Wkrecic¢ ogranicznik skoku 1
wraz z nakretka 2, uszczelka
3 oraz dyskiem 4 w otwor na-
pedu.

6. Ustawi¢ ogranicznik skoku 1
na wymagany skok.

7. Upewnic sig, ze nie dokona-
no ustawienia ponizej mini-
malnego skoku.

8. Zakontrowac ogranicznik
skoku 1 nakretka 2.

1 Ogranicznik skoku 71" |0-ring
2
2 Nakretka 8 Kapturek
3" Uszczelka 9 Wskaznik pozycji
4V Dysk 10 Wrzeciono sterownicze
52 |Dystans 11 Wrzeciono
6 Wrzeciono napedu 12 Przetwornik potozenia

1) Dostepnosc¢ tylko w przypadku zawordw z funkcja sterowania NO
i DA.

2) Doftacza sie tylko w przypadku wybranych zestawdw montazo-
wych. Wersja jest zalezna od zaworu.

10.2.4 Montaz i instalacja zaworowego modutu rozdzielczego
(naped linearny)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wybuchem

» Niebezpieczenstwo smierci lub ciez-
kich obrazen ciata.

@ Nie uzywac produktu jako stopnia ani
pomocy do wchodzenia na wiekszg
wysokos¢.

@ Przed uruchomieniem upewnic sie, ze
gorna czesc jest catkowicie zamknieta,
a obudowa wzglednie o-ring nie sg
uszkodzone.

M16 x 1 —SW 24
M12 x 1 -SW 20

Rozmiar gwintu zalezy od

zaworu, na ktérym jest

montowany zaworowy

1. Ustawi¢ naped w pozycji OTWARTE.

2. Produkt nalezy wprowadzié¢ do oporu w otwér napedu, ad-
apter 3 (patrz 'Montaz adaptera gwintu (naped liniowy)',
strona 18) lub ogranicznik skoku 1 (patrz 'Montaz ogra-
nicznika skoku (naped linearny)', strona 19) i wkreci¢ w
kierunku ruchu wskazéwek zegara przeciwnie do dziatania
sprezyny naprezajace;j.

3. Dokrecic¢ produkt, wykorzystujgc powierzchnie kluczowa
przetwornika potozenia.

4. Obréci¢ obudowe zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara, aby wyréwnac przytgcza pneumatyczne lub elek-
tryczne.

5. Podtaczy¢ produkt do instalacji elektryczne;.
6. Podtgczy¢ produkt do instalacji pneumatyczne;j.
7. Dokonac¢ inicjalizacji produktu.

/A\ OSTROZNIE

Niewtasciwy montaz produktu!

» Uszkodzenie obudowy.

@ Produkt wolno dokrecac tylko za posrednictwem przewi-
dzianych do tego powierzchni kluczowych.

WWW.gemu-group.com
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10 Montaz i instalacja

Niewtasciwy zestaw montazowy

» Jezeli naprezenie wstepne sprezyny nie jest odczuwalne,
moze to oznaczad, ze zastosowano niewtasciwy zestaw
montazowy ze zbyt krétkim wrzecionem sterowniczym.

» Jezeli sprezyna blokuje sie i produktu nie da sie prawidto-
wo zatozy¢ na zawér, moze to oznaczac, ze zastosowano
niewtasciwy zestaw montazowy ze zbyt dtugim wrzecio-
nem sterowniczym lub nie zastosowano niezbednego ad-
aptera.

® W obydwu przypadkach skontrolowaé czesci zestawu
montazowego pod wzgledem ich prawidtowego i kom-
pletnego zastosowania.

N Iy

8. Produkt z zestawem montazowym jest catkowicie zamon-
towany.

9. Produkt z zestawem montazowym i adapterem jest catko-
wicie zamontowany.

10. Produkt z zestawem montazowym i ogranicznikiem skoku
jest catkowicie zamontowany.

10.3 Montaz zaworowego modutu rozdzielczego na
napedzie wahliwym

10.3.1 Zawartos¢ zestawu montazowego napedu wahliwego
PTAZ

Zestaw montazowy PTAZ zawiera nastepujgce pozycje:

Adapter PTAZ

Mostek montazowy PTAZ

Ptyta kotnierzowa

O-ring

Sruby (4x)

Adapter (M16x1)

Wrzeciono sterownicze

Sprezyna naciskowa

10.3.2 Przygotowanie zaworu do montazu (naped wahliwy)

1. Naped A umiesci¢ w pozycji podstawowej (naped odpo-
wietrzony).

T

>
= S 5Ny

2. Wyjaé $rube 1 z krgzka 2.

10.3.3 Montaz i instalacja zaworowego modutu rozdzielczego
(naped wahliwy)

/A\ OSTROZNIE

Niewtasciwy montaz produktu!
» Uszkodzenie obudowy.
@ Produkt wolno dokrecac tylko za posrednictwem przewi-

dzianych do tego powierzchni kluczowych.

1. Nakrecié produkt 6 na adapter 7.

2. Dokreci¢ produkt, wykorzystujac powierzchnie kluczowa 8
(rozwartos¢ 27) przetwornika potozenia.

3. Obréci¢ obudowe zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara, aby wyréwnac przytgcza pneumatyczne lub elek-
tryczne.

4. Podtaczy¢ produkt do instalacji elektrycznej.
5. Podtaczy¢ produkt do instalacji pneumatyczne;.
6. Dokonac inicjalizacji produktu.

GEMU 4242
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11 Przytgcze pneumatyczne

11 Przytacze pneumatyczne

/A\ OSTROZNIE

Zmniejszenie przeptywu na przytaczu uktadu odpowietrza-

nia 3

» Zwiekszone nadcisnienie w gornej czesci obudowy
@ Nie uzytkowaé przytacza uktadu odpowietrzania 3 z dta-

wikami

, filtrami itp.

® Upewnic sie, czy w przewodach uktadu odpowietrzania

11.3 Wielkos¢é konstrukcyjna 1, wersja kompaktowa

E—

[

[
2
‘ @

3

O

nie ma przez caty czas cisnienia.
® Przewody uktadu odpowietrzania nalezy zamontowac bez
naprezen i zgiec. 1 Przytgcze powietrza zasilajgcego M5
. . . 2 Przytacze robocze dla zaworu pro- M5
11.1 Wielkos¢ konstrukcyjna 1, standard, o pojedynczym Cesi\?veg o P
dziataniu 3 Przytacze odpowietrzania ze zinte- M6 x 0,75"
/M growanym zaworem zwrotnym
/ E1 Odpowietrzanie obudowy z wbudo- M6 x 0,75
E-{ Mz @ O |-k wanym zaworem zwrotnym
q \e O © 0 3
T 1J 1) Dotyczy tylko przypadku prowadzenia powietrza wylotowego i/lub
zwigkszenia stopnia ochrony
11.4 Wielkos¢ konstrukcyjna 2, standard, o pojedynczym
Przytgcze powietrza zasilajgcego  |M5 dziataniu
2 Przytgcze robocze dla zaworu pro- M5
cesowego
3 Przytacze odpowietrzania ze zinte- M6 x 0,75"
growanym zaworem zwrotnym
E Odpowietrzanie obudowy z wbudo- M6 x 0,75
wanym zaworem zwrotnym

1) Dotyczy tylko przypadku prowadzenia powietrza wylotowego i/lub
zwiekszenia stopnia ochrony

11.2 Wielkos¢ konstrukcyjna 1, standard, o podwéjnym
dziataniu

E

| TOQ |
o

1 Przytacze powietrza zasilajgcego G 1/8

2 Przytacze robocze dla zaworu pro- G 1/8
cesowego

3 Przytacze uktadu odpowietrzaniaz G 1/8"

ttumikiem hatasu (zintegrowane od-
powietrzanie obudowy)

1) Dotyczy tylko przypadku prowadzenia powietrza wylotowego i/lub
zwiekszenia stopnia ochrony

11.5 Wielkos¢ konstrukcyjna 2, standard, o podwadjnym
dziataniu (dostepnoscé tylko w przypadku wersji 75

mm)

1 Przytagcze powietrza zasilajgcego M5
2 Przytacze robocze dla zaworu pro- M5
cesowego \@1
3 Przytacze odpowietrzania ze zinte- M6 x 0,75"
growanym zaworem zwrotnym
4 Przytgcze robocze dla zaworu pro- M5
cesowego
E Odpowietrzanie obudowy z wbudo- M6 x 0,75
wanym zaworem zwrotnym
1) Dotyczy tylko przypadku prowadzenia powietrza wylotowego i/lub 1 Przytgcze powietrza zasilajgcego G 1/8
zwiekszenia stopnia ochrony
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12 Podtgczanie do instalacji elektrycznej

2 Przytgcze robocze dla zaworu pro- G 1/8

cesowego

3 Przytacze uktadu odpowietrzaniaz |G 1/8"
ttumikiem hatasu (zintegrowane od-

powietrzanie obudowy)

4 Przytgcze robocze dla zaworu pro- G 1/8

cesowego

1) Dotyczy tylko przypadku prowadzenia powietrza wylotowego i/lub
zwiekszenia stopnia ochrony

11.6 Informacja dotyczaca uzytkowania w wilgotnym
otoczeniu

Ponizsze informacje stanowig pomoc w montazu i eksploata-
cji produktu w srodowisku o duzej wilgotnosci.

1. Przewody i rury nalezy utozy¢ tak, aby kondensat lub woda
deszczowa nie osadzata sie na rurach/przewodach i nie
mogta przenikngé¢ do tgczédwek wtyczek produktu.

2. Sprawdzi¢ wiasciwy montaz wszystkich tgczéwek wty-
czek M12 i ztgczek rurowych.

3. W razie watpliwosci nalezy zwiekszy¢ stopien ochrony
obudowy, przez prowadzenie powietrza wylotowego do
suchych obszaréw. W tym celu przewidziane przytgcze od-
powietrzajgce nalezy wyposazy¢ w odpowiednie pneuma-
tyczne potgczenia srubowe w celu nalezytego odprowa-
dzenia powietrza wylotowego za posrednictwem przewo-
du pneumatycznego. Nalezy przy tym zapewnic, by prze-
wod odpowietrzajgcy byt stale pozbawiony cisnienia, nie
byt uzytkowany z dtawikami, filtrami itp., i byt utozony w ta-
ki sposdb, by zadna wilgo¢ nie mogta sie cofac.

12 Podftaczanie do instalacji elektrycznej

Wytadowanie elektrostatyczne!

» Zniszczenie podzespotow elektronicz-
nych.

® Podczas montazu produktu stosowac
zabezpieczenia przed wytadowaniami
elektrostatycznymi.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wybuchem

» Niebezpieczenstwo powaznych obra-
zen lub $mierci.

@ Nie podtgczaé ani nie roztgczaé urza-
dzenia, dopoki prad nie zostanie odta-
czony lub dopdki obszar nie zostanie
zakwalifikowany jako niestanowigcy
zagrozenia.

e® Produktu w wersji standardowej (bez
funkcji specjalnej X wzglednie Y) nie
wolno uzytkowac¢ w strefach zagrozo-
nych wybuchem.

® Zagrozenie na skutek iskrzenia. Nigdy
nie roztgcza¢ przewoddw przytacze-
niowych pod napieciem.

Uwaga, wtyczka 8-stykowa
» Wityczki 8-stykowej nie wolno obrdcic!

WSKAZOWKA

Niebezpieczenstwo przerwania kabla

» Nadmierne przekrecenie prowadzi do uszkodzenia kabli
wewnetrznych.

e Maksymalny kat obrotu przytgczy elektrycznych wynosi
360°.

12.1 Podtaczanie do instalacji elektrycznej

1. Podtaczy¢ produkt zgodnie z przyporzadkowaniem pindw.

W zakresie przytacza elektrycznego zalecamy potgczenia wty-
kowe M12 dla strefy zagrozonej wybuchem marki IFM, typo-
szereg EVCxxA.

Wtyczki M12 moga by¢ montowane, podtgczane i uruchamia-

ne przez wykwalifikowany personel. Wykwalifikowany perso-

nel musi dysponowac¢ wiedzg na temat stopni ochrony prze-

ciwzaptonowej, przepiséw i rozporzadzen w zakresie srodkéw

roboczych w obszarach zagrozonych wybuchem.

2. Stabilnie przytaczy¢ przytacza kabli lub zapewni¢ wystar-
czajacy liczbe uchwytéw kablowych odcigzajgcych.

3. Sprawdzi¢ przekroje przewoddw zgodnie z danymi tech-
nicznymi oraz dokumentacjg tgczéwki sSrubowe;.

4. Produkt i kable zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

5. Produkt wolno czysci¢ wytgcznie antystatyczng lub wilgot-
ng szmatka.

6. Produkt wolno uzytkowaé tylko w stanie catkowicie zmon-
towanym.

GEMU 4242
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12 Podtaczanie do instalacji elektrycznej

12.2 Wyréwnanie potencjatéw w przypadku funkcji 12.3.3 Wyjscia (pin 2, 4, 7)
specjalnej X oraz Y Wewnetrzne oprzewodowanie
U+

Podtaczanie wyréwnania potencjatow

— HS PNP
Out
Ls

NPN

GND
Push-Pull

S~

(

Maks. prad przetgczania
+100 mA

Maks. spadek napiecia Vdrop
3V DC w przypadku 100 mA
Napiecie sterujgce

1. Zamontowac¢ wyréwnanie potencjatéw za pomoca sruby
M4x8 na dolnej czesci obudowy.

= Wyrdwnanie potencjatéw dla obudéw z metalu w stre-
fach zagrozonych wybuchem co najmniej 4 mma2.

2. Zabezpieczy¢ potaczenie przed samoczynnym roztgcze-
niem. +U, - V4o, PUSh high

= Zakreci¢ srube momentem dokrecajgcym 1,8 Nm. U, + Voop pull low

12.3 24 V, opcja zaméwienia Fieldbus, kod 000 12.4 10-Link, opcja zamodwienia Fieldbus, kod IOL

Przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa oraz informacji
ogdlnych zawartych w rozdziale ,Podtaczanie do instalaciji
elektrycznej”.

12.3.1 Schemat stykow

12.4.1 Schemat stykow

1 | Napiecie zasilajgce U, 24 V DC

2 24V DC, wyjscie — potozenie kranncowe — otwarte

3 |U.GND 1  Napiecie zasilajace U, 24 V DC
4 24V DC, wyjscie — potozenie krancowe — zamkniete 2 lno*

5 24V DC, WEJ‘S,C{e programo.wanla 3 U GND

6 24V DC, we!?c’le sterowania 4 C/QIO-Link

7 24V DC, wyjscie btedu 5 ok

8

n.c.

o o ) o *Pin 2 5 nie majg znaczenia dla dziatania i moga zatem wy-
Pin 5i pin 6 sg wysoce aktywne. W razie nieuzywania potozy¢ stepowaé (widoczne) lub nie wystepowaé (nieobecne).
na GND lub pozostawi¢ w stanie otwartym

Za posrednictwem pinu 7 (wyjscie btedu) sygnalizowane sg nastepu- 12.5 AS-Interface, opcja zamédwienia Fieldbus, kod A2,
jace btedy: Btad czujnika, btad pneumatyczny, btagd programowania, A3 A4
btad wewnetrzny !

Przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa oraz informacji
ogolnych zawartych w rozdziale ,Podtaczanie do instalacji
Impedancja wejsciowa elektrycznej”.

min. 27 kQ 12.5.1 Schemat stykéw
Napiecie wejsciowe
maks. 30 V DC
Poziom High
=18V DC

Poziom Low

<5V DC

12.3.2 Wejscia (pin 5, 6)

1 AS-Interface +

2 n.c.*
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13 Uruchomienie

AS-Interface -

n.c.*

5 n.c.*

* Pin 2, 4 i 5 nie majg znaczenia dla dziatania i moga zatem
wystepowac (widoczne) lub nie wystepowac (nieobecne).

12.5.2 Wyrdwnanie potencjatéw oraz podtaczanie do instalacji
elektrycznej

Wyréwnanie potencjatéw mozna wykonaé, stosujgc ponizsze

metody:

- Wstepnie zmontowany zestaw uziemiajgcy do przytacza
uziemiajgcego po stronie klienta za posrednictwem przewo-
du plecionego zéttego/zielonego HO7 V-K 4,0

- Potaczenie przewodzgce za posrednictwem sprzezonej me-
chanicznie armatury zaworéw z uziemieniem instalacji

Maksymalna dopuszczalna wartos$¢ graniczna oporu potacze-

nia wyréwnania potencjatéw jest zdefiniowana jako R < 100 Q.

Potaczenie wyréwnania potencjatéw nalezy sprawdzac w sto-

sownym dla urzadzenia cyklu konserwacji pod wzgledem pra-

widtowego potgczenia i przestrzegania wartosci granicznej
oporu.

Postepowanie
1. Wykona¢ wyréwnanie potencjatow, stosujac jedng z poda-
nych metod.

2. Sprawdzi¢ maksymalng dopuszczalng warto$¢ oporu i w
razie jej przekroczenia sprawdzi¢ potaczenia.

3. Wiaczy¢ sprawdzanie wyréwnania potencjatéw do cyklu
konserwaciji.

4. Podtaczy¢ produkt zgodnie z przyporzadkowaniem pinéw.

12.6 DeviceNet, opcja zamdwienia Fieldbus, kod DN

Przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa oraz informac;ji
ogolnych zawartych w rozdziale ,Podtaczanie do instalacji
elektrycznej”.

12.6.1 Topologia sieci systemu DeviceNet

W celu unikniecia zaktocen przewod gtéwny (Trunk-cable) jest
po obu stronach zakornczony opornikami. Przewody odgatez-
ne (Drop-cable) nie wymagajg zakoriczenia magistrali.

Maksymalne dtugosci przewodow

125 500 m 1700 m 6 m 156 m
250 250 m 100 m 6m 78 m
500 100 m 100 m 6 m 39m

12.6.2 Schemat stykow

1 |Ostona
2 \V+
3 |V-
4  |CAN_H
5 CAN_L

13 Uruchomienie

/A\ OSTROZNIE

Sytuacja zagrozenia

» Ryzyko obrazen lub uszkodzen.

@ W celu dokonania poprawnego urucho-
mienia produkt nalezy zaprogramowac
za pomoca przebiegu inicjalizacji za
pomoca zaworu procesowego.

@ Podczas tego uruchamiania zawor jest
automatycznie wielokrotnie otwierany i
zamykany. Z tego wzgledu nalezy
wczesniej upewnié sig, ze przez to nie
wystgpi zadna niebezpieczna sytuacja.

V- 4 Btedna inicjalizacja
CANfH ya . . . . e . .
D}/vaf\} \ ) k } Li%i’ @ Przeprowadza¢ inicjalizacje zawsze bez cisnienia me-
CAN_L Sa— - diéw roboczych na zaworze procesowym. Przeprowa-
Uziemiena. Usiemienie ‘ ‘ dzac¢ inicjalizacje w pozycji spoczynkowej (NO/NC) zawo-
ochronne  ochronne
Przewod Przewod ru procesowego.
odgatezny gtéwny
I |
= =
= =
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13 Uruchomienie

® W przypadku dostarczenia produktu zamontowanego fa-
brycznie na zaworze kompletna konstrukcja jest juz goto-
wa do pracy w przypadku cisnienia sterujgcego wynosza-
cego od 5,5 do 6 bar bez cisnienia roboczego. Ponowna
inicjalizacja jest zalecana, jezeli instalacja jest uzytkowa-
na z innym cisnieniem sterujgcym lub jezeli nastgpita
zmiana potozenia mechanicznych pozycji krancowych
(np. wymiana uszczelki na zaworze / wymiana napedu).
Inicjalizacja pozostaje zachowana réowniez w przypadku
przerwy w zasilaniu.

® W przypadku dostarczenia produktu bez ustawien fa-
brycznych (np. w przypadku dostawy bez zaworu) w celu
umozliwienia prawidtowej pracy nalezy jednorazowo
przeprowadzic¢ inicjalizacje. Te inicjalizacje nalezy ponow-
nie przeprowadzi¢ po kazdej zmianie zaworu procesowe-
go (np. wymiana uszczelki lub wymiana napedu).

1. Podtaczy¢ przewdd przytaczowy bez naprezen i zagie€.

2. Wiaczy¢ napiecie zasilajace.

3. Pali sie POWER LED.

4. Stosowac odpowiednie przytgcza.

5. Przewo6d medium sterujgcego nalezy zamontowac bez na-
prezen i zgieé.

6. Produkt potgczy¢ pneumatycznie z zaworem proceso-
wym.

7. Potaczy¢ weze pneumatyczne i aktywowaé pneumatyczne
zasilanie pomocnicze wynoszace maks. 7 wzglednie 9
bar.

8. Przeprowadzi¢ inicjalizacje na miejscu lub za posrednic-

twem interfejsu komunikacyjnego.

Inicjalizacja jest nietypowo dtugo aktywna

» W przypadku napeddéw z duzg objetoscig powietrza (obje-
toscig napetnieniowq) zakonczenie inicjalizacji moze w
pewnych okolicznosciach potrwa¢ kilka lub kilkanascie
minut. Przebieg inicjalizacji jest niepomysiny tylko wow-
czas, gdy pojawia sie komunikat o btedzie z sygnalizacja
LED.

13.1 Inicjalizacja pozycji kraricowych

Programowanie pozycji krancowych nalezy przeprowadzac w
ponizszych sytuacjach:

- Po6zniejszy montaz czujnika sygnalizacji pozycji

- Wymiana napedu

- Wymiana membrany

W przypadku wstepnie zmontowanych fabrycznie czujnikow

sygnalizacji pozycji na zaworze procesowym pozycje kranco-
we s3g juz zaprogramowane.

Pozycje kranncowe mozna zaprogramowad, korzystajac z po-
nizszych metod:

- Programowanie na miejscu

- Wejscie programowania (pin 5)

- Interfejs komunikacyjny
W przypadku programowania za posrednictwem interfejsu
komunikacyjnego zaleca sie programowanie automatyczne.

13.1.1 Inicjalizacja pozycji kraricowych na miejscu
(dostepnosé dla wszystkich wersji elektrycznych)

PWRFAULT

» Jezeli magnes jest zbyt dtugo przytrzymywany na pokry-
wie obudowy, nastepuje wyjscie z trybu programowania i
zostaje przywrocony poprzedni stan.

1. Podtaczy¢ napiecie zasilajgce.
2. Magnes (np. 1242000ZMA) przytrzymac krétko (>100 ms)
w miejscu na pokrywie obudowy oznaczonej PROG 1.
= Diody LED OPEN oraz CLOSED migaja szybko naprzemien-
nie.
3. Ponownie usung¢ magnes.
= Diody LED OPEN oraz CLOSED migajg wolniej naprze-
miennie.
= Dioda LED o dalekim zasiegu miga naprzemiennie w
kolorze zielonym/pomaranczowym.

= Zawor procesowy przemieszcza sie automatycznie
kazdorazowo 2 razy do pozycji OTWARTE i ZAMKNIE-
TE.

4. Tryb programowania zostaje automatycznie zakonczony,
jezeli zawdr nie poruszy sie przez 5 sekund.

= Pozycje krancowe sg ustawione.

= Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu Swieca sie w zaleznosci od produktu.

13.1.2 Inicjalizacja pozycji kraricowych za posrednictwem 10-

Link

1. Wybraé automatyczny tryb programowania (dane parame-
tryczne ,Programming mode”).

2. Na krétko (>100 ms) aktywowac tryb programowania (da-
ne procesowe ,Tryb programowania”).
= Diody LED OPEN oraz CLOSED migajg naprzemiennie.

= Dioda LED o dalekim zasiegu miga naprzemiennie w
kolorze zielonym/pomaraiczowym.

= ZawOr procesowy przemieszcza sie automatycznie
kazdorazowo 2 razy do pozycji OTWARTE i ZAMKNIE-
TE.

3. Tryb programowania zostaje automatycznie zakonczony,
jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.
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13 Uruchomienie

= Pozycje kraricowe sg ustawione.

13.1.3 Inicjalizacja pozycji kraricowych za posrednictwem
DeviceNet

Automatyczny tryb programowania

1. Na krotko (>100 ms) ustawi¢ bit wyjsciowy 6 = 1. (Auto-
matyczny tryb programowania)

2. Ustawic¢ bit wyjsciowy 6 = 0.
= ZawOr procesowy przemieszcza sie automatycznie

kazdorazowo 2 razy do pozycji OTWARTE i ZAMKNIE-
TE.

3. Tryb programowania zostaje automatycznie zakonczony,
jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.

= Pozycje kraficowe sg ustawione.

Reczny tryb programowania

Wskazéwka: Po manualnym programowaniu pozycji kranco-
wych dezaktywowane sg btedy uktadu pneumatycznego.

4. Ustawi¢ bit wyjsciowy 5 = 1. (Reczny tryb programowania)

5. Otworzy¢ zawdr, by osiggnaé potozenie krancowe.

6. Zamkngc¢ zawdr, by osiggna¢ potozenie krancowe.

7. Ustawic bit wyjsciowy 5 = 0. (Produkt jest w trybie pracy
normalnej)

= Pozycje kraficowe sg ustawione.

13.1.4 Inicjalizacja pozycji kraricowych za posrednictwem ASI

13.1.4.1 Wersja A2

Automatyczny tryb programowania:
1. Ustawi¢ DO3 = 1. (programowanie automatyczne)

2. Na krétko (>100 ms) ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w try-
bie programowania)

3. Ustawi¢ DO3 = 0.

4. Produkt przemieszcza sie automatycznie do pozycji kran-
cowych OTWARTE i ZAMKNIETE.

5. Produkt jest w trybie pracy normalnej.

6. Tryb programowania zostaje automatycznie zakonczony,
jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.

= Pozycje kraficowe sg ustawione.

= Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-

gu $wieca sie w zaleznosci od produktu.

Reczny tryb programowania:
Wskazoéwka: Po manualnym programowaniu pozycji kranco-
wych dezaktywowane sg btedy uktadu pneumatycznego.

7. Ustawi¢ DO3 = 0. (programowanie manualne)

8. Ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w trybie programowania)
9. Otworzyé zawdr, by osiggnac¢ potozenie krancowe.

10. Zamkna¢ zawor, by osiagna¢ potozenie kraficowe.

11. Ustawi¢ DO2 = 0. (Produkt jest w trybie pracy normalnej)

= Pozycje kraricowe sg ustawione.

= Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu Swiecg sie w zaleznosci od produktu.

13.1.4.2 Wersja A3

Automatyczny tryb programowania:
1. Ustawi¢ DO1 = 1. (programowanie automatyczne)

2. Na krétko (>100 ms) ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w try-
bie programowania)

3. Produkt przemieszcza sie automatycznie do pozycji kran-
cowych OTWARTE i ZAMKNIETE.

4. Tryb programowania zostaje automatycznie zakoriczony,
jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.

= Pozycje krancowe sg ustawione.

= Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu Swieca sie w zaleznosci od produktu.

Reczny tryb programowania:

Wskazéwka: Po manualnym programowaniu pozycji kranco-
wych dezaktywowane sg btedy uktadu pneumatycznego.

Ustawi¢ DO1 = 0. (programowanie manualne)

Ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w trybie programowania)
Otworzy¢ zawor, by osiggna¢ potozenie krancowe.
Zamkna¢ zawor, by osiggnac¢ potozenie krancowe.
Ustawi¢ DO2 = 0. (Produkt jest w trybie pracy normalnej)
Pozycje kraricowe sg ustawione.

Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu Swieca sie w zaleznosci od produktu.
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13 Uruchomienie

13.1.4.3 Wersja A4

Automatyczny tryb programowania:

1.

Na krétko (>100 ms) ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w try-
bie programowania)

2. Otworzy¢ zawor, by osiggnac¢ potozenie krancowe.

Zamkna¢ zawor, by osiggnaé potozenie krancowe.

4. Tryb programowania zostaje automatycznie zakoriczony,

=

=

jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.
Pozycje krancowe sg ustawione.

Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu $wieca sie w zaleznosci od produktu.

Reczny tryb programowania:

Wskazowka: Po manualnym programowaniu pozycji kranco-
wych dezaktywowane sg btedy uktadu pneumatycznego.

5
6
7
8.
9
=
=

. Ustawi¢ DO1 = 1. (programowanie manualne)
. Ustawi¢ DO2 = 1. (Produkt jest w trybie programowania)
. Otworzy¢ zawor, by osiggnac¢ potozenie krancowe.

Zamkna¢ zawor, by osiggnaé potozenie krancowe.

. Ustawi¢ DO2 = 0. (Produkt jest w trybie pracy normalnej)

Pozycje krancowe sg ustawione.

Diody LED OPEN, CLOSED oraz diody LED o dalekim zasie-
gu $wiecq sie w zaleznosci od produktu.

13.1.5 Inicjalizacja pozycji kraricowych za posrednictwem

wejscia programowania (pin 5), wersja 24V

1. Podtgczy¢ napiecie zasilajace.

Na wejsciu programowania (pin 5) przytozy¢ na krétko
(>100 ms) 24 V DC.
= Diody LED OPEN oraz CLOSED migajg naprzemiennie.

= Dioda LED o dalekim zasiegu miga naprzemiennie w
kolorze zielonym/pomaraficzowym.

= ZawOr procesowy przemieszcza sie automatycznie
kazdorazowo 2 razy do pozycji OTWARTE i ZAMKNIE-
TE.

Otworzy¢ zawdr, by osiggnagc¢ potozenie krafncowe.

4. Zamkna¢ zawor, by osiggnaé potozenie krancowe.

=

Tryb programowania zostaje automatycznie zakornczony,
jezeli zawor nie poruszy sie przez 5 sekund.

Pozycje krancowe sg ustawione.
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14 Dane specyficzne 10-Link

14 Dane specyficzne 10-Link

Fizyka: Fizyka 2 (technologia 3-przewodowa)
Konfiguracja portu: Port typu A

Predkosé¢ transmisji: 38400 baud

Frametyp im Operate: 2.5

Min. cycle time: 2,3 ms

Vendor ID: 401

Device ID: 424201

Product ID: 4242 10-LINK

Wspomaganie ISDU: tak

Praca SIO: tak

Specyfikacja 10-Link:

V1.1 V1.1 w przypadku stosowania
IoDD 1.1"

1) W przypadku stosowania I0DD 1.0.1 urzadzenie pracuje zgodnie ze specyfikacjg 10-Link V1.0 (tryb kompa-

tybilnosci)

10 Link — wskazowka: Pliki IODD mozna pobraé ze strony https://ioddfinder.io-link.com lub

WWW.gemu-group.com.
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14 Dane specyficzne 10-Link

14.1 Dane procesowe

Device —» Master

Valve position Open

0 0 - Process valve not in Open position

1 - Process valve in Open position

Valve position Close

1 0 - Process valve not in Closed position

1 - Process valve in Closed position

Programming mode

2 0 - Normal operation

1 - Programming mode

Master - Device

Pneumatic outlet
(single acting valve)

0 0 — Pneumatic outlet 2 vented

1 - Pneumatic outlet 2 pressurized

Pneumatic outlet
(double acting valve)

0 0 — Pneumatic outlet 2 vented,

pneumatic outlet 4" pressurized

1 > Pneumatic outlet 2 pressurized,
pneumatic outlet 4" vented

Programming mode

1 0 — Normal operation

1 - Programming mode

Locate

2 0 - Off

1-0n

1) Zasterowac wyjscie 4, tylko w przypadku funkcji o podwdjnym dziataniu (kod 02)

14.2 Przeglad parametrow

» Na wszystkie parametry |0-Link, ktore zawierajg wskazniki czastkowe, mozna zadziata¢ takze poprzez wskaznik czgstkowy
0 takze w formie powigzane;j.

0x10 0 ro Vendor Name 6 byte |StringT |GEMUE -
0x12 0 ro Product Name 13 byte StringT 4242 10-Link -
0x13 0 ro Product ID 8 byte StringT 4242 10-LINK =
0x15 0 ro Serial number 9 byte |StringT 0 — 4294967296 =
0x16 0 ro Hardware Revision 8 byte |StringT  Rev. xx -
0x17 0 ro Firmware Revision 10 byte StringT  V x.x.x.x =
0x50 1 rw Inversion of LED colours | 1bit Boolean 0 0 = standard
1 =inversed
2 rw Inversion of feedback si- = 1bit Boolean 0 0 = standard
gnals 1 =inversed
3] rw Function of high visibility = 3 bit UlntegerT 3 0 = off
1 = open/closed (33%)
2 = open/closed (66%)
3 = open/closed (100%)
4 rw Programming mode 1 bit Boolean 0 0 = automatic
1 = manual
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5 rw On site programming 1 bit Boolean 0 0 = enabled
1 = disabled
6 rw Inversion of outputs 1 bit Boolean |0 0 = standard
1 =inversed
0x51 1 rw Switch Point OPEN requ- = 8 bit UlntegerT 25 % 3%-97%
est
2 rw Switch Point CLOSED re- 8 bit UlntegerT 12 % 3%-97%
quest
3 ro Switch Point OPEN real 8 bit UlntegerT 25 % Wyswietlanie wartosci 3%
-97%
4 ro Switch Point CLOSED real = 8 bit UlntegerT 12 % Wyswietlanie wartosci 3%
-97%
0x52 1 rw Alarm Stroke reduction 4 bit UlntegerT 1 0 = disabled
OPEN 1 = 25% of Switch Point
2 = 50% of Switch Point
3 =75% of Switch Point
2 rw Alarm Stroke reduction 4 bit UlntegerT 1 0 = disabled
CLOSED 1 = 25% of Switch Point
2 = 50% of Switch Point
3 =75% of Switch Point
3 rw Alarm opening time 8 bit UlntegerT 0 0 = disabled
1-255s
4 rw Alarm closing time 8 bit UlntegerT 0 0 = disabled
1-255s
5 rw Valve type 8 bit UlntegerT 0 0 = unknown
1 = normaly closed
2 = normaly open
0x53 1 ro Programmed position 16 bit UlntegerT 0 Wyswietlanie wartosci licz-
OPEN bowych
2 ro Programmed position 16 bit UlntegerT 0 0-4092
CLOSED
3 ro Programmed position 16 bit UlntegerT 0
STROKE
0x54 1 ro Last position OPEN 16 bit UlntegerT 0
2 ro Last position CLOSED 16 bit UlntegerT 0
3 ro Last position STROKE 16 bit UlntegerT 0
0x56 1 rw Valve cycles user 24 bit UlntegerT 0 Mozliwosé cofniecia do 0,
wyswietlanie wartosci licz-
bowych
0-16777215
2 ro Valve cycles total 24 bit UlntegerT 0 Wyswietlanie wartosci licz-
bowych
0-16777215
0x57 1 ro Counter Powerfail 16 bit UlntegerT 0 Wyswietlanie wartosci licz-
2 ro Counter Power on 16 bit |UlntegerT |0 bowych
3 ro Counter Programming 16 bit UlntegerT 0 0-65535
4 ro Counter Sensor 16 bit UlntegerT 0
calibration
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5 ro Counter Prog error no 16 bit UlntegerT 0
stroke
6 ro Counter Prog error less 16 bit UlntegerT 0
stroke
7 ro Counter Prog error after 16 bit UlntegerT |0
sensor error
8 ro Counter Pneumatic fault 16 bit UlntegerT |0
OPEN
9 ro Counter Pneumatic fault 16 bit UlntegerT 0
CLOSED
10 ro Counter Pneumatic fault 16 bit UlntegerT 0
middle postition
11 ro Counter Sensor error 16 bit UlntegerT 0
OPEN
12 ro Counter Sensor error CLO- 16 bit UlntegerT 0
SED
16 ro Counter Over temperature 16 bit UlntegerT |0
0x60 0 ro Actual AD-value 16 bit UlntegerT 0 Wyswietlanie wartosci licz-
bowych
0-4092

14.3 Opis wartosci parametréow

Inversion of LED colours
Inwersja koloréw LED dla komunikatu zwrotnego OTWARTE/ZAMKNIETE (patrz 'Diody LED stanu/, strona 6).

Inversion of feedback signals
Inwersja optycznych i elektrycznych komunikatéw zwrotnych dla komunikatéw zwrotnych OTWARTE/ZAMKNIETE.

Przetwornik potozenia wsuniety (wrzecio- OTWARTY ZAMKNIETY
no zaworowe u gory)
Przetwornik potozenia wysuniety (wrze- ' ZAMKNIETY OTWARTY

ciono zaworowe na dole)

Function of high visibility position indicator

Funkcje wskaznika pozycji dalekiego zasiegu mozna ustawi¢ w 4 poziomach. Za pomocg ustawienia mozna zmieni¢ natezenie
Swiatta.

Poziom 1 Wskaznik pozycji dalekiego zasiegu wyt.
Poziom 2 Wskaznik pozycji dalekiego zasiegu zat. (100%)
Poziom 3 Wskaznik pozycji dalekiego zasiegu zat. (33%)
Poziom 4 Wskaznik pozycji dalekiego zasiegu zat. (66%)

Na wskazniki btedu oraz funkcje lokalizacji ustawienie nie ma wptywu i pozostajg one zawsze aktywne (100%).

Programming mode

Wybor trybu programowania (patrz 'Inicjalizacja pozycji krancowych za posrednictwem |0-Link’, strona 25).

Local programming
Programowanie na miejscu mozna zablokowac, uniemozliwiajgc aktywowanie przez osobe nieupowazniona.
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Programowanie na miejscu dopuszczalne Programowanie na miejscu dopuszczalne
Programowanie zewnetrzne dopuszczalne
Programowanie na miejscu zablokowane Programowanie na miejscu zablokowane
Programowanie zewnetrzne dopuszczalne

Threshold open request

Pozadane ustawienie punktu przetgczania dla komunikatu zwrotnego OTWARTE procentowo wzgledem zaprogramowanego
skoku.

Przyktad: punkt przetgczania OTWARTE 25%, punkt przetgczania ZAMKNIETE 12%
A
100 % —
25%

0 %
Te tolerancje pozwalajg skompensowac zmiany eksploatacyjne np. zrédta membran podczas sterylizacji, a tym samym zapew-
ni¢ niezawodny komunikat zwrotny odnoszacy sie do pozycji kraricowych.

\

W przypadku przecie¢ z ustawiong wartoscig dla komunikatu zwrotnego ZAMKNIETE lub zejscia ponizej minimalnego mozliwe-
go punktu przetgczania zastosowana zostaje maksymalna mozliwa warto$é. Zastosowang warto$¢ mozna odczyta¢ w parame-
trze ,Threshold open real”.

Threshold open real
Realnie zastosowana wartos¢ dla punktu przetgczania komunikatu zwrotnego OTWARTE.

Threshold closed request
Odpowiednio ,Threshold open request” jednak dla komunikatu zwrotnego ZAMKNIETE.

Threshold closed real
Odpowiednio ,Threshold open real” jednak dla komunikatu zwrotnego ZAMKNIETE.

Alarm stroke reduction open
Ustawienie dla alarmu ,Stroke reduction” (redukcja skoku) dla pozycji otwarte.

Nastepuje wywotanie alarmu, jezeli skok zaworu w pozycji OTWARTE zmieni sie poza ustawiong tolerancje. Reset alarmu naste-
puje automatycznie, gdy tylko osiggniety zostanie obowigzujacy zakres tolerancji. Komunikat zwrotny dotyczacy pozycji kranco-
wej nastepuje niezaleznie od ostrzezenia, gdy tylko zawér znajdzie sie w ustawionym zakresie tolerancji dla komunikatu zwrot-
nego (Threshold). W przypadku zmiany pozycji krancowej tym samym wywotane zostaje ostrzezenie dopiero przed utraceniem
komunikatu zwrotnego dotyczgcego pozycji krancowe;j.
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Komunikat Komunikat
zwrotny zwrotny
(Threshold) (Threshold)

ZAMKNIETE OTWARTE
taczny skok
Redukcja skoku
WYLACZONE
Redukcja skoku
25 %
Redukcja skoku
50 % 2
Redukcja skoku
75 %
Komunikat Komunikat
zwrotny zwrotny
(Threshold) (Threshold)

Ustawienie odbywa sie procentowo od ustawionej tolerancji punktu przetaczania (Threshold).

Wytaczony Ostrzezenie dezaktywowane

25% Ostrzezenie aktywuje sie na 25% przed utratg komunikatu
zwrotnego dotyczacego pozycji krancowe;j

50% Ostrzezenie aktywuje sie na 50% przed utratg komunikatu
zwrotnego dotyczacego pozycji kracowej

75% Ostrzezenie aktywuje sie na 75% przed utratg komunikatu
zwrotnego dotyczacego pozycji krancowej

Jako czas op6znienia przed wystapieniem ostrzezenia obowigzuje czas parametru Alarm opening time.

» Jezeli parametr Alarm opening time jest dezaktywowany (ustawienie 0), alarm Stroke reduction (redukcja skoku) jest dez-
aktywowany.

Alarm stroke reduction closed
Odpowiednio Alarm stroke reduction open jednak dla pozycji ZAMKNIETE.
Jako czas opéznienia przed wystgpieniem ostrzezenia obowigzuje czas parametru Alarm closing time.

» Jezeli parametr Alarm closing time jest dezaktywowany (ustawienie 0), alarm Stroke reduction (redukcja skoku) jest dezak-
tywowany.

Alarm opening time
Czas opoznienia dla btedu uktadu pneumatycznego OTWARTE.

Jezeli czas miedzy zasterowaniem zaworowego modutu rozdzielczego i osiggnigciem pozycji kraricowej zaworu przekroczy
ustawiony czas opdZnienia, zasygnalizowany zostaje btad uktadu pneumatycznego. Po przeprowadzonym automatycznym pro-
gramowaniu wartos$¢ zostaje ustawiona automatycznie na 2-krotno$¢ zmierzonego czasu nastawy.

WWww.gemu-group.com 33/ 51 GEMU 4242



14 Dane specyficzne 10-Link

» Btfad uktadu pneumatycznego jest aktywny tylko po przeprowadzonym automatycznym programowaniu pozycji kranco-
wych.
» Po manualnym programowaniu pozycji krancowych dezaktywowany jest btad uktadu pneumatycznego.

Alarm closing time
Czas opodznienia dla btedu uktadu pneumatycznego ZAMKNIETE.

Jezeli czas miedzy zasterowaniem zaworowego modutu rozdzielczego i osiggnigeciem pozycji kraricowej zaworu przekroczy
ustawiony czas op6znienia, zasygnalizowany zostaje btgd uktadu pneumatycznego. Po przeprowadzonym automatycznym pro-
gramowaniu wartos$¢ zostaje ustawiona automatycznie na 2-krotno$¢ zmierzonego czasu nastawy.

» Btad uktadu pneumatycznego jest aktywny tylko po przeprowadzonym automatycznym programowaniu pozycji kranco-
wych.
» Po manualnym programowaniu pozycji krancowych dezaktywowany jest btgd uktadu pneumatycznego.

Programmed position open
Wartos¢ AD pozycji OTWARTE ostatniego prawidtowo przeprowadzonego programowania pozycji kranncowych.

Programmed position closed
Wartos¢ AD pozycji ZAMKNIETE ostatniego prawidtowo przeprowadzonego programowania pozycji krancowych.

Programmed stroke

Ustalony skok napedu linearnego podczas ostatniego prawidtowo przeprowadzonego programowania pozycji krancowych (w
wartos$ciach AD). W potgczeniu z parametrem ,Last stroke” mozna obliczyé zmiane skoku zaworu.

Last position open
Wartos$¢ AD ostatnio osiggnietej pozycji OTWARTE.

Last position closed
Wartos¢ AD ostatnio osiggnietej pozycji ZAMKNIETE.

Last stroke

Ustalony skok napedu linearnego podczas ostatniego prawidtowo przeprowadzonego cyklu przetaczania (w warto$ciach AD). W
potaczeniu z parametrem Programmed stroke mozna obliczy¢ zmiane skoku zaworu.

Valve cycles user

Licznik cykli przetgczania ustawiany po stronie klienta.

Zlicza przeprowadzone cykle przetgczania.

Cykl przetaczania jest wazny, gdy zawor przemiesci sig ze jednej zdefiniowanej pozycji kraricowej do drugiej zdefiniowanej po-
zycji krancowej i powrdci do pierwotnej pozycji krancowej. Jezeli pozycja krancowa nie jest osiggnieta, cykl przetgczenia jest
niewazny i nie zostaje zliczony.

Valve cycles total

Fabryczny tgczny licznik cykli przetgczania (bez mozliwosci cofniecia).

Zlicza przeprowadzone cykle przetgczania.

Cykl przetaczania jest wazny, gdy zawor przemiesci sie ze jednej zdefiniowanej pozycji kraricowej do drugiej zdefiniowanej po-
zycji krancowej i powrdci do pierwotnej pozycji krancowej. Jezeli pozycja krancowa nie jest osiggnieta, cykl przetgczenia jest
niewazny i nie zostaje zliczony.

Counter Powerfail
Licznik zaniku napiecia.

Counter Power on
Licznik wiaczen.
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14 Dane specyficzne 10-Link

Counter Programming

Licznik przeprowadzonych proceséw programowania pozycji kraricowych.

Counter Sensor calibration

Licznik przeprowadzonych kalibracji przetwornikéw potozenia.

Counter Prog error no stroke

Licznik btedéw programowania / brak skoku.

Counter Prog error less stroke

Licznik btedéw programowania / skok < skok min.

Counter Prog error after sensor error

Licznik btedéw programowania / po btedzie czujnika.

Counter Pneumatic fault open

Licznik btedéw uktadu pneumatycznego / pozycja OTWARTE.

Counter Pneumatic fault closed

Licznik btedéw uktadu pneumatycznego / pozycja ZAMKNIETE.

Counter Pneumatic fault middle position

Licznik btedéw uktadu pneumatycznego / pozycja posrednia.

Counter Sensor error open

Licznik btedoéw czujnika / pozycja OTWARTE.

Counter Sensor error closed

Licznik btedéw czujnika / pozycja ZAMKNIETE.

Counter over temperature
Licznik nadmiernych temperatur.

Reset to default
Przywracanie ustawien fabrycznych.

Reset travel sensor

Przywracanie kalibracji czujnika potozenia.

Actual AD-value
Aktualna wartos$¢ przetwornika AD.

14.4 Events

Internal error Appear / Disappear Error 0x8CA2
Sensor error in position OPEN Appear / Disappear Error 0x8CA4
Sensor error in position CLOSED Appear / Disappear Error 0x8CAS
Programming error with no stroke Appear / Disappear Error 0x8CA6
Programming error with to less stroke Appear / Disappear Error 0x8CA7
Programming error after sensor error Appear / Disappear Error 0x8CA8
Not calibrated Appear / Disappear Error 0x8CA9
Pneumatic error in position OPEN Appear / Disappear Warning 0x8CBO
Pneumatic error in position CLOSED Appear / Disappear Warning 0x8CB1
Pneumatic error between position Appear / Disappear Warning 0x8CB2
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15 Dane specyficzne AS-Interface (3.0)

Stroke reduction OPEN Appear / Disappear Warning 0x8CB5
Stroke reduction CLOSED Appear / Disappear Warning 0x8CB6
Parameter value out of Range Single Shot Notification 0x8DEO
Parameter value changed Single Shot Notification 0x8DE1

15 Dane specyficzne AS-Interface (3.0)

Specyfikacja AS-Interface

3.0; maks. 31 slaves

3.0; maks. 62 slaves

3.0; maks. 62 slaves

Profil AS-Interface S 7.F.E (4E/4A) S 7.AE (4E/3A) S 7.A.A (8E/8A)
Konfiguracja E/A 7 7 7
Kod ID F A A
Kod ID2 E E A

Dopuszczenie AS-Interface

Wielkos¢ konstrukcyjna 1: AS-Interface — nr certyfikatu 96001

Wielkos$¢ konstrukcyjna 2: AS-Interface — certyfikat nr 125601
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15 Dane specyficzne AS-Interface (3.0)

15.1 Wejscia

DI Funkcja Wersja
A2 | A3 A4

DIO 0 Wyswietlanie pozycji OTWARTY X X X 0 =2zawdr procesowy nie w pozycji
OTWARTE
1 = zawér procesowy w pozycji OTWAR-
TE

DI 0 Wyswietlanie pozycji ZAMKNIETY X X X 0=2zawdr procesowy nie w pozycji ZA-
MKNIETE
1 = zawor procesowy W pozycji ZA-
MKNIETE

DI2 0 Wyswietlanie trybu pracy X X X 0 =tryb pracy normalnej
1 = tryb programowania

DI3 0 Btad 2 X X X |patrz analizy btedéw

Dl4 0 Btad 3 - > X

DI5 0 Btad 4 = - X

DI6, | nie zastosowano = > X

DI7

PF 0 Btad 1 X X X patrz analizy btedéw
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15 Dane specyficzne AS-Interface (3.0)

15.2 Wyjscia

DOO 0 zasterowanie wyjscia pneumatycznego 2 =~ X = - 0 =wyjscie pneumatyczne 2 odpowietrzo-
ne

1 = wyjscie pneumatyczne 2 napowietrzo-

ne
0 zasterowanie wyjscia pneumatycznego X X X 0= wyjscie pneumatyczne 2 odpowietrzo-
2/4 ne, wyjécie pneumatyczne 4" napowie-
trzone

1 = wyjscie pneumatyczne 2 napowietrzo-
ne, wyjécie pneumatyczne 4" odpowie-

trzone
DO1 0 zasterowanie wyjscia pneumatycznego 4 =~ X = - 0= wyjécie pneumatyczne 4" odpowie-
R trzone
(zawdr pilotowy 2) 1 = wyjscie pneumatyczne 4" napowie-
trzone
nie zastosowano X = =
0 Tryb programowania > X - 0 = programowanie reczne
1 = programowanie automatyczne
0 - - X 0 = programowanie automatyczne
1 = programowanie reczne
DO2 0 Ustawic slave w trybie programowania X X X 0 = tryb pracy normalnej
1 = tryb programowania
D03 0 Tryb programowania X - - 0= programowanie reczne
1 = programowanie automatyczne
0 Funkcja wskaznika potozenia o dalekim - = X 0 =wigczona
zasiegu 1 = wytgczona
DO4 0 Odwrécenie sygnalizacji zwrotnej - - X 0 =standard

1 = odwrdcenie

DO5 0 Odwrécenie koloréw diod LED - - X |0 =standard
1 = odwrdcenie

D06 0 Funkcja lokalizacji - - X 0=wylaczona
1 = wigczona

DO7 0 Programowanie na miejscu - - X 0= odblokowane
1 = zablokowane

1) Zasterowac wyjscie 4, tylko w przypadku funkcji o podwéjnym dziataniu (kod 02)
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15.3 Parametry punktow przetfaczania

Opcja zamoéwienia Fieldbus A2
Parametr Punkt przetaczania OTWARTE [%]  Punkt przeltgczania ZAMKNIETE [%]

PR P2 Pl PO

0 0 0 0 12 6 X

0 0 0 1 6 6 X

0 0 1 0 3 6 X

0 0 1 1 25 6 X

0 1 0 0 12 3 X

0 1 0 1 6 8 X

0 1 1 0 3 3 X

0 1 1 1 25 3 X

1 0 0 0 12 25 X

1 0 0 1 25 23 X

1 0 1 0 6 25 X

1 0 1 1 3 25 X

1 1 0 0 12 12 X

1 1 0 1 6 12 X

1 1 1 0 3 12 X

1 1 1 1 25 12 X
Opcja zamoéwienia Fieldbus A3, A4

Parametr Punkt przelagczania OTWARTE [%]  Punkt przetagczania ZAMKNIETE [%] A3 A4*

P2 P1 PO

0 0 0 12 25 X -

0 0 1 25 25 X X

0 1 0 6 12 X =

0 1 1 6 6 X -

1 0 0 12 12 X -

1 0 1 12 6 X =

1 1 0 25 6 X -

1 1 1 25 12 X X

*P0 i P1 nie sg stosowane
Punkty przetgczania: W danych procentowych zaprogramowanego skoku, przed kazdorazowa pozycja kraricowa
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15.4 Analizy btedow

Opcja zamoéwienia Fieldbus A2, A3

Biad PF (btad 1) DI3 (btad 2)
Tryb normalny 0
Wewnetrzny btad
Btad programowania / btad uktadu |0
pneumatycznego
Btad czujnika 1 1

Opcja zamodwienia Fieldbus A4

Btad PF (btad 1) DI3 (btad 2) D14 (btad 3) DI5 (btad 4)
Tryb normalny 0 0 0 0
Ogranicznik skoku OTWARTE 0 0 0 1
Ogranicznik skoku ZAMKNIETE 0 0 1 0
Btad uktadu pneumatycznego 0 0 1 1
Btad czujnika 1 1 0 0
Btad programowania 1 1 0 1
Wewnetrzny btad 1 1 1 0

16 Dane specyficzne DeviceNet

16.1 Dane ogdlne

Rodzaje komunikacji: Function, Polling, Change of state, Cyclic, Bit strobe
Identity
Class Inst. Attr. Funkcja ‘ Wartosé ‘
1h Th 1h Vendor ID 869
2h Product Type 48
3h Product Code 4242
4h Rev. 227
5h Status Status urzadzenia zgodnie ze specyfikacjami DeviceNet
6h Series No. Biezacy numer seryjny
7h Nazwa 4242 DN combi switchbox

1) Stosowac plik EDS zgodnie ze stanem rewizji urzadzenia

Wskazoéwka: Pobra¢ pliki EDS pod adresem www.gemu-group.com
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16 Dane specyficzne DeviceNet

16.2 Topologia sieci systemu DeviceNet

W celu unikniecia zaktocen przewod gtéwny (Trunk-cable) jest po obu stronach zakoriczony opornikami. Przewody odgatezne
(Drop-cable) nie wymagajq zakoriczenia magistrali.

v -
CAN H I
AV
114 W 114 W
CAN_L .
_ Ostona™ ‘ ‘
Uziemienie Uziemienie
ochronne  ochronne
Przewod Przewéd
odgatezny glowny
I |
. B
Maksymalne dtugosci przewodéw
125 500 m 100 m 6m 156 m
250 250 m 100 m 6 m 78 m
500 100 m 100 m 6m 39m
16.3 Wejscia
0 0 State Valve 1 Sprawdzanie statusu — wyjscie pneuma- |0 = wyjscie pneumatyczne 2 odpowietrzo-
tyczne 2 ne
(zawor pilotowy 1) 1 = wyjscie pneumatyczne 2 napowietrzo-
ne
1 0 State Valve 2 Sprawdzanie statusu — wyjscie pneuma- |0 = wyjscie pneumatyczne 4 odpowietrzo-
tyczne 4 ne
(zawor pilotowy 2) 1 = wyjscie pneumatyczne 4 napowietrzo-
ne
2 0 Tryb programowa-  Sygnalizacja zwrotna — tryb pracy 0 = tryb pracy normalnej
nia 1 = tryb programowania
3 0 Pozycja CLOSED Sygnalizacja zwrotna — pozycja ZA- 0 = zawor procesowy nie w pozycji ZA-
MKNIETE MKNIETE
1 = zawor procesowy w pozycji ZA-
MKNIETE
4 0 Pozycja OPEN Sygnalizacja zwrotna — pozycja OTWAR- 0 = zawor procesowy nie w pozycji
TE OTWARTE
1 = zawor procesowy w pozycji OTWAR-
TE
5 0 Tryb kalibracji Sygnalizacja zwrotna — tryb kalibracji 0 = tryb pracy normalnej
1 = tryb kalibracji
6 0 Global warnings Ostrzezenie ogolne 0 = ostrzezenie nieaktywne
1 = ostrzezenie aktywne
7 0 Global errors Btad ogolny 0 = btad nieaktywny
1 = btad aktywny

Perspektywa od DeviceNet-Master, Class 64h, Inst. 1h, Attr. Th
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16 Dane specyficzne DeviceNet

16.4 Wyjscia

1)

(zawor pilotowy 2)

0 0 active valve 1 zasterowanie wyjscia pneumatycznego 2 |0 = wyjscie pneumatyczne 2 odpowietrzo-
(zawor pilotowy 1) ne
1 = wyjScie pneumatyczne 2 napowietrzo-
ne
1 0 active valve 2 zasterowanie wyj$cia pneumatycznego 4 0 = wyjscie pneumatyczne 4" odpowie-

trzone

1 = wyjécie pneumatyczne 4" napowie-
trzone

nie zastosowano

3 0 Location function

Funkcja lokalizacji

0 = funkcja lokalizacji nieaktywna
1 = funkcja lokalizacji aktywna

4  nie zastosowano

ming

5 0 Manual program- reczny tryb programowania 0 = reczny tryb programowania
ming nieaktywny
1 = reczny tryb programowania
aktywny
6 0 Automatic program- automatyczny tryb programowania 0 = automatyczny tryb programowania

nieaktywny

1 = automatyczny tryb programowania
aktywny

7 nie zastosowano

Perspektywa od DeviceNet-Master, Class 64h, Inst. 1h, Attr. Th

1) Zasterowac wyjscie 4, tylko w przypadku funkcji o podwéjnym dziataniu (kod 02)
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16 Dane specyficzne DeviceNet

16.5 Przeglad parametrow

Fh 1h Get / Set 1h Inversion of LED co- |1 byte Boolean 0 0 = standard
lours 1 = inversed
Fh 2h Get / Set Th Inversion of signals |1 byte Boolean 0 0 = standard
1 =inversed
Fh 3h Get / Set Th Function of high visi- 1 byte |USINT 3 0 =O0FF
bility 1=33%
2=66%
3=100%
4 = Closed 100%; Open
OFF
5 = Closed OFF; Open
100%
Fh 4h Get / Set 1h On site programming 1 byte Boolean |0 0 = enabled
1 = disabled
Fh 5h Get / Set 1h Switch Point OPEN 1 byte USINT 25 3%-97%
request
Fh 6h Get Th Switch Point OPEN |1 byte USINT 0 Wyswietlanie wartosci 0%
real - 100%
Fh 7h Get / Set 1h Switch Point CLOSED 1 byte USINT 12 3%-97%
request
Fh 8h Get 1h Switch Point CLOSED 1 byte |USINT 0 Wyswietlanie wartosci 0%
real - 100%
Fh 9h Get / Set Th Alarm stroke reduc- |1 byte USINT 1 0 = disabled
tion OPEN 1=25%
2=50%
3=75%
Fh Ah Get / Set Th Alarm stroke reduc- |1 byte USINT 1 0 = disabled
tion CLOSED 1=25%
2 =50%
3=75%
Fh Bh Get / Set Th Alarm opening time |1 byte USINT 0 - 255 (0 = wyt)
Fh Ch Get / Set 1h Alarm closing time |1 byte USINT 0 - 255 (0 = wyt)
Fh Dh Get / Set 1h Valve type 1 byte |USINT 0 = disabled
1 =valve NC
2 =valve NO
Fh Eh Get / Set 1h Fail state 1 byte |USINT 0 0
1
2
Fh Fh Get Th Programmed posi- 2 byte |UINT 0 Wyswietlanie wartosci licz-
tion OPEN bowych
Fh 10h  Get 1h Programmed posi- 2 byte |UINT 0 0-4092
tion CLOSED
Fh 11h  Get 1h Programmed stroke 2 byte |UINT
Fh 12h  Get 1h Last position OPEN 2 byte |UINT
Fh 13h  Get 1h Last position CLO- 2 byte |UINT
SED
Fh 14h  Get 1h Last stroke 2 byte UINT 0
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16 Dane specyficzne DeviceNet

Fh 15h  Get

1h

Valve position

2 byte

UINT

Fh 16h  Get

1h

Sensor error

1 byte

USINT

0 = Sensor OK

1 = Sensor error position
closed

2 = Sensor error position
open

Fh 17h  Get

Th

Programing error

1 byte

USINT

0 = Programming OK

1 = not calibrated

2 = no stroke

3 = stroke < min. stroke

4 = Sensor error position
closed

5 = Sensor error position
open

6 = Sensor error position
closed + open

Fh 18h  Get

1h

Pneumatic error

1 byte

USINT

0 = Pneumatic OK

1 = Pneumatic error posi-
tion

closed

2 = Pneumatic error posi-
tion open

3 = Pneumatic error middle
position

Fh 19h  Get

Th

Internal error

1 byte

USINT

0 = Device OK

1 = un-valid crc-check

2 = un-valid serial number
3 = Memory error

Fh TAh  Get

1h

Stroke reduction war- |1 byte

ning

USINT

0 = Stroke OK

1 = Stroke reduction posi-
tion

closed

2 = Stroke reduction posi-
tion open

3 = Stroke reduction posi-
tion

closed + open

Fh 1Bh Get/ Set

Th

Valve cycles user

4 byte

UDINT

Mozliwos$é cofniecia do 0,
wyswietlanie wartosci licz-
bowych

0-429496729

Fh 1Ch  Get

1h

Valve cycles total

4 byte

UDINT

Wyswietlanie wartosci licz-
bowych
0-429496729
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18 Sposob usunigcia

17 Wspomagajacy uktad sterowania recznego

18 Sposob usuniecia

18.1 Dioda LED komunikatu o bledzie

» Wspomagajacy uktad sterowania recznego dostepny tyl-
ko w przypadku wers;ji ,0 pojedynczym dziataniu”. Btad progra- Brak skoku . o O
mowania
. . . skok
» W celu uzycia wspomagajacego uktadu sterowania recz- -
nego musi byé dostepne powietrze sterujgce oraz mini- Po bfefik2|e £ 3 o £ 3
i&niani czujnika
malne cisnienie. : OPEN / CLOSED migajg przemiennie
Zaworowy modut rozdzielczy dysponuje wspomagajacym Btad czujni-  Pozycja O o .
uktadem sterowania recznego, za pomocg ktérego mozna ka OTWARTY
recznie sterowaé zaworem procesowym. :
y Pozycja ZA- o o E 3
% q V@w D/ 3 MKNIETY
©1 @ 2 © Btad uktadu Pozycja O o (]
pneuma- |OTWARTY
Wielko$¢ konstrukeyj- Wielko$¢ konstrukcyjna 2 yeZNego  pozycja ZA- o o O
na 1 MKNIETY
Pozycja () () ()
Wielkodé k " ] srodkowa

- i + . :

\eliosc konstrikeyina Napiecie zasilajgce zbyt O o O
Aktywowaé wspomagajacy uktad sterowania recznego: s e
Ostroznie wkreci¢ do konca $rube uktadu sterowania reczne- Wewnetrzny btad . o .
go M za pomocg srubokreta ptaskiego (maksymalna szero- OPEN / CLOSED migaja jednocze-
kos$¢ rowka 6 mm) zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek $nie

zegara, wzglednie gdy bedzie odczuwalny wyrazny opor.

Zdezaktywowaé¢ wspomagajacy uktad sterowania recznego:

Wykreci¢ do konca srube wspomagajacego uktadu sterowa-
nia recznego M za pomoca srubokreta ptaskiego (maksymal-
na szeroko$¢ rowka 6 mm) przeciwnie do kierunku ruchu
wskazoéwek zegara.

Wielkos$¢ konstrukcyjna 2:

Aktywowaé wspomagajacy uktad sterowania recznego:

1. Wecisna¢ do oporu wspomagajacy uktad sterowania recz-
nego 3 za pomocg $rubokretu ptaskiego (maksymalna
szerokos$¢ rowka 4 mm) i obréci¢ zgodnie z kierunkiem ru-
chu wskazowek zegara o 90°.

= Rowek jest w pozycji poziomej.

Zdezaktywowaé wspomagajacy uktad sterowania recznego:

2. Obréci¢ wspomagajagcy uktad sterowania recznego 3 za
pomocg $rubokretu ptaskiego (maksymalna szerokosé
rowka 4 mm) przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek
zegara 0 90° i zwolnic.

= Rowek jest w pozycji pionowe;j.

18.2 Sposob usuniecia

Btad programowa-
nia — brak skoku

Brak zestawu mon-
tazowego

Skontrolowac, na
nNowo zaprogramo-
wacé zestaw monta-
zowy

Btad programowa-
nia — brak skoku

Zawor procesowy
uszkodzony

Wymienié¢, na nowo
zaprogramowac za-
WOr procesowy

Btad programowa-
nia — skok < min.
skok

Nie osiggnieto mini-
malnego skoku

(np. przez ogranicz-
nik skoku)

Zapewnic¢, na nowo
zaprogramowac
minimalny skok

Btad programowa-
nia — skok < min.
skok

Membrana odcina-
jaca zbyt mocno
$cisnieta (wielko$¢
membrany 8)

Zapewnic¢, na nowo
zaprogramowac
$cisniecie membra-
ny odcinajgcej

Btad programowa-
nia po btedzie czuj-
nika

Podczas procesu
programowania
przekroczono za-
kres czujnika. Aktu-
alnie zawér proce-
sowy znajduje sie w
obowigzujgcym za-
kresie czujnika.

Skontrolowac, na
Nowo zaprogramo-
wac zestaw monta-
zowy. Przestrzegac
maksymalnego
skoku (patrz ,Dane
techniczne”)
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18 Spos6b usunigcia

Btad czujnika — po-
zycja OTWARTE lub
ZAMKNIETE

Granica czujnika
minieta

Skontrolowac, na
Nowo zaprogramo-
wac zestaw monta-
zowy. Przestrzegac
maksymalnego
skoku (patrz ,Dane
techniczne”)

Btad czujnika — po-
zycja ZAMKNIETE

Minieta granica
czujnika w pozyciji
ZAMKNIETE

Skontrolowag, na
Nowo zaprogramo-
wac zestaw monta-
zowy. Przestrzega¢
maksymalnego
skoku (patrz ,Dane
techniczne”)

Btad uktadu pneu-
matycznego — po-
zycja OTWARTE

Mimo zasterowania
pozycji ZAMKNIETE
zawor procesowy
znajduje sie nadal
w pozycji OTWAR-
TE

Zapewnic zasilanie
sprezonym powie-
trzem
Skontrolowa¢ pra-
widtowe przewo-
dzenie powietrza
wylotowego

(patrz ,Przytacza
pneumatyczne”)

Zdezaktywowac
reczne sterowanie
awaryjne

Sprawdzi¢ zawér
procesowy

Pozycja ZAMKNIE-
TE nie zostaje osia-
gnieta w zdefinio-
wanym czasie

Wartosé ,Alarm
Closing Time"”
znajduje sie ponizej
realnego czasu na-
stawiania. Przepro-
wadzi¢ automa-
tyczne programo-
wanie pozycji kran-
cowych.

Btad uktadu pneu-
matycznego — po-
zycja ZAMKNIETE

Mimo zasterowania
pozycji OTWARTE
Zzawor procesowy
znajduje sie nadal
w pozycji ZA-
MKNIETE

Zapewnic zasilanie
sprezonym powie-
trzem
Skontrolowa¢ pra-
widtowe przewo-
dzenie powietrza
wylotowego

(patrz ,Przytacza
pneumatyczne”)

Zdezaktywowac
reczne sterowanie
awaryjne

Sprawdzi¢ zawor
procesowy

Pozycja OTWARTE
nie zostaje osig-
gnieta w zdefinio-
wanym czasie

Wartos¢ ,Alarm
Closing Time"”
znajduje sie ponizej
realnego czasu na-
stawiania. Przepro-
wadzi¢ automa-
tyczne programo-
wanie pozycji kran-
cowych.

Btad uktadu pneu-
matycznego — po-
zycja posrednia

Zawor procesowy
nie znajduje sie ani
w pozycji OTWAR-
TE ani w pozycji
ZAMKNIETE

Zapewni¢ zasilanie
sprezonym powie-
trzem
Skontrolowa¢ pra-
widtowe przewo-
dzenie powietrza
wylotowego

(patrz ,Przytacza
pneumatyczne”)

Sprawdzi¢ zawor
procesowy

Pozycja krancowa
OTWARTE lub ZA-
MKNIETE nie zosta-
je osiggnieta w zde-
finiowanym czasie

Wartos¢ ,Alarm
Closing Time"”
znajduje sie ponizej
realnego czasu na-
stawiania. Przepro-
wadzi¢ automa-
tyczne programo-
wanie pozycji kran-
cowych.

Napiecie zasilajgce

Napiecie zasilajgce

Zapewnic¢ napiecie

zbyt niskie <18V DC zasilajace
(patrz ,Dane tech-
niczne”
Wewnetrzny btad  Btad pamigci Zaprogramowac na

nowo,
jezeli nie mozna
przeprowadzi¢ pro-
gramowania, ode-
sta¢ produkt

Podczas montazu
blokuje sprezyna

Zestaw montazowy
zbyt dtugi

Skontaktowac sie z
GEMU

Zaworowy modut
rozdzielczy nie
przetgcza sie na
tryb programowa-
nia

Magnes jest przy-
trzymywany zbyt
dtugo na pokrywie
obudowy

Magnes przez krot-
ka chwile przytrzy-
mywac na pokrywie
obudowy, dopoki
diody LED nie za-
czng migac

" Po manualnym programowaniu pozycji kraricowych dezak-
tywowane sg btedy uktadu pneumatycznego.
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22 Zwrot

19 Przeglady i konserwacja

Pozaplanowe prace konserwacyjne!

» Uszkodzenia produktu GEMU

® Prace konserwacyjne lub naprawy, ktére nie sg opisane w
niniejszej instrukcji obstugi, nie moga by¢ przeprowadza-
ne bez wczesniejszego uzgodnienia z producentem.

Uzytkownik musi przeprowadzac¢ regularne kontrole produk-

tow odpowiednio do warunkéw roboczych i potencjatu zagro-

zen, w celu unikniecia powstawania nieszczelnosci i uszko-

dzen.

1. Prace konserwacyjne i naprawcze musza by¢ wykonywa-
ne wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

2. Nosi¢ odpowiednie wyposazenie ochronne zgodnie z regu-
laminem uzytkownika instalacji.

3. Wytaczyc instalacje lub czes¢ instalac;i.

4. Zabezpieczy¢ instalacje lub czes¢ instalacji przed ponow-
nym wiaczeniem.

5. Spusci¢ cisnienie z instalacji lub czesci instalacji.

6. Produkty, ktére sg zawsze w tej samej pozycji, nalezy czte-
ry razy w roku przetaczyc.

7. Sprawdzi¢, czy gérna czes¢ obudowy jest zamknieta.

8. Dokonac przegladow i konserwacji w odniesieniu do pro-
duktéw w strefach zagrozonych wybuchem zgodnie z nor-
ma DIN EN 60079-17.

19.1 Czesci zamienne

Dla tego produktu nie sg dostepne zadne czesci zamienne. W
razie niesprawnosci odestaé do GEMU w celu dokonania na-
prawy.

19.2 Czyszczenie produktu

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wybuchem

» Niebezpieczenstwo $mierci lub ciez-
kich obrazen ciata.

® Zagrozenie na skutek iskrzenia. Pro-
dukt wolno czysci¢ wytacznie antysta-
tyczna lub wilgotng szmatka.

- Nie czysci¢ produktu myjka cisnieniowa.

20 Demontaz

1. Demontaz przeprowadzaé¢ w odwrotnej kolejnosci, niz
montaz.

2. Zdezaktywowac¢ medium sterujgce.
3. Roztgczy¢ przewdd (przewody) medium sterujgcego.

4. Zdemontowac produkt. Zwracaé uwage na wskazéwki
ostrzegawcze oraz wskazowki bezpieczenstwa.

21 Utylizacja

1. Zwrdci¢ uwage na pozostatosci i usuniecie dyfundujacych
mediow.

2. Wszystkie czesci utylizowa¢ zgodnie z przepisami o utyli-
zacji/zasadami ochrony srodowiska.

22 Zwrot

Ze wzgledu na obowigzujgce przepisy prawne o ochronie $ro-
dowiska i przepisy bezpieczenstwa pracy konieczne jest dota-
czenie do dokumentéw wysytkowych kompletnie wypetnionej
i podpisanej deklaracji zwrotu. Tylko kompletnie wypetniona
deklaracja jest podstawg do rozpoczecia procedury przyjecia
przesyiki zwrotnej. Jesli do produktu nie zostanie dotgczona
deklaracja zwrotu, nie zostanie wystawiona nota uznaniowa
ani zrealizowana naprawa, za to bedzie dokonana odptatna
utylizacja.
1. Wyczysci¢ produkt.
2. Prosimy o kontakt z GEMU w sprawie otrzymania deklara-
cji zwrotu.

3. Wypei¢ w catosci deklaracje zwrotu.
4. Wysta¢ produkt do GEMU z wypetniong deklaracjg zwrotu.
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23 EU Declaration of Incorporation

23 EU Declaration of Incorporation

GEITL

Version 1
Original EU-Einbauerklarung
EU Declaration of Incorporation
Wir, die Firma We, the company

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen
Deutschland

erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung, dass die nachfol-
gend bezeichneten Produkte den Vorschriften der genannten
Richtlinien entspricht.

Produkt: GEMU 4242

Produktname: Ventilanschaltung mit integriertem

Vorsteuerventil

Die unvollstindige Maschine darf erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn gegebenenfalls festgestellt wurde, dass die Maschine,
in die die unvollstédndige Maschine eingebaut werden soll, den Be-
stimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht.

Richtlinien:

hereby declare under our sole responsibility that the below-
mentioned products complies with the regulations of the men-
tioned Directives.

Product: GEMU 4242

Product name: Combi switchbox with integrated pilot

valve

The partly completed machinery may be commissioned only if it has
been determined, if necessary, that the machinery into which the
partly completed machinery is to be installed meets the provisions of
the Machinery Directive 2006/42/EC.

Guidelines:

MD 2006/42/EG"

Folgende harmonisierte Normen (oder Teile hieraus) wur-

den angewandt:

The following harmonized standards (or parts thereof) ha-
ve been applied:

EN ISO 12100:2010

Folgende grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsschutzanfor-
derungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang | wurden
angewandt und eingehalten:

The following essential health and safety requirements of the EC Ma-
chinery Directive 2006/42/EC, Annex | have been applied or adhered
to:

1.1.2;113,;115;132,;13.7;139,;151,;152,;154,;155,;156.;157;16.1;1.71;1.71.1,;1.7.2;1.7.3.;1.7.4,;
1.7.41;1742;1.7.43.

' MD 2006/42/EG

Bemerkungen:

Ferner wird erklart, dass die speziellen technischen Unterlagen gema® Anhang VIl Teil B erstellt wurden.

Der Hersteller i sich, eil Stellen auf Verlangen die speziellen technischen
Unterlagen zu der Maschine zu i Diese ( erfolgt

Die gewerblichen Schutzrechte bleiben hiervon unberiihrt!

v A e —

i.V. M{Barghoo{rﬁ/
Leiter Globale Technik

Ingelfingen, 16.12.2024

 MD 2006/42/EG

Remarks:

We also declare that the specific technical documents have been created in accordance with part B of Annex
VIL

The manufacturer undertakes to transmit relevant technical
the national authorities in response to a reasoned request. This
This does not affect the industrial property rights.

on the partly yto
takes place .

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Muller-Strale 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland

WWWw.gemu-group.com
info@gemue.de
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24 EU Declaration of Conformity

24 EU Declaration of Conformity

ce€

GEITL

Version 1
EU-Konformitatserklarung
EU Declaration of Conformity
Wir, die Firma We, the company

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mdller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen
Deutschland

erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung, dass die nachfol-
gend bezeichneten Produkte den Vorschriften der genannten
Richtlinien entspricht.

hereby declare under our sole responsibility that the below-
mentioned products complies with the regulations of the men-
tioned Directives.

Produkt: GEMU 4242 Product: GEMU 4242
Produktname: Ventilanschaltung mit integriertem Product name: Combi switchbox with integrated pilot
Vorsteuerventil valve
Richtlinien: Guidelines:
EMC 2014/30/EU

Folgende harmonisierte Normen (oder Teile hieraus) wur-

den angewandt:

The following harmonized standards (or parts thereof) ha-
ve been applied:

EN 61000-6-2:2005/AC:2005

Weitere angewandte Normen
(Code DN, A2, A3, A4):

Further applied norms
(Code DN, A2, A3, A4):

EN 61326-1:2013

Weitere angewandte Normen
(Code 000, IOL, A2, A3, A4):

Further applied norms
(Code 000, IOL, A2, A3, A4):

EN 61000-6-4:2007/A1:2011

Weitere angewandte Normen
(Code DN):

Further applied norms
(Code DN):

EN 61000-6-3:2007-01

Weitere angewandte Normen
(Code A2, A3, A4):

Further applied norms
(Code A2, A3, A4):

EN 62026-2:2013

v A el

i.V. M./Barghogfr}/
Leiter Globale Technik

Ingelfingen, 16.12.2024

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Muller-Strale 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland

WWWw.gemu-group.com
info@gemue.de
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25 EU Declaration of Conformity

Version 1 G Em I:'

EU-Konformitatserklarung
EU Declaration of Conformity

Wir, die Firma We, the company
GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Mller-Strale 6-8
74653 Ingelfingen
Deutschland

erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung, dass die nachfol- hereby declare under our sole responsibility that the below-
gend bezeichneten Produkte den Vorschriften der genannten mentioned products complies with the regulations of the men-
Richtlinien entspricht. tioned Directives.
Produkt: GEMU 4242 Product: GEMU 4242

Sonderausfiihrung Code X special version Code X
Produktname: Product name:

Ventilanschaltung mit Combi switchbox with integrated

integriertem Vorsteuerventil pilot valve

Richtlinien: Guidelines:

ATEX 2014/34/EU"
Folgende harmonisierte Normen (oder Teile hieraus) wur-  The following harmonized standards (or parts thereof) ha-
den angewandt: ve been applied:

EN IEC 60079-7:2015/A1:2018; EN IEC 60079-15:2019; EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-31:2014

"V ATEX 2014/34/EU " ATEX 2014/34/EU
Benannte Stelle: Notified body:
IBExU Institut fir Sicherheitstechnik GmbH IBExU Institut fur Sicherheitstechnik GmbH
Kennnummer der benannten Stelle: 0637 ID number of the notified body: 0637
Bemerkungen: Remarks:
oder Ei siehe Kapitel { a g" der Betriebs- For special conditions or limits of use, see chapter ‘Correct use’ in the operating instructions.
anleitung.

Explosion protection designation: Gas: €11 3G Ex ec nC I1C T4 Go X

Explosionsschutzkennung: Gas: &9 Il 36 Ex ec nC 1IC T4 Go X _ i - &
Explosion protection designation: Dust: ‘€% 11 3D Ex tc IlIC T100°C De X

Explosionsschutzkennung: Staub: @ 113D Ex tc 1IC T100°C Dc X

v A gl —

iV. M./éarghoory

Leiter Globale Téchnik
Ingelfingen, 16.12.2024

GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG WWW.gemu-group.com
Fritz-Muller-Strale 6-8, 74653 Ingelfingen, Deutschland info@gemue.de
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