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GEMU C12A

Elektrischer Stellungsriickmelder

ﬂ Montageanleitung

Weitere Informationen
Webcode: GW-C12A




1 Montage und Installation

1 Montage und Installation

1.1 Antriebsgrof3e 0
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@ @® Zwei diagonal gegeniiber liegende Ab-

deckkappen 2 mit geeignetem Werkzeug
einstechen, vorsichtig aus Antrieb 1 nach
oben hebeln und entsorgen.
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@ Hiilsen 3 in die Bohrungen des Antriebs 1
@ einfiihren und biindig eindriicken.
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@ Stift des Sensors 5 in Nut des Befesti-
gungsstiicks 4 einfiihren.
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1 Montage und Installation

4
5 |
® Befestigungsstiick 4 mit Sensor 5 auf An-
@ = trieb 1 setzen.
{ S O
1
9
6
l @ Schrauben 6 durch Befestigungsstiick 4
/Q stecken, in die Hiilsen schrauben und mit
4 0,15 - 0,25 Nm festziehen (Schlisselwei-
te: 1,5).
= Befestigungsstiick 4 muss biindig und
{ fest mit Antrieb verschraubt sein.
—1—©
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“l @ Abdeckkappen 7 in Befestigungsstiick 4
driicken.
q: N 2)
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1 Montage und Installation

@ Elektrischen Anschluss durchfiihren (sie-
he Kapitel ,Elektrischer Anschluss").

0
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1 Montage und Installation

1.2 Antriebsgrofe 1 und 2

L]
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@ Antrieb 1 in Position AUF bringen (Anzei-

gespindel 2 fahrt aus).

I 2
® Anzeigespindel 2 aus Antrieb 1 mit geeig-
netem Werkzeug entfernen.
—_
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3
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& 1 @ Beiliegende neue Anzeigespindel 3 bis
Anschlag in Antrieb 1 driicken.
N | 1
1
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1 Montage und Installation

@ Beiliegende neue Anzeigespindel 3 mon-

o

tiert.
C = )
4
 —
l @ Adapter 4 tGiber Anzeigespindel 3 in An-
N - trieb 1 einschrauben und festziehen.
P A2,
= A = Anzugsdrehmoment 1 - 2 Nm.
- . .
= Adapter kann nach festziehen mit An-
zugsdrehmoment noch um maximal
180° im Uhrzeigersinn gedreht wer-
den, um den Stellungsriickmelder
auszurichten.
-—1
—

{ Steuerfunktion 1, AntriebsgroBe 1

1
4 @ Einbauparameter priifen (siehe Lupen):

= Anzeigespindel liegt auf Kolben auf.

= Anzeigespindel ragt 1 mm (+ 0,5mm
Toleranz) aus Adapter heraus.
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1 Montage und Installation

Steuerfunktion 1, AntriebsgrofRe 2

@ Einbauparameter priifen (siehe Lupe):

= Anzeigespindel liegt auf Kolben auf.

= Anzeigespindel biindig zu Adapter.

Steuerfunktion 2, Antriebsgrofe 1 und
Antriebsgrofle 2

@ Einbauparameter priifen (siehe Lupen):

A

= Anzeigespindel liegt auf Kolben auf.

v = Antriebsgrofe 1: Anzeigespindel steht
x=3,4mm (+ 0,5mm Toleranz) aus Ad-
apter heraus.

= Antriebsgro3e 2: Anzeigespindel steht
x=4mm (+ 0,5mm Toleranz) aus Ad-
apter heraus.

@ Stift des Sensors 6 in Nut des Befesti-
gungsstiicks 5 einfiihren
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1 Montage und Installation

® Befestigungsstiick 5 mit Sensor 6 auf Ad-
apter 4 setzen.

@ Schrauben 7 in Befestigungsstiick 5 ste-
cken und mit 0,2 Nm festziehen (Schlis-
selweite: 1,5).

@ Abdeckkappen 8 in Befestigungsstiick 5
driicken.
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1 Montage und Installation

@ Elektrischen Anschluss durchfiihren (sie-
he Kapitel ,Elektrischer Anschluss").

|
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1 Montage und Installation

1.3 Antriebsgrofe 3 und 4

® Abdeckkappe 2 von Antrieb 1 vorsichtig
mit geeignetem Werkzeug entfernen.

@ Antrieb 1 in Position AUF bringen (Anzei-
gespindel 3 fahrt aus).

3
@‘ 4
S ® Anzeigespindel 3 und Hubbegrenzung 4
ke mit geeignetem Werkzeug aus Antrieb 1
< e entfernen.
[ L
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1 Montage und Installation

IINERNIN

@ Hiilse 5 mit geeignetem Werkzeug biindig
in Kolben schlagen.

LTI %
©
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@ Hiilse 5 biindig in Kolben des Antriebs 1
montiert.

® Adapter 7 mit Antrieb 1 verschrauben.
= Anzugsdrehmoment 1 - 2 Nm.

= Adapter kann nach festziehen mit An-
zugsdrehmoment noch um maximal
180° im Uhrzeigersinn gedreht wer-
den, um den Stellungsriickmelder
auszurichten.
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1 Montage und Installation

6
- ,@, - ® Anzeigespindel 6 durch Adapter 7 in Hl-
7 se 5 ansetzen.
= Je nach Steuerfunktion die Arbeits-
[ schritte 8 und 9 beachten!
1 7

wal
N/
i :g Steuerfunktion 1, Antriebsgrofe 3 und

Antriebsgrofe 4

® Anzeigespindel 6 biindig in Adapter 7
schlagen.

I

Steuerfunktion 2, Antriebsgrofe 3 und
Antriebsgrofe 4

B 1. Antrieb ansteuern.
—_— 0 2

. Anzeigespindel biindig in Adapter
schlagen.

= Antrieb angesteuert lassen, bis Befesti-

15 gungsstiick mit Sensor montiert und fest-
B P 0 geschraubt sind.
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1 Montage und Installation

® Nase des Sensors 9 in Nut von Befesti-
gungsstiick 8 einfiihren.

@ Befestigungsstiick 8 mit Sensor 9 auf Ad-
[ apter 7 setzen.

{
)

® Schrauben 10 in Befestigungsstiick 8 ste-
cken und mit 0,2 Nm festziehen (Schliis-
[ selweite: 1,5).
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1 Montage und Installation

® Abdeckkappen 11 in Befestigungsstiick 8

|: driicken.

@ Elektrischen Anschluss durchfiihren (sie-
he Kapitel ,Elektrischer Anschluss").
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2 Elektrischer Anschluss

2 Elektrischer Anschluss

2.1 PNP
1 Braun
2 Schwarz*
3 WeilR*
4 Blau
5 Last
5-24VDC . .. ..
= 10 *Bitte die nicht verwendeten Kabel isolieren
Aus- schwarz Hell-EIN
gang 1
Aus- weild Dunkel-EIN
gang 2
NPN Variante auf Anfrage
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