GEITILH

GEMU 12A0

Intelligenter elektrischer Stellungsriickmelder

Merkmale

+ Kommunikations- und Programmierschnittstelle 10-Link (inkl.
SI0-Modus tiber 24 V DC Signale)

+ Selbstinitialisierung durch autonome Endlagenerkennung

+ Condition Monitoring durch integrierte Sensorik

+ Konfiguration und Statusdiagnose iiber GEMU App

- Kontaktlose Positionserfassung

+ Elektrische und mechanische Stellungsanzeige sowie
erweiterte Diagnosemeldung tber Weitsicht-LED

+ Einheitlicher Anbausatz mit integrierter Steuerluftfihrung und
Steuerdruckerfassung

Beschreibung

Der elektrische Stellungsriickmelder GEMU 12A0 ist als Automatisierungsmodul, unabhingig von AntriebsgréRe und Steuer-
funktion, mit allen pneumatisch betatigten Prozessventilen der neuen Ventilgeneration sowie mit Schwenkarmaturen kompati-
bel. Die kontaktlose Positionserfassung ermittelt prazise, zuverlassig und verschleilfrei die Ventilstellung. Die aktuelle Ventil-
stellung wird durch Weitsicht-LED's angezeigt und Uber elektrische Signale zuriickgemeldet. Ergédnzend dazu ist eine mechani-
sche Stellungsanzeige integriert. Moderne Kommunikationsschnittstellen, integrierte Sensorik sowie die Bedienmdglichkeit tiber
die GEMU App zeichnen den innovativen Stellungsriickmelder aus.

Technische Details

+ Umgebungstemperatur: -20 bis 60 °C

+ Versorgungsspannungen: 18-30V DC 124V DC

+ Elektrische Anschlussarten: M12-Stecker

+ Kommunikationsarten: 10-Link / SIO-Modus (24 V DC Signale)
+ Schutzart: IP 65, IP 67

Technische Angaben abhangig von der jeweiligen Konfiguration

@ IO-Link

Weitere Informationen
Webcode: GW-12A0




Produktbeschreibung

Produktbeschreibung

Aufbau

Ventilantrieb A ist separat zu bestellen.

Abb. 1: Ausfiihrung Linear

Abb. 2: Ausfiihrung Rotativ
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1 Gehauseoberteil, schwarz PC

2 Gehauseentliiftung ePTFE

3 LED Signalisierfenster PC

4 Schauglas, transparent PC

5 Elektrischer Gewindeanschluss VA /1.4305
6 Pneumatikanschliisse VA /1.4305
7 Dichtung FKM

8 Befestigungsbiigel (nur rotativ Ausfiihrung) BE

Adapterplatte (nur BG1, linear)

Aluminium eloxiert

GEMU 12A0

2/23

Www.gemu-group.com



Produktbeschreibung

Weitsicht-LEDs

Zusétzlich zur elektrischen Stellungsriickmeldung und Fehlerausgabe erfolgt eine optische Signalisierung der verschiedenen Be-
triebszustédnde durch in das Gehduse integrierte Weitsicht-LEDs 1. Die LEDs sind so angeordnet, dass zwei seitlich integrierte
Lichtbander ausgeleuchtet werden, wodurch der Zustand auch von weitem ersichtlich ist. Folgende Zustande werden hierbei ab-
gebildet:

Ventilstellungsanzeige "

Griin Orange Prozessventil in Stellung Auf

Orange Grun Prozessventil in Stellung Zu
Griin blinkend Orange blinkend Bewegung Prozessventil in Richtung Auf
Orange blinkend Griin blinkend Bewegung Prozessventil in Richtung Zu

" Die Ventilstellungsanzeige kann iiber Parameter gedimmt oder deaktiviert werden
2 |nvertierte Anzeige liber Parameter aktivierbar

Zustandsanzeige

Gelb / Weil blinkend Initialisierung aktiv
Weil blitzend Lokalisierung aktiv
Orange / Rot blinkend Allgemeine Warnung aktiv
Rot blitzend Allgemeiner Fehler aktiv

Gelb / Tirkis blinkend Wartung erforderlich

Blau blitzend (kurzzeitig) Funk-Verbindung aufgebaut
Lila / griin blinkend Interner Update Vorgang aktiv
Tiirkis blinkend (kurzzeitig) Geréatestart

Rot leuchtend (dauerhaft) Schwerwiegender Fehler (Gerat defekt)
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Funktionsiibersicht

Funktionsiibersicht

Selbst-Inbetriebnahmefunktion (Autonome Endlagendetektion)

Initialisierung starten

Deaktivierung / Dimmen der Weitsicht-Stellungsanzeige

Stellungsriickmeldung Position Auf

Stellungsriickmeldung Position Zu

Auslesemaglichkeit der aktuellen Ventilstellung (0,0...100,0%)

Auslesemdglichkeit der initialisierten Endlagen

Auslesemdglichkeit der ermittelten Stellzeiten

Auslesemdglichkeit der Condition Monitoring Sensorwerte
(Temperatur, Luftfeuchte, Innendruck)

Einstellbare Warnschwelle fiir Sensorwertiiber- oder Unterschreitungen

Ubertragung von Warn- und Fehlermeldungen

Automatische Erkennung der Steuerfunktion des Ventils

Uberwachung des Ventil-Bewegungsprofils auf Abweichungen (Diagnosefunktion)

Rickmeldung Betriebsmodus

Lokalisierungsfunktion

Invertierung der LED-Farben

Invertierung der Rickmeldungen

Schaltpunkteinstellung (Toleranz)

Betriebsstundenzéahlerstand

Zykluszahlerstand (kundenseitig)

Gesamtzykluszahlerstand

Digitales Parameterabbild

Konfigurierbare Prozessdatenvariablen

Konfigurierbare Funktion der Standard-10-Pins 1 und 2 (SIO-Betrieb)

App Bedienméglichkeit (BLE)

Riicksetzen auf Werkseinstellung
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Sensorik fiir Zustandsiiberwachung

Sensorik fiir Zustandsiiberwachung

Im Gerét sind verschiedene Sensoren verbaut, womit die Moglichkeit von Zustandsdiagnosen gegeben ist. Die Messwerte wer-
den liber die elektrische(n) Schnittstelle(n) ausgegeben und lassen sich so weiterverarbeiten. Zusatzlich sind fiir jeden relevan-
ten Messwert Warnschwellen definiert, das bei Unter- oder Uberschreiten eine Warn- oder Fehlermeldung generiert wird. So
kann auf unzulassige Einfliisse, die dem Gerat schaden oder die Lebensdauer verringern, friihzeitig reagiert werden.

Folgende Messwerte werden intern erfasst:

* Innentemperatur

+ Innenluftfeuchtigkeit

+ Innendruck

+ Steuerluft-Versorgungsdruck

+ Einbaulage (in 2 Richtungen)

+ Beschleunigung (in 3 Achsen)

+ Stromaufnahme

+ Versorgungsspannung

Die Achsen zur Beurteilung der Beschleunigung in X-, Y- und Z-Richtung sind gemaR nachfolgender Visualisierung definiert.

=
—

Y-Achse

—J —J

X-Achse

Z-Achse

Bei den Angaben der Einbauwinkel ist folgende Zuordnung gegeben:
+ Frontaler Neigungswinkel entspricht der Z-Achse.
+ Der seitliche Neigungswinkel entspricht der X-Achse.

Integrierte Diagnosefunktionen

GEMU 12A0 verfiigt iiber integrierte Diagnosefunktionen, die friihzeitig iiber UnregelméaRigkeiten im Schaltverhalten pneuma-
tisch betétigter Prozessventile informieren. Diese Diagnosefunktionen liberwachen kontinuierlich die Bewegungen des Ventilan-
triebs und erfassen Abweichungen vom normalen Betriebsverhalten.
Daraus konnen folgende Meldungen generiert werden:
- ,Keine oder fehlerhafte Bewegung in Richtung Auf / Zu“:
signalisiert, dass keine oder eine unvollstéandige Bewegung erfolgt ist (z. B. durch keinen oder zu geringen Steuerdruck oder
mechanischer Blockade).

+ ,Laufzeitfehler in Richtung Auf / Zu“:
weist auf eine liberdurchschnittlich lange Schaltzeit hin, z. B. bei Druckabfall oder mechanischem Widerstand.

Diese Diagnosefunktionen, inklusive der daraus resultierenden Diagnosemeldungen, lassen sich per Parameter deaktivieren.
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Verfligharkeiten

Verfiigbarkeiten

Kompatibilitat zu Linearantrieben der neuen Plattformgeneration

Jede BaugroRe ist kompatibel zu einer oder mehreren Antriebsgréen der Ventile mit Linearantrieb der neuen Plattformgenerati-
on. Bitte stellen sie sicher das die BaugroRe zur AntriebsgroRe des gewahlten Ventils kompatibel ist.

BaugroBe 12A0 Bewegungsrichtung Code L (Linear) und

Kompatible Linear AntriebsgrofRe

Steuerluftfiihrung Code I (Integriert)

1 1
2% 2,3
3 4,5,6

BaugroRe 1 2 BaugroRe 2 + Adapterplatte und langere Anzeigespindel

* Sonderfunktion Code X = Explosionsschutz optional mdglich

Kompatibilitdat zu Schwenkantrieben

Die Kompatibilitat zu Schwenkantrieben ist ebenfalls von der BaugréRe abhéngig und der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen:

BaugroBe 12A0 Bewegungsrichtung Code R (Rotativ) und

Steuerluftfiihrung Code E (Extern)

Kompatibilitat Schwenkantriebe

(VDI/VDE 3845 Bohrbild 80x30mm Wellenhohe 20 & 30mm) *

* andere Bohrbilder auf Anfrage

GEMU 12A0
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Bestelldaten

Bestelldaten

Die Bestelldaten stellen eine Ubersicht der Standard-Konfigurationen dar.
Vor Bestellung die Verfligbarkeit prifen. Weitere Konfigurationen auf Anfrage.

Hinweis: Bestehen Kunden- oder Anlagenseitige Restriktionen, welche die Nutzung einer Bluetooth Schnittstelle verbieten, wird
empfohlen eine Bestellvariante mit deaktivierter bzw. ohne Bluetooth Schnittstelle zu verwenden.

+ Bei Ausfiihrungen mit Bluetooth Schnittstelle, besteht die + Bei Ausfiihrungen ohne Bluetooth Schnittstelle, besteht die
Madglichkeit diese auch nachtréglich selbststandig per Mdoglichkeit diese auch nachtréglich selbststandig
Parameter zu deaktivieren oder das Bluetooth Modul Typ nachzuriisten.

E1BO0 auszubauen.

Hinweis: Die 10-Link Version unterstiitzt standardméfig ebenfalls einen SIO-Modus. Damit wird mit konventionellen 24 V DC Si-
gnalen gearbeitet.

Bestellcodes
1Typ Code 14 Sonderausfiihrung Code
Intelligenter elektrischer Stellungsriickmelder 12A0 Ohne
Explosi hut X
2 Elektrische Schnittstelle Code Xplosionsschtitz
10-Link 10
3 Wirkungsweise Code
Beliebig 0

4 Bewegungsrichtung Code

|

Linear

Rotativ

5 Gerateausfiihrung
‘ Basic ‘ B

6 Schnittstelle / Baugrofle

-
Q
(=]
Qo
o

BaugroRe 1

BaugréRe 2 2
BaugréRe 3 3

7 Gehausewerkstoffausfiihrung Code
Kunststoff P

8 Optionen Code

‘ Ohne ‘ 0

9 Elektrischer Anschluss Code
M12-Steckverbinder 1

10 Steuerluftfiihrung Code
Integriert |

Extern E

11 Drahtlosschnittstelle Code
Ohne 0
Bluetooth B

12 Local User Interface Code
LEDs L

13 Mechanische Option Code
Ohne 0
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Bestelldaten

Bestellbeispiel
1Typ 12A0 Intelligenter elektrischer Stellungsriickmelder
2 Elektrische Schnittstelle 10 [0-Link
3 Wirkungsweise 0 Beliebig
4 Bewegungsrichtung L Linear
5 Gerateausfiihrung B Basic
6 Schnittstelle / BaugroRe 2 BaugroRe 2
7 Gehausewerkstoffausfiihrung P Kunststoff
8 Optionen 0 Ohne
9 Elektrischer Anschluss 1 M12-Steckverbinder
10 Steuerluftfiihrung | Integriert
11 Drahtlosschnittstelle B Bluetooth
12 Local User Interface L LEDs
13 Mechanische Option 0 Ohne
14 Sonderausfiihrung Ohne
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Technische Daten

Technische Daten

Medium

Betriebsmedium: Druckluft und neutrale Gase

Temperatur

Umgebungstemperatur:  -20 — 60 °C (Standardausfiihrung)
10 — 40 °C (Sonderausfiihrung Code X)

Steuermedientemperatur: -20 — 60 °C

Lagertemperatur: -20—70°C
Druck
Steuerdruck: max. 10 bar

Der angelegte Druck darf den maximalen Steuerdruck des Prozessventils nicht tiberschreiten.

Produktkonformitaten

EMV-Richtlinie: 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie: 2011/65/EU
Zulassung: Feldbus/Kommunikation:  10-Link Spezifikation V1.1.4
Explosionsschutz: 2014/34/EU

Kennzeichnung ATEX (nur &Gas: Il 3G Ex ec lIC T6 Gc X

Sonderfunktion X): @Staub: 11 3D Ex tc IlIC T100°C Dc X
FMEDA: Produktbeschreibung: Intelligenter elektrischer Stellungsriickmelder GEMU
12A0
Geratetyp: B
Software-Version: V1.1.X.X
Sicherheitsfunktion: Der ausfallsichere Zustand ist definiert als High (24 V DC)
Signal an Pin 4 (Gerateausfiihrung 24 V 10-Link)
HFT (Hardware Failure Tolerance): 0

Mechanische Daten

Einbaulage: Beliebig

Gewicht: BaugroRe 1, Linear 210g
BaugroRe 2, Linear 130g
Baugroélle 2, Rotativ 235¢g
BaugroBe 3, Linear 290g
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Technische Daten

Weggeber Linear:
Mindesthub: " 2,0 mm 5,0 mm
Maximalhub: ? 29,0 mm 45,0 mm
Zuordnung Weggeber Eingefahren (oben) 2 100 % (Ventil ge6ffnet)
Spindel / Ventilposition * Ausgefahren (unten) 2 0 % (Ventil geschlossen)
" Fiir erfolgreiche Initialisierung relevant.
2 Entspricht dem linearisierten Hubbereich.
% Bezogen auf Einstellwert des Parameters ,Invertierung des Weggebersignals” = 0 (deaktiviert).
Ist die Invertierung des Weggebersignals aktiviert, verhélt sich die Zuordnung entsprechend inver-
tiert.

Weggeber Rotativ: Mindest-Drehwinkel: ” 7°
Maximal-Drehwinkel: -7°-97°
Montagebiigel: Passend zu Antrieben mit VDI/VDE 3845 Schnitt-

stelle Bohrbild 80x30mm Wellenhohe 20 & 30mm

Y Fiir erfolgreiche Initialisierung relevant
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Technische Daten

Einsatzbedingungen

Umgebungsbedingungen: Verwendung im Innen- und AuBBenbereich
Trockene und nasse Umgebung

Hohe: bis 2000 m (N.N)
Relative Luftfeuchte: 0-100 %
Schutzart:
Nicht vorgesehener Betriebszustand Baugrole 1-3, Linear und Baugrof3e 2, Rotativ: IP 65
BaugroRe 2, Linear: IP 67 (nur bei gefiihrter Abluft)
Verschmutzungsgrad: 4 (Pollution Degree)
Elektrische Daten
Versorgungsspannung 18-30 V DC (gemaR I0-Link Spezifikation)
Uv:
Einschaltdauer: 100 % ED
Verpolschutz: ja

Schutzklasse: Il

Stromaufnahme:

Maximal 40 mA Maximal 50 mA

Elektrische Anschlussart: 1 x 5-poliger M12-Geréatestecker (A-kodiert)

Schaltcharakteristik: Hub / A
Drehwinkel  100% |

Schaltpunkt "Auf"
Schalthysterese 2%

Schalthysterese 2%
Schaltpunkt "Zu" (s,

Schaltausgang "Auf"  aktiv
inaktiv

Schaltausgang "Zu" aktiv A

td1: Signalverzégerung
td2: Signalverzégerung
ta ta: Signalabstand

&7 ““““‘“‘““““*\\

inaktiv

paj

1

|

|

|

|

!

‘

|

|

|

|

= o pary
hig d P

Schaltpunkte in Prozentangaben vom programmierten Hub, bezogen auf die untere Endlage (0%)
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Technische Daten

Schaltpunkte: ‘
Schaltpunkt Zu Werkseinstellung: 12 % (einstellbar 0 ... 90 %)
Schaltpunkt Auf Werkseinstellung: 75 % (einstellbar 10 ... 100 %)
min. Schaltpunkt Zu 0,8 mm bei Linear / 2° bei Rotativ 1,2 mm
min. Schaltpunkt Auf 0,5 mm bei Linear / 2° bei Rotativ 0,75 mm
Schalthysterese 2%

(bezogen auf den initialisierten Bereich vor dem jeweiligen Schaltpunkt)

Sind die prozentualen Schaltpunkte in Abhangigkeit vom programmierten Hub kleiner als die zulds-
sigen min. Schaltpunkte gelten, automatisch die min. Schaltpunkte.

Die min. Schaltpunkte beziehen sich auf den Wert vor Erreichen der fiir die jeweilige Position initiali-
sierten Endlagenwerte. Beispielsweise wird die Endlage Zu spéatestens ab 0,8 bzw. 1,2 mm / 2° vor
Erreichen des initialisierten Endlagenwert der Stellung Zu ausgegeben. Durch den eingestellten pro-
zentualen Wert Schaltpunkt Auf bzw. Zu kann die Endlagenerkennung,- und Riickmeldung auch be-
reits vorher erfolgen (abhangig von Hub bzw. Drehwinkel).
Zwischen den Schaltpunkteinstellungen muss eine Differenz von min. 10% eingehalten werden.

Schnittstelle:

Funktion

Parametrierung, Konfigurierung, Dia-
gnose und Bedienung

Parametrierung, Konfigurierung, Dia-
gnose und Bedienung

Voraussetzung

Kompatibles Smartphone / Tablet mit
Android oder i0S "

+ AppleiOS: ab Version 16.6 oder
hoéher

« Android: ab Version 8.0 (,0reo”)
oder hoher

+ Bluetooth 4.0 LE oder neuer

10-Link Master Spec. 1.1

Version

Bluetooth 5.4 (Low Energy)

10-Link Spec. V1.1.4

" Die kompatible GEMU App ist in den jeweiligen Stores (Apple App Store bzw. Google Play Store)

downloadbar.

Funkspezifische Parameter

Technologie: Bluetooth Low Energy (nur in Kombination mit GEMU App méglich)

Frequenz: 2,4 GHz (2,4...2,4835 GHz)

Output-Power: Max. 11,2 dBm
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Technische Daten

Digitale Ausgange (Standard 10-Pin 1* und 2)

*Standard I0-Pin 1 je nach gewahlter Funktion als Ein,- oder Ausgang nutzbar. Werkseinstellung = Ausgang

Hinweis: Ausgénge sind iiberlastsicher. Bei Uberhitzung durch zu lange Uberlastung schaltet Gerét ab, bis Temperaturschwelle
wieder unterschritten wurde.

Kontaktart:

Schaltstrom:

Spannungsabfall Vdrop:

Schaltspannung:

Optionaler Digitaler Eingang (Standard 10-Pin1*)

Push-Pull

max. 100 mA

max. 0,9 V DC bei 100 mA

+Uv - Vdrop

*Standard |0-Pin1 je nach gewabhlter Konfiguration, im SIO-Betrieb als Ein- oder Ausgang nutzbar. Werkseinstellung = Ausgang

Eingangsstrom:
Eingangsspannung:
High-Pegel:

Low-Pegel:

max. 50 yA
max. 30V DC
>12,5VDC

<9VDC

Senorik fiir Zustandsiiberwachung

Innentemperatur -40 ..100 °C 0,016 °C +1,60°C" +0,20°C" <+0,02°C/ Jahr
Innenluftfeuchtigkeit |0 .. 100 % 0,03 % +3,5% zwischen '+ 2 % zwischen +0,25 % / Jahr
20..80% 20..80%
+6,5% zwischen '+ 3,5 % zwischen
0..100 % 0..100 %
Innendruck 260 .. 1260 mbar 24 bit + 1,0 mbar + 0,1 mbar -
Steuerluft 0 ..30bar 1,31 mbar + 110 mbar + 30 mbar + 30 mbar / Jahr
Versorgungsdruck
Einbaulage -180° ...180° 16 bit +31°2 -
(in 2 Richtungen)
Beschleunigung -156,96 m/s? ... 16 bit +1,48 m/s? + 0,52 m/s? -
(in 3 Achsen) 156,96 m/s?
Stromaufnahme 0..375mA 16 bit +3,0 mA +0,5mA -
Versorgungsspannung 0 .. 36V 16 bit +0,5V? +0,05V? -

sen.

" Der Wert wird im Inneren des Gehduses mit entsprechenden Einfliissen der Gerateelektronik (z.B Eigenerwarmung) gemes-

2 Die Angabe bezieht sich auf einen Vibrationslosen Zustand. Bei Vibrationen kann die Abweichung deutlich gréRer sein bzw.
ein Wert nicht mehr ermittelt werden.

% Bei einer erhdhten Belastung der Ausgange im SIO Mode kann eine zusatzliche Abweichung von max. 0,5 V hinzukommen.

WWWw.gemu-group.com
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Abmessungen

Abmessungen

Linear BG1 Linear BG2
M12x1 M12x1

Ay E!
g;j%;&zg
M @ ) )

ol

DA

DA

(@)

SR\
(@)

Linear BG3 DA
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Abmessungen

Rotativ BG2

BG1
(nur Linear)

65,0

42,0

20,4

553

56,0

454

BG2
(Linear und
Rotativ)

65,0

42,0

20,4

453

46,0

354

BG3
(Linear)

88,9

61,0

26,7

44,25

52,65

34,4

BG = BaugroRe
Male in mm

WWWw.gemu-group.com

15/23

GEMU 12A0



Elektrischer Anschluss

Elektrischer Anschluss

Uv+, 24 V DC, Versorgungsspannung
2 1/Q/ Standard 10-Pin 1* (24 V DC, Ausgang Endlage

Auf)

3  Uv,GND
C/Q 10-Link / Standard 10-Pin 2** (24 V DC, Ausgang
Endlage Zu)

5 |n.c.*¥*

* Je nach gewahlter Konfiguration iber zugehdrigen Parameter "Funktion Standard-10-Pin1", im SIO-Betrieb als Ein- oder Aus-
gang nutzbar. Werkseinstellung = Ausgang Endlage Auf

** Ausgangs-Funktion im SIO-Betrieb liber zugehorigen Parameter "Funktion Standard-10-Pin 2" konfigurierbar.
Werkseinstellung = Ausgang Endlage Zu

*** Pin 5 ist nicht Funktionsrelevant und kann daher bestiickt (sichtbar) oder nicht bestiickt (nicht vorhanden) sein.
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Pneumatischer Anschluss

Pneumatischer Anschluss

Linear-Ausfiihrung

Hinweis: Die Abbildung zeigt die Anbringungsvariante fiir Einfachwirkend (NO oder NC)

1 Markierung am An- Arbeitsanschluss fiir Prozessventil (mit inte- BG1 & BG2: G1/8
schluss (siehe Bild grierter Steuerdruckerfassung) BG3: G1/4
oben 3)
2 (ohne Federraumentliiftung Prozessventil (Einfach- BG1 & BG2: G1/8
Kennzeichnung) wirkend) / Arbeitsanschluss 2 fiir Prozess-  pg3: G1/4
ventil (nur Doppeltwirkend)

Dem Produkt liegen standardmaRig zwei Pneumatikverschraubungen (fiir handelstibliche Pneumatikschlduche 6x4 mm) und
ein Entliiftungsstopfen bei. Diese sind wie folgt vorgesehen:

Einfachwirkend Pneumatikverschraubung Entliiftungsstopfen*
(NO oder NC)

(siehe Abbildung oben rechts)

Doppeltwirkend Pneumatikverschraubung Pneumatikverschraubung

* Bei gefiihrter Abluft: Pneumatikverschraubung. Der Entliiftungsstopfen ist nicht IP 67 tauglich und wird nicht bei feuchten
Umgebungsbedingungen empfohlen.
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Pneumatischer Anschluss

Rotativ-Ausfiihrung

Abbildung 1 Abbildung 2, Hinweis: Die Abbildung zeigt die Anbringungsva-
riante fir Einfachwirkend (NO oder NC)
1 Markierung am Anschluss Arbeitsanschluss 1 (mit integrierter Steuerdru- |G1/8
ckerfassung)
2 (ohne Arbeitsanschluss 2 (nur Doppeltwirkend) G1/8
Kennzeichnung)
Al Al Arbeitsanschluss 1 von Adapter zu Schwenkan- G1/8
trieb
A2 A2 Arbeitsanschluss 2 von Adapter zu Schwenkan- G1/8
trieb (nur Doppeltwirkend)
A3 Abhangig von Antrieb Abhéngig von Antrieb Abhangig von Antrieb
A4 Abhangig von Antrieb Abhangig von Antrieb Abhangig von Antrieb

Dem Produkt liegen s

tandardmaéRig zwei Pneumatikverschraubungen (fur handelsiibliche Pneumatikschlauche 6x4 mm) und
ein Entlliftungsstopfen bei. Diese sind wie folgt vorgesehen:

Einfachwirkend (NO
oder NC) (siehe Ab-
bildung 2)

Pneumatikver-
schraubung

Entliftungsstopfen*
(Anschluss nicht be-
notigt)

Pneumatikver-
schraubung

(Anschluss nicht be-
notigt)

Eine Pneumatikver-
schraubung pas-
send fiir den vorlie-
genden Antrieb
muss anlagenseitig
angebracht werden
(nicht im Lieferum-
fang enthalten)

Doppeltwirkend

Pneumatikver-
schraubung

Pneumatikver-
schraubung (nicht
im Lieferumfang
enthalten)

Pneumatikver-
schraubung

Pneumatikver-
schraubung (nicht
im Lieferumfang
enthalten)

Eine Pneumatikver-
schraubung pas-
send fir den vorlie-
genden Antrieb
muss anlagenseitig
angebracht werden
(nicht im Lieferum-
fang enthalten)

* Bei gefiihrter Abluft: Pneumatikverschraubung. Der Entliiftungsstopfen ist nicht IP 67 tauglich und wird nicht bei feuchten
Umgebungsbedingungen empfohlen.

Die Anschliisse 1, 2, A1 sowie A2 missen geeignet gegen Eindringen von Feuchtigkeit geschiitzt werden. Ungenutzte Anschliis-
se (zum Beispiel Anschluss 2 und A2 bei einfachwirkenden Antrieben) sollten dichtend verschlossen werden.
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Pneumatischer Anschluss

Hinweis: Der pneumatische Anschluss kann auch nur am Schwenkantrieb direkt (A3 & A4) erfolgen. Dadurch geht allerdings die
Maoglichkeit den Steuerdruck tiber den Riickmelder erfassen zu konnen, sowie Geréateinterne Diagnosen basierend auf dem Steu-
erdruck zu stellen, entsprechend verloren. Bei dieser Anschlussvariante miissen alle Anschlisse (1, 2, A1 & A2) anlagenseitig

verschlossen werden.
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Spezifische Daten 10-Link

Spezifische Daten 10-Link

Physik: Physik 2 (3-Leiter-Technologie)
Port-Konfiguration: Port Typ A

Ubertragungsrate: 38400 baud

Min. cycle time: 10 ms

Vendor-ID: 401

Device-ID: 1220610 (0x12A002)

ISDU Unterstiitzung: ja

SI0 Betrieb: ja

Blockparametrierung: ja

10-Link Spezifikation: V1.1.4

Hinweis 10 Link: IODD-Dateien konnen Uber https://ioddfinder.io-link.com oder www.gemugroup.com heruntergeladen werden.

Prozessdaten
0 Digitaler Gerateeingang 1  Deaktiviert
Digitaler Gerateeingang 2  Deaktiviert
2 Digitaler Gerdteeingang 3 | Initialisierungseingang 0 = Normalbetrieb
1 = Initialisierung aktivieren
& Digitaler Gerateeingang 4 | Lokalisierungseingang 0 = Lokalisierungsfunktion inaktiv
1 = Lokalisierungsfunktion aktivieren
4 Digitaler Gerdteeingang 5  Deaktiviert
5 Digitaler Gerateeingang 6  Deaktiviert
6 Digitaler Gerateeingang 7  Deaktiviert
7 Digitaler Gerdteeingang 8  Deaktiviert
Funktion Digitaler 0 Deaktiviert Keine Funktion
Gerdteeingang 3 Initialisierungseingang Bei anliegendem Signal wird die Initialisierung aktiviert.
1.8 Lokalisierungseingang Bei anliegendem Signal wird die Lokalisierungsfunktion aktiviert.
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10-Link Systemkommandos

0 Digitaler Gerateausgang 1 | Auf-Riickmeldung 0 = Prozessventil nicht in Stellung Auf
1 = Prozessventil in Stellung Auf

1 Digitaler Gerateausgang 2 | Zu-Rickmeldung 0 = Prozessventil nicht in Stellung Zu
1 = Prozessventil in Stellung Zu

2 Digitaler Gerateausgang 3 Initialisierung aktiv Rlickmeldung 0 = Normalbetrieb
1 = Initialisierungsmodus aktiv

3 Digitaler Gerdateausgang 4 Deaktiviert

4 Digitaler Gerdateausgang 5 Deaktiviert

5 Digitaler Gerateausgang 6 Deaktiviert

6 Digitaler Gerdateausgang 7 Deaktiviert

7 Digitaler Gerdateausgang 8 Deaktiviert

8..23 Analoger Gerdteausgang  Rickmeldung Ventilstellung 0,0..100,0 % Ventilstellung

Zu-Riickmeldung

Funktion Digitaler Deaktiviert Keine Funktion
Gerateausgang Auf-Riickmeldung Riickmeldung der Ventilstellung Auf
1.8

Rickmeldung der Ventilstellung Zu

Fehlerausgabe

Ausgabe bei Erkennung eines Fehlers

Warnungsausgabe

Ausgabe bei Erkennung einer Warnung

dung

Initialisierung aktiv Riickmel-

Rickmeldung, wenn die Initialisierung aktiv ist

I0-Link Systemkommandos

Uber den Subindex 0x0002 kénnen Systemkommandos {ibertragen werden. Die folgenden werden vom Gerét unterstiitzt:

Application Reset

0x81

erforderlich ist.

Setzt die technologiespezifischen Parameter zuriick.
Dadurch kann das Gerét in einen vordefinierten Zustand
gebracht werden, ohne dass die entsprechende Kom-
munikation unterbrochen wird und ein Abschaltzyklus

Back-to-Box

0x83

Die Funktion ermdglicht es, das Gerat auf die urspriingli-
che Parametrierung zuriickzusetzen. Dieses Komman-
do ist sinnvoll, wenn beispielsweise ein Gerat aus einer
bestehenden Anlage entnommen wird und als Ersatzteil
reaktiviert wird. Nach Durchfiihrung des Kommandos
wird die 10-Link Kommunikation bis zum nachsten Gera-
testart gestoppt.

Reset Cycle Counter User

0xA2

Setzt den Nutzer-Schaltzyklenzahler zuriick.

WWWw.gemu-group.com

21/23

GEMU 12A0



Zubehor

Zubehor

GEMU 1219
Kabeldose / Kabelstecker M12

Bei GEMU 1219 handelt es sich um einen Steckverbinder (Kabeldose / Kabelstecker) M12, 5-polig. Stecker-
form gerade und / oder im 90°-Winkel. Definierte Kabelldnge oder frei konfektionierbar mit Schrauban-
schluss. Verschiedene Werkstoffe fiir den Gewindering verfiigbar.

Es wird empfohlen, einen geraden Steckverbinder fiir dieses Produkt zu nutzen.

5-polig, gerade konfektionierbar 88205544
2 m Kabel 88205542
5 m Kabel 88205543
10 m Kabel 88270972
15 m Kabel 88346791
5-polig, winklig konfektionierbar 88205545
2 m Kabel 88205534
5 m Kabel 88205540
10 m Kabel 88210911
15 m Kabel 88244667
_— GEMU 1560
(‘ﬁ‘h’ 10-Link Master

Der 10-Link Master GEMU 1560 wird zur Parametrierung, Ansteuerung, Inbetriebnahme und zur Auswer-

‘ tung von Prozess- und Diagnosedaten bei Produkten mit 10-Link Schnittstelle mit Kommunikationsstan-
dard nach IEC 61131-9 verwendet. Der 10-Link Master ist mit USB-Anschluss fiir die Verwendung am Com-
puter oder mit Bluetooth- bzw. WLAN-Schnittstelle fir die Verwendung an mobilen Endgeréten (i0S und
Android) erhéltlich. GEMU 1560 kann einzeln oder als Set fiir GEMU Produkte inkl. benétigter Adapter be-
stellt werden.

10-Link Master 1560USBS 1 A40A12AU A 99072365
Set (Adapter plus Kabel)
10-Link Master 1560 BTS 1 A20A12AA A 99130458

Set (Adapter plus Kabel)
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