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Snabbt idrifttagande av GEMU 1435 ePos:

Férutsattningar:

® Monterad pa ventil.
@ Ansluten férsérjningsluft p& max. 6 bar.

@ Ansluten férsérjningsspanning pa 24 vV DC.

@ Borvardessignal far inte foreligga.
@ Foljande férloppsschema for korrekt idrifttagande ska foljas:

Efter inkoppling

hall intryckt langre &n 3 s

EEEEE p=454 PRESS -> FOR 3s ) ) NO INIT
D: NO INIT ®, C: CONFIG ®, 1: SETPOINT @ 2: INIT ALL
@ l I @ hall intryckt langre &n 3 s
PRESS -> FOR 3s () [mmmmm P=xxx | (=)
2: INIT ALL — | 2: INIT RUN 1
W4
EEEEE P = XX.X
2: INIT RUN 2 @
W4
up -> down
2: INIT RUN 3 @
down -> up
2: INIT RUN 3 @
Lagesregulatorn GEMU \V/
1435 ePos &r driftklar EEEEE P = XXX @
och reagerar pa det 2: INIT RUN 4
externt givna boérvéardet. V2
EEEEE P = XX.X
? 2: INIT RUN 5 @
W4
mm 305 | () [mmmmm x = 55.5| () [PRESS > FOR 35 @ [, serromT (@) [mmmm INIT OK
A: AUTO. W =305 |<==m|B: MANUAL. W =555 |<m=m|C: CONFIG - <€==|2: INIT ALL
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1 Allmanna sékerhetsanvisningar

Lé&s igenom féljande anvisningar och beakta dem noga.

1.1 Allmént

For att var GEMU 1435 ePos ska fungera felfritt forutsétts
féljande:

@ Korrekt Transport och Férvaring.

@® Montering och idrifttagande utférd av utbildad personal.
@® Mandvrering enligt denna anvandarhandbok.

@ Korrekt underhall.

Driftansvarig ska anvinda GEMU 1435 ePos pa avsett
sétt. Alla uppgifter om drift, underhall och service i
denna anvandarhandbok ska beaktas och anvandas.

Om uppgifterna inte beaktas upphor garantin och
tillverkarens ansvar att galla. Dessutom ogiltigférklaras
eventuella skadestandsansprak.

Tillverkaren kan inte hallas ansvarig for GEMU 1435 ePos
om sédkerhetsanvisningarna inte beaktas.

Beakta féljande:

@ Innehallet i denna anvandarhandbok.

@ Tillhérande sakerhetsféreskrifter f6r upplaggning och drift av
elanlaggningar.

@ Att denna enhet inte far anvandas i omraden med
explosionsrisk.

Férordningar, standarder och direktiv som anges i denna
anvandarhandbok géller endast fér Tyskland. Vid anvéndning
av GEMU 1435 ePos i andra lander ska déar géllande nationella
regelverk beaktas. Om det handlar om harmoniserade
europeiska standarder och riktlinjer géller dessa p& EU:s inre
marknad. Fér driftansvarig galler dessutom géllande nationella
féreskrifter.

Beskrivningarna och instruktionerna i denna
sakerhetsanvisning géller standardutférandet.

0 All rétt som upphovsrétt eller immateriella
l rattigheter forbehalles uttryckligen.

Sékerhetsanvisningarna tar inte hansyn till:

x Situationer och handelser som kan uppsta vid montering,
drift och underhall.

x Lokala sdkerhetsbestdmmelser som driftansvarig maste
folja. Detta galler aven for anlitad monteringspersonal.

Vid oklarheter: i
x Konsultera narmaste GEMU-aterforsaljare.

1.2 Symbol- och Informationsférklaring

| denna bruksanvisning &r viktig information markerad med
féljande symboler:

Denna symbol markerar information om fara. Det
foreligger fara fér personers liv eller hélsa och/
eller sa kan betydande materiella skador uppsta

FARA | om anvisningarna som lamnas har inte foljs.

Det finns risk for lattare kroppsskador och
materiella skador om sédkerhetsanvisningarna

som ar markerade med denna symbol inte foljs.

P Denna symbol markerar information med viktiga
' upplysningar om GEMU 1435 ePos.

1.3 Information om sakerhet

@ Endast kvalificerad och utbildad teknisk
personal far montera GEMU 1435 ePos,
ansluta den elektriskt och ta den i drift.

Personal f6r mandvrering, underhall,

inspektion och montering maste uppvisa
motsvarande kvalifikationer for dessa

arbeten. Ansvarsomraden, behorigheter och
6vervakning av personalen maste regleras
exakt av driftansvarig. Har personalen inte den
kunskap som kravs maste relevant utbildning
ombesoérjas. Denna kan utféras via tillverkare/
leverantor pa bestallning av driftansvarig.
Dessutom ska driftansvarig se till att personalen
till fullo forstar innehallet i sdkerhetsanvisningen.

@ Sékerstall elektrisk sékerhet avseende
matarenheterna.

@ Se till att elektriska data foljs.

FARA

Beaktas inte sékerhetsanvisningarna kan det leda till risker
for saval personal som miljd och GEMU 1435 ePos. Beaktas
inte sékerhetsanvisningarna kan det leda till férlust av
skadestandsansprak.

Var noga med lagbestdmmelserna.

1.4 Avsedd anvéndning

x GEMU 1435 ePos fungerar endast som lagesregulator och
ska anvéandas enligt databladet.

x GEMU 1435 ePos far inte anvéndas utomhus utan
varmeelement. Utomhus far versionen med varmeelement
endast anvandas pé plats som ar skyddad mot regn.

X Annan anvandning eller anvandning utéver denna strider
mot reglerna for avsedd anvandning. GEMU kan inte
héllas ansvariga for de skador som blir resultatet av detta.
Anvandaren ar ensam ansvarig for risken.

x Vid planering av installation och drift av enheten ska
tillampliga allmént kénda sakerhetstekniska regler beaktas.
For placering och inbyggnad av GEMU 1435 ePos ansvarar
i huvudsak planerare, systemtillverkare samt driftansvarig.
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1.5 Anvisningar for installation i fuktig milj6é

o Rengdring av GEMU 1435 ePos far aldrig ske med
l en hégtrycksrengdrare, eftersom kapslingsklass
IP 65 inte ar tillracklig for detta.

Féljande information utgdr en hjalp vid montering och drift av

GEMU 1435 ePos i fuktiga miljder:

® GEMU 1435 ePos maste skyddas mot direkt inverkan av
regnvatten.

@ Dragning av kablar och ror ska géras sa att kondens eller
regnvatten som finns pa réren/ledningarna inte kan hamna i
férskruvningarna pa M12-kontakten fér GEMU 1435 ePos.

@ Kontrollera alla kabelférskruvningar pa M12-kontakten och
monteringsdelar avseende ordentlig fastséttning.

@ Kontrollera alltid fére stdngning att hustatningen sitter
ordentligt pa plats och inte &r skadad.

® Knappsatsskyddet ska stdngas korrekt omedelbart efter
anvandning.

@ Stang alla skydd (spjall, backventil) igen omedelbart efter
anvandning.

1.6 Monteringslage

Monteringslaget for GEMU 1435 ePos kan véljas fritt. Vid
montering ovanfér huvudhéjd &r det viktigt att se till att
inga vatskor och féroreningar hamnar i évertrycksventilens
utloppsdppning.

1.7 Nédvandiga verktyg fér inbyggnad och monte-
ring

Nodvandiga verktyg for monteringen ingar inte i leveransen.
- Gaffelnyckel 10 mm och 27 mm

- Insexnyckel 3 mm och 4 mm

- Elskruvdragare 3,5 mm

1.8 Typskylt

Enhetsversion Utférande enligt bestallningsuppgifter
| Enhetsspecifika uppgifter

[1435000z10001!

PST max 6,0bar
24vDC  0:0-10V
single 501/min _0-60°C

00 EAl DE 2001 —Tillverkningsar

MO
Fritz-Mller-Str. 6-8

D-74653 Ingelfingen

88092764-319340/0001

R I
| Bekraftelsenummer

Artikelnummer Serienummer

Tillverkningsmanaden anges kodat under bekréaftelsenumret
och kan erhallas fran GEMU.
Produkten &r tillverkad i Tyskland.

2 Tillverkaruppgifter
2.1 Transport

@ Transportera lagesregulatorn med lampligt transportmedel,
hantera den forsiktigt och se till att den inte tappas.

@ Forpackningsmaterialet ska hanteras enligt géllande
bestdmmelser om avfallshantering och miljéskydd.

2.2 Leverans och tjanster

@ Kontrollera omedelbart efter leverans att varan ar komplett
och utan skador.

@ Leveransomfattningen framgar av leveransdokumenten,
utférandet framgar av bestallningsnumret.

@ Lagesregulatorns funktion har kontrollerats av tillverkaren.

@ Har lagesregulatorn GEMU 1435 ePos bestallts med
en ventil som komplett enhet, sa har dessa delar samt
tillhérande tillbehdr redan monterats helt och férinstéllts vid
tillverkningen. GEMU-lagesregulatorn &r darmed klar att
genast anvéndas.

2.3 Férvaring

@ Forvara lagesregulatorn torrt och skyddad mot dammii
originalférpackningen.

@ Undvik UV-stralning och direkt solljus.

® Maximal férvaringstemperatur: 60 °C.

2.4 Funktion

GEMU 1435 ePos &r en intelligent elektropneumatisk lagesre-
gulator f6r montering pa pneumatiska linjara manéverdon och
vriddon.

Lagesregulatorn kan monteras direkt pa manéverdonet med
hjalp av motsvarande monteringssats. Monteringssatsen
innehaller bade fastvinkel/-adapter och motsvarande lagesgi-
vare med erforderliga fastskruvar.

Lagesregulatorn kan &ven monteras utvandigt. | sa fall behdvs
ingen fastvinkel/-adapter.

Lagesgivaren méater ventilens aktuella position och rapporterar
denna till elektroniken i GEMU 1435 ePos. Dar jamfors
ventilens arvarde med det installda bérvardet, och vid behov
efterjusterar elektroniken ventilen.

Pa den tvaradiga displayen pa GEMU 1435 ePos kan
erforderlig information visas. Dessutom visas sjalvforklarande
hjalptexter som forklarar de hAmtade parametrarnas innebérd.
Manévrering av GEMU 1435 ePos sker med hjalp av fyra
knappar.

2.5 Sakerhetsfunktion

GEMU 1435 ePos har en sakerhetsfunktion som vid
funktionsbortfall hos den pneumatiska luftférsérjningen

och den elektriska forsdrjningsspénningen garanterar att
utgéngarna avluftas.

Denna sékerhetsfunktion ersatter emellertid inte nédvéandiga
systemspecifika sakerhetsanordningar. GEMU 1435 ePos ar
ingen sékerhetsstyrning.
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3 Schematisk bild av in- och utgangar

Borvardesingang for
lagesreglering
0-10V

0-20 mA

4-20 mA

Arvardesingang fér
lagesreglering med hjalp av
lagesgivare

Forsérjningsspanning
24V DC

Ingangar

Forsorj.

Tillaggsfunktion for Iagesregulator:

- Automatisk initiering

- Lattfattliga hjalptexter i systemlage
"ADVANCED”

- Slaglangdsbegransning och
stdngningsdampning

- Tatstangningsfunktion

- Valbar eller installningsbar kurva

- Sakerhetsposition *fail safe”

- Fritt programmerbara
larmutgangar

- Med mera

Driftparametrar

Manévrering

Knappsats

Utgangar

Lagesregulatorns
arvardesutgang

0-10V
4-20 mA (tillval)

Binarutgangar

24V DC

1435 ePos
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4

Mekanisk Montering

1. For styrfunktion 1 (stdngs med fjaderkraft) séatts fastvinkeln

o Vid drift med styrfunktion 2 (6ppnas med
l fijaderkraft) ska ett externt spjall (best.nr 1435

DR6Z) monteras i tilluften (anslutning P).

1 mellan mandverdonets huvud 2 och lagesgivaren 3 och
fixeras genom att dra &t sexkantsmuttern 4 pa lagesgiva-
ren.

2. For styrfunktion 2 (6ppnas med fjaderkraft) och styrfunk-

4.1 Montering pa linjidra manéverdon

4.1.1 Forberedelse av ventilstélldonet

1.

2.

3.

Manoverdonet maste sta i grundlaget (avluftat mandver-
don).

Om mandverdonet har en optisk indikering (réd spindel)
upptill ska denna dras ut.

Om mandverdonet har ett gadngskydd upptill ska &ven detta
tas bort.

4.1.2 Komplettering av ldgesgivaren

tion 3 (dubbelverkande) satts fastvinkeln 1 mellan ganga-
daptern och lagesgivaren 3 och férses dessutom med en
tatningsbricka. Fixera genom att dra at sexkantsmuttern 4
pa lagesgivaren.

3. Skruva fast lagesregulatorn med tva M6-skruvar 5 pa
fastvinkeln 1.

4. Lossa skruvarna 7 pa dosans éverdel och 6ppna den.

5. Forin den linjara lagesgivarens kabel i M12-kabelskruv-
kopplingen 6 pa lagesregulatorn och anslut till kopplings-
plinten enligt kopplingsschemat (se kapitel 6).

6. Dra sedan at M12-skruvkopplingen. Kabeln méaste vara
ordentligt omsluten runt om.

FARA

Férspéand fjader!
» Skador pa enheten.
@ Avlasta fjadern langsamt.

4.2 Montering pa vriddon

4.2.1 Forberedelse av ventilstélldonet

Obs! Om spindelns yta skadas kan det leda till
' bortfall av lagesgivaren!
[ ]

.-
Vridpotentio-
meter

Lagesgivaren bestér i standardutférandet av lagesgivaren,
en tryckfjader och en mandverspindel (till stora manéverdon
medfdljer dessutom ett styrrér som monteras bakom
tryckfjadern).

wn =

=

Lagesgivare a Mandverspindel

Spindel Tryckfjader

[

a

Dra ut spindeln ur Iagesgivaren till anslag.
Skjut pa tryckfjadern 6ver spindeln.
Fixera spindeln vid punkt a

(se till att inte skada spindeln).

Skruva fast manoéverspindeln pa spindeln.

4.1.3 Montering av lagesregulatorn

Fastvinkel

Manéverdon

Lagesgivare

Sexkant

M6-skruv

M12-kabelskruvkoppling

Njojo|~|lw(N|=

M4-skruv

i

—P

L/

Manéverdonets axel
(ovanifran)
Vridpotentiometer

Adaptermarkering

Tryckluftsanslutning Adapter
) Vridpotentiometeranslutning
Markering for Spjallskiva: Stangd

potentiometerns axel

1. Mandverdonet maste sta i grundlaget (avluftat mandver-
don). Dubbelverkande mandverdon ska stéllas i stangt
lage.

2. Ta bort fastskruven till den optiska indikeringen.

3. Faststall mandverdonets rotationsriktning (mandverdonets
rotationsrikining maste g& moturs sett ovanifrdn nar mané-
verdonet gar fran lage STANGD till Iage OPPEN).

4. Skruva fast den roterande lagesgivaren 3 med fastbygeln 1
pa mandverdonet.

' Beakta det korrekta monteringslaget av
M rotationslagesgivare mot dubbla ytor.

5. Montera lagesregulatorn med hjalp av NAMUR-adapter 4
direkt pa vriddonet 2.
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6. Lossa skruvarna pa husets éverdel och fall upp denna. 6 Elektriska anslutningar

7. Forin den linjara lagesgivarens kabel i M12-kabelskruv-

kopplingen 6 p& lagesregulatorn och anslut till kopplings- 6.1 Utférande med anslutningsklimmor (standard)
plinten enligt kopplingsschemat (se kapitel 6).

8. Dra sedan at M12-skruvkopplingen. Kabeln méaste vara 1. Anslut lagesgivaren i kliAmmorna (om det inte redan gjorts).
ordentligt omsluten runt om. 2. Anslut den analoga ingangen 0/4-20 mA eller 0-10 V till

motsvarande kldmma for instélining av bérvarde.

3. Anslut kabeln fér férsérjningsspanning 24 V DC och jord-

4.3 Utvandig Montering

potential.

1. Mandverdonet maste sta i grundlaget (avluftat mandver-

SE UPP

don).
2. Montera lagesgivaren enligt beskrivningen i kapitel 4.1
resp. 4.2.

Om spindelns yta skadas kan det leda till bortfall av
lagesgivaren!

3. Forinlagesgivarens kabel i M12-kabelskruvkopplingen pa
lagesregulatorn och anslut till kopplingsplinten enligt kopp-
lingsschemat (se kapitel 6).

4. Dra sedan at M12-skruvkopplingen. Kabeln maste vara
ordentligt omsluten runt om.

. Viktigt!

l For att jamna ut potentialskillnader fran
systemspecifika stdrningar kan man satta en

bygling mellan "GND” och ”| -”.

5 Tryckluftsanslutningar

Som skydd mot stérre smutspartiklar ér filtersilar
inbyggda i Iagesregulatorns tryckluftsanslutningar.
De kan bestéllas som reservdelar med
bestallningsnumret 1435 SFI. Varje sats innehaller
3 filtersilar. Filtersilarna éar ett extra skydd och
ersétter inte en underhallsenhet.

1. Uppratta férbindelse mellan Iagesregulatorns pneumatiska
utgang A1 (enkelverkande) eller A1 och A2 (dubbelverkan-
de) och mandverdonets pneumatiska styrluftingang.

2. Anslut hjalpenergi (tilluft) till anslutningen for f6rsérjningsluft
P* (max. 6 bar eller 90 psi).

D2 A2
e .~
— | G [ [
=
NN o
O A
RV D1 Al
Anslutning | DIN ISO 1219-1 | Beteckning
P 1 Forsorjningsluftanslutning G1/4
R 3 Avluftningsanslutning G1/4 med ljuddampare
D1 \2l Franluft — spjall for A1
D2 V2 Franluft — spjall for A2*
RV V3 Backventil
A1l 2 Arbetsanslutning for processventil
A2 4 Arbetsanslutning for processventil*
* endast for dubbelverkande (kod 3)
5.1 Byte av filtersilarna
1. Sténg av den pneumatiska hjalpenergin.
2. Ta bort anslutningsledningarna.
3. Taforsiktigt bort filtersilarna ur halen P, A1 och A2 (géller
endast vid dubbelverkande).
4. Bytfiltersilar (1435 SFI).
5. Satt tillbaka anslutningsledningarna.
6. Koppla in den pneumatiska hjalpenergin.
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6.2 Utférande med stickkontakt (tillval)

C )

|| O

Anslutning | Stift | Signalnamn

Uy, 24V DC
férsérjningsspanning

Uo, felmeddelandeutgéng,

X1 2 l24vDC

A-kodad

Mi2-kontakt | 3 | YUY GND

férsorjningsspanning

Uo, larmutgang 1, 24V DC

5 Uo, larmutgang 2, 24V DC

Anslutning | Stift | Signalnamn

1 Iw+, Bérvardesingang 0/4-20 mA*

2 Iw-, Bérvérdesingang 0/4-20 mA*

X2 3 X+, arvardesutgang
A-kodad 0-10V/4-20 mA
M12-kontakt 4 | X arvardesutgang
0-10V/4-20 mA
5 n.c.

Anslutning | Stift | Signalnamn

1 Uy, arvardesférsérjning 10V DC

X3 2 Usig, arvardesingang 0-10V DC
A-kodad 3 Uy, arvardesforsorjning GND
M12-hylsa 4 n.c.
5 n.c.

* for bérvérdesingang U, = 0-10 V maste kablarna dras om hos kund

Y Viktigt!

I For en bérvardesingangssignal pA 0-10V DC
maéste lagesregulatorn éppnas och de tva kablarna

till bérvérdesingéangen flyttas fran klammorna ”l +

och”l - till kldmmorna U _+” och ”U -”.

O M
10V X L Uyt ly# b= Uy X+ X- GND24V +

Oaiooig|odio oy om

or|orfor|gr|gr|gr|igrigr|gr|bl|bl|gn

| of

grygrigrgor
or Orange
gn  Gron
bl blatt D D D D
g oA A1 A2ERR L

6.3 Kontroll av den mekaniska monteringen

1. Anslut lAgesregulatorn till férsérjningsspanning och luftfor-
sérjning.

2. Displayen visar féljande meddelande:

EEEEER P=45.7

D: NoINIT

Med hjalp av [+]- och B-kna_pparna kan det monterade
mandverdonet koras till IAge OPPEN och STANGD.

H Det indikerade ventillaget maste da ligga mellan
I 2% och 98%.

7 Mandvrering

7.1 Manéver- och indikeringselement

Display 2-radig, 16-siffrig

Knappen
"Bakat”

(qui) [=]

Knappen
"Framat”

(gron) (=]

Plus-knapp Minus-knapp

(rod) (svart) E

7.2 Anvandargranssnitt

GEMU 1435 ePos har tva olika anvandargranssnitt
(systemlage). Detta kan véljas i parametern "SYSTEMMODE”.

7.2.1 Systemlége "CLASSIC” (enkla grundfunktioner)

Med valet "CLASSIC” visas alla tillgangliga parametrar efter
varandra i en kedja.
e

gl <>

7.2.2 Systemlage "ADVANCED”
(utékade diagnosméjligheter)

Med valet ’ADVANCED?” &r alla tillgangliga parametrar indelade
i olika kategorier och ligger i olika undermenyer. Dessutom
finns hér &ven ett stort antal andra parametrar med ytterligare
information och instéliningar fér GEMU 1435 ePos.

| > ig g g |

v
gl il

| e g
v 1
| > |
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7.2.3 Omstéllning av Anvidndargranssnitt

Omstallning av anvandargranssnittet fran [CLASSIC] till

[ADVANCED] sker enligt foljande:

1. Valj parameter "50: SYSTEMMODE”.

2. Stall om fran [CLASSIC] till [ADVANCED] och ga inte ur
parametern.

3. Stang av férsorjningsspanningen.

4. Sl& pa forsorjningsspanningen.

Omstéllning av anvandargranssnittet fran [ADVANCED] till

[CLASSIC] sker enligt féljande:

1. Valj parameter "SYSTEMMODE” i meny SetBasics.

2. Stall om fran [ADVANCED] till [CLASSIC] och bekréafta med
"OK”. Ga inte ur parametern.

3. Stang av férsérjningsspanningen.

4. Sl& pa forsorjningsspanningen.

7.3 Menynivaer

GEMU 1435 ePos innehaller tvd menynivaer. Dessa ar
arbetsnivan (AUTO och MANUAL) och konfigurationsnivan
(CONFIG).

7.3.1 Arbetsniva (AUTO och MANUAL)

P& denna niva befinner sig GEMU 1435 ePos automatiskt nar
férsorjningsspanningen slas pa.

A: AUTO
| driftlage AUTO styrs regulatorn ut med hjélp av en extern
bdrvéardessignal.

B: MANUAL
Nar MANUAL har valts kan ventilen kéras fér hand med hjélp

av[+]- och[=]-knapparna.

7.3.2 Konfigureringsniva (CONFIG)

Pa denna niva kan olika parametrar stéllas in fér optimal
anpassning till de aktuella anvandningsférhallandena.

8 Idrifttagande

@ GEMU 1435 ePos far inte anvandas utomhus
/'\ utan varmeelement. Utomhus far versionen med
hd varmeelement endast anvandas pa plats som ar
skyddad mot regn.
® GEMU 1435 ePos maste skyddas mot direkt
inverkan av regnvatten.

Har GEMU 1435 ePos bestallts fran fabrik komplett
monterad pa en ventil sa har den redan fOrinstéallts
vid tillverkningen (vid ett styrtryck pa 5,5-6 bar utan
drifttryck) och &r darmed driftklar. Nyinitialisering
(se kapitel 8.2) rekommenderas om systemet drivs
med ett avvikande styrtryck eller om de mekaniska
granslagena har andrats (t.ex. tatningsbyte pa
ventilen eller byte av manéverdon).

1. Aktivera pneumatisk hjalpenergi (observera max. styrtryck
for regulator och ventil!).

2. Sla pa férsdrjningsspanning 24 V DC.

3. Ange analogt bérvarde 0/4-20 mA eller 0-10 V.

8.1 Allménna anvisningar

For att instaliningar och parametrar fér

GEMU 1435 ePos ska kunna &ndras méste
knappsatsskyddets bada skruvar lossas. Ta bort
skyddet genom att dra det forsiktigt utat. Alla
parameterinstaliningar och initialiseringen finns
kvar aven efter ett spanningsavbrott.

Man kommer till de olika mandvernivaerna och parametrarna
med hjalp av knapparna [«=] och [=] Fér att komma till konfi-
gurationsmeny "C: CONFIG” méaste man halla in [=]-knappen
langre &n 3 sekunder.

Andringar av parametrarna sker genom val med knappen
och efterféliande val med knappen [«=].

Vérdet kan &ndras med knapparna[+]och[-].

Darefter maste markéren flyttas till den hdgra parentesen med
hjalp av knappen [=| och det installda vardet bekraftas med

knappen [+]

8.2 Forsta idrifttagande

8.2.1 Utan férinstéllning i fabrik
(vid leverans utan ventil)

Efter montering till den elektriska anslutningen och till
tryckluftsanslutningen maste lagesregulatorn initialiseras.

Utan initialisering befinner sig lagesregulatorn i driftlage "D: NO
INIT”. Detta drifttillstand kan &ven uppnas genom aterstallning
till fabriksinstéllning genom att "DEFAULT” véljs i meny ”3:
DEFAULT STATE".

- Med hjalp av [+] och [~ ]-knapparna kan det
monterade manéverdonet kéras till lage OPPEN
och STANGD.

- Genom tryckning pa[+]och [=]kan
manédverdonet kéras snabbt till OPPEN.

- Genom tryckning pa[-]och dessutom [+]kan
mandverdonet kdras snabbt till STANGD.

- Det indikerade ventillaget maste da ligga mellan
0% och 100%.
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Start av den automatiska initialiseringen

Efter inkoppling héllintryckt l&ngre &n 3 s
i P =454 @ R PG OR 3 ‘@,‘ 1: SETPOINT ‘@, 2 INITALL NOINIT
@ l I @ hall intryckt langre an 3 s
PRESS -> FOR 3 ([ ][] = XX.
2: INITAEL ° @» 2: INIT F Rﬁi\(l)]f ®_
v
EEEEE = XX.
2 INIT P RON2 @_
W4
>d
BT e S
W4
d =
T e e
Lagesregulatorn GEMU V2
1435 ePos &r driftklar -
och reagerar pa det :.Il\ﬂ'? - P RON A ®_
externt givna bérvéardet. V2
EEEEE = XX.
? 2:INIT F RS;\(I)EE @
W4
mEm = EEEEE = - EEEEE
aauto. W=305 4@ B:MANUAL W< 555 4@ C CoNFIG 4@ 1. SETPOINT 4@ 2: INITALL INITOK
Display (indikering) Felorsaker Felavhjélpande
Mandéverdonets arbetsriktning kan inte
faststallas. Orsak: @ Tryck pa knappen [«
a) Tryckluftsfoérsorjning saknas a) Kontrollera tryckluftsférsérjningen (max.
PRESS <- b) Tryckluftsférsérjning for lag 6 bar)
ERROR RUN 1 c) Lagesgivaren ar felaktigt ansluten b) Kontrollera tryckluftsférsérjningen (max.
d) Ventilslag < 3 mm 6 bar)
c¢) Kontrollera anslutningsbeldggningen
d) Kontrollera ventilslaget
Nollpunktsjustering kan inte utforas. Orsak: | g Tryck pa knappen [«=|
PRESS < Kér ventilen for hand, i STANGD-lage més-
ERROR RUN 2.1 a) Felaktig lagesgivare/monteringssats te det indikerade véardet P vara > 2,0.
b) Justera rotationsgivaren a) Kontrollera bestallningsnumret
b) Vrid rotationsgivaren (endast vriddon)
tills vardet P &r> 2,0
Nollpunktsjustering kan inte utforas. Orsak: | g Tryck pa knappen [«=|
Kér ventilen for hand, i STANGD-lage més-
Eggg?JRUN 29 a) Felaktig lagesgivare/monteringssats te det indikerade vardet P vara < 98,0.
: b) Justera rotationsgivaren a) Kontrollera bestaliningsnumret
b) Vrid rotationsgivaren (endast vriddon)
tills vardet P &r < 98,0
Mandéverdonet ror sig inte. Orsak: @ Tryck pa knappen [«
a) Tryckluftsforsérjning saknas a) Kontrollera tryckluftsférsérjningen (max.
PRESS <- b) Tryckluftsforsorjning for lag 6 bar)
Stroke Error c) Fel pa mekaniken b) Kontrollera tryckluftsférsérjningen (max.
6 bar)
¢) Kontrollera mekaniken
Vgnnlan§ stalltid (OPPEN — STANGD) ar @ Tryck pa knappen [=]
mindre &n 1 sekund @ Stallin spjall D1 (for dubbelverkande
up -> down mandverdon spjéll D1 och D2)
'o' 2. INIT RUN 3
o |inrress< 0|7 @ @
PRESS -> o
up -> down X.X ® @ Tryck pa knappen [«]
@ Upprepa eventuellt tills stalltiden ar mer
an 1 sekund
Vgntﬂen:s stalltid (STANGD — OPPEN) ar @ Tryck pa knappen [=]
mindre &n 1 sekund @ Stallin spjall D1 (fér dubbelverkande
e down > up RUN 3 mandverdon spjall D1 och D2)
o [REREEO g 0y
PRESS -> ~
down > Up XX ® @ Tryck pa knappen [«

@® Upprepa eventuellt tills stalltiden ar mer
an 1 sekund
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Display (indikering) Felorsaker

Felavhjalpande

Gammal regulator (fram till pro- Lackage i systemet
gramvara V1.3.1.8)

Leakage RUN 4
PRESS <-

® Tryck pa knappen [«=|
@ Atgarda lackage
@ Starta om automatisk initialisering

Ny regulator (fr.o.m. programvara L&ackage i systemet

, [ P = XX.X
L7 20N RUN'5
4
@' REPEAT  CONTINUE | ¢/
7 |< OK ESC|* @
4
. |REMOVE LEAKAGE R
,*" | THEN PRESS <- ‘ @
4
PRESS /
- ,
LEAKAGE ‘ @

@ Tryck pa knappen [=]

@ Atgarda lackage

@ Tryck pa knappen [«]

@ Tryck pa knappen [«=] fér kontroll p& nytt

@ Tryck pa knappen |+|for att hoppa Over
lackagekontrollen

OBS! Utebliven lackagekontroll kan leda till

daliga regleregenskaper och kat slitage.

8.2.2 Med férinstéllning i fabrik (vid leverans med ventil)

®) ®)

PRESS -> FOR 3s

X
B: MANUAL w C: CONFIG

@ G
®] fo°

L [ [] X=5
B: MANUAL

”A: AUTO” visas pa displayen. Regulatorn ar driftklar.

Om man vill justera ventilen manuellt ska man trycka pa knappen [=] en gang. Da visas "B: MANUAL”.

Vid tryckning pa knappen [+]dppnas en parentes runt bérvardet. Med knappen [«=] maste den siffra i vardet véljas som ska
andras och stéllas in med hjalp av [+]- eller [- -knappen. Darefter maste markéren flyttas till den hégra parentesen med hjélp av
knappen [=] och det installda vardet bekraftas med knappen [+]

° Efter ett ventilbyte eller ett membranbyte méaste
' regulatorn initialiseras pa nytt. Det gors enligt
beskrivningen i kapitel 8.2.1.
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9 Systemlage CLASSIC

9.1 Driftlagen

H Efter ett spanningsavbrott startar lagesregulatorn alltid i driftldge "A: AUTO” (om en initialisering redan har genomforts)
I och reagerar direkt pa den externa bérvardessignalen.

9.1.1 Automatdrift (A: AUTO)

Automatdrift &r det normala driftlaget. Den initialiserade lagesregulatorn reagerar automatiskt pa boérvardesandringar och efterstyr
ventilen.[+]- och[=]- knapparna saknar funktion i detta driftlage.

Upptill pa displayen visas det aktuella laget (x) som ett procentvarde med extra stapelgraf.

| den nedre raden visas det aktuella driftldget till vanster och det aktuella bérvéardet (w) i procent till hdger.

Vid tryckning pa knappen [=] kommer man till driftlage "B: MANUAL.

9.1.2 Handmanévrering (B: MANUAL)

Vid handmandvrering kan man justera ventilen manuellt. Vid tryckning pa knappen |+| dppnas en parentes runt boérvardet. Med
knappen [«] maste den siffra i vardet véljas som ska &ndras och stéllas in med hjalp av [+] eller [-]-knappen. Darefter maste

markdren flyttas till den hdgra parentesen med hjélp av knappen [=] och det installda vérdet bekréftas med knappen[+] Ventilen
kors till den instéallda positionen.

Vid tryckning pa knappen [=] kommer man till driftlage "C: CONFIG”.

9.1.3 Konfigurering (C: CONFIG)

| konfigurationsmenyn kan olika parametervarden fér I1agesregulatorn &ndras. For att komma till konfigurationsmenyn véljer
man pé& arbetsnivan parameter "C: CONFIG” och haller sedan in [=]- knappen langre &n 3 sekunder. | den évre raden visas
parametervardet, i den nedre raden parameternamnet samt parameternumret. Mandvrering sker enligt nedanstaende avbildning.

9.1.3.1 Parameterinstéallning av ny regulator (fr.o.m. programvara V2.0.0.0)
hall intryckt langre &n 3 s

PRESS -> FOR 3s — 4..20 mA
C: CONFIG 1: SETPOINT

NO INIT DEFAULT

3: DEFAULT STATE

® | ® | ® |

2:INITALL

olls
olle

@ |®

[4...20 mA: PRESS -> FOR 3s PRESS -> FOR 3s
<~ OK ESC 2: INIT ALL 3: DEFAULT STATE
[4..20
< -> + -
[o..1
< -> + -

® |

1: SETPOINT

0..10V

9.1.3.2 Parameterinstallning av gammal regulator (fram till programvara V1.3.1.8)

0.10V | <] NO INIT |<]

Press -> For 3s |

RISE
11: X-DIRECTION

A

AULT|

DEF
(C: CONFIG [> |1: SETPOINT b |2: INIT ALL [> |3: DEFAULT STATE
2.20mA PRESS -> FOR 35 PRESS -> FOR 35 FALL
1: SETPOINT 2: INIT ALL 3: DEFAULT 11: X-DIRECTION

0.20mA
1: SETPOINT
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9.2 Parametertabell

1:SETPOINT

2:INIT ALL
3:DEFAULT STATE

11:X-DIRECTION

12:ALARM FUNCT

13:LEVEL ALARM1
14:LEVEL ALARM2

15:ERROR FUNCTN

16:ERROR TIME

17:ERROR LEVEL

18:RANGE FUNCTN

21:MIN POSITION
22:MAX POSITION

23:CLOSETIGHT

24:SETP DIRECTN*

25:SETP RAMP

26:SPLIT START
27:SPLIT END

28:SETP FUNCTN

30:FREE 0%
31:FREE 10%
32:FREE 20%
33:FREE 30%
34:FREE 40%
35:FREE 50%
36:FREE 60%
37:FREE 70%
38:FREE 80%
39:FREE 90%
40:FREE 100%

42:DEADBAND
43:PROP GAIN*
44:DERIV TIME
45:FIELDBUS
46:RELEASE VXX
50:SYSTEMMODE

Typ av bérvarde

Start av automatisk initiering

Aterstallining till fabriksinstaliningar

Arbetsriktning fér X-visning och
arvardesutgang

Definierar funktion for larmutgangarna
(ALARM1 och ALARM 2)

Aktiveringspunkt for Alarm 1
Aktiveringspunkt fér Alarm 2

Definierar funktion for
felmeddelandeutgdng (ERROR)

Overvakning av ventilens stalltid
(Felmeddelandeutgang)
Maximal regleravvikelse
(Felmeddelandeutgang)

Overvakningsomrade fér borvéardesingang

Begransar ventilens stéangda lage, min.
lage

Begransar ventilens éppna lage, max. lage

Faststéller funktionen hos
tatstangningsfunktionen

Borvardets arbetsriktning

Kurvfunktion for borvéarde

Splitrange (bérvardesomrade) start
Splitrange (bérvardesomrade) slut

Definierar funktion for regleringskurvan

Definierar de fritt programmerbara
kurvorna

11 stédpunkter

Ddédszonens storlek

Proportionalférstéarkning (PD-regulator)
Differentialtidskonstanter (PD-regulator)

Mjukvaruversion
Definierar typ av anvandargranssnitt

0-10V V
0-20mA mA

4-20mA mA
NO INIT

INIT OK
NO DEFAULT

DEFAULT

RISE

FALL

OFF

min/max

min/min

max/max

0.0...100.0
0.0...100.0

ERROR
ERROR+INACTIVE
RANGE

ERROR + RANGE
ERR+RANGE+INAC
auto

0-100

auto

0,0-100,0

<4 mA

>20 mA mA
&lt;4 mA eller >20 mA

0.0...100 %

%

0.0...100 %
no

min

max

min & max
NORMAL

INVERS

auto

0-400

0.0...90 %
10...100 %
linjar

1:25

1:50

fri

0...100 %

auto

0,0-10,0

Kp = 0,1-100,0
Tv=0,00-10,00s s
SETPANALOG

FIELDBUS
V X XXX
CLASSIC

ADVANCED

%

Fabriksinstéllning

4-20mA

NO INIT
DEFAULT

RISE

OFF

10.0
90.0

ERROR
+ RANGE

auto
auto

<4 mA eller
>20 mA

0.0
100.0

no

NORMAL

0

0.0
100

linjar

2

3

4.4

6.5

9.6

14.1

20.9

30.9

457

67.6

100

1,0%, K-nr 2442:
2,0%, K-nr 2443: 5,0%
1.0

0.1

SETPANALOG

CLASSIC

*Parameter value is automatically calculated and set by the positioner during initialisation. A manual change may have to be repeated after each initialisation process.
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9.3 Parametervardenas innebord

1: SETPOINT

Omréade fér den analoga borvardesingdngen
(spanning: 0-10 V eller strdm: 0/4-20 mA).

2:INIT ALL
Initialisering

Den automatiska initialiseringen startas genom mandévrering

av [+] eller[=] och tryckning pa [=]-knappen (> 3 s).
Initialiseringens forlopp visas med "run 1” till run 5” pa

displayen.

Vid initialiseringen optimerar lagesregulatorn sina
reglerparametrar fér utstyrning av respektive ventil.

3: DEFAULT STATE
Standard-instalining
Aterstallning av fabriksinstallningen och aterstallning av
initialiseringen. Regulatorn stalls pa "DEFAULT” genom
manévrering av [+] eller [=] och tryckning pa [=]-knappen

(>35s).

o Efter "Default” maste lagesregulatorn
l initialiseras pa nytt. Alla hittills faststallda
mandverdonsparametrar raderas.

11: X-DIRECTION

Stallstorheternas arbetsriktning

Pa detta vis kan indikeringens och lageskvitteringens

arbetsriktning (stigande eller fallande) stéllas in.

Ventila- X-DIRECTION |Varde som |Tilldelad
tionstill- visas arposition x
stand

utgang A1

Avluftad RISE 0% 0%
Ventilerad 100 % 100 %
Avluftad FALL 100 % 100 %
Ventilerad 0 % 0 %

12: ALARM FUNCTN
Aktiverar eller avaktiverar larmfunktionen
Larmens respons (granskontakter) beror pa POSITION-skalan

(mekanisk vag).

x = aktuellt arvarde

min/max:
Pos. Tillstand Tillstand
utgang A1 | utgang A2
x < Level Alarm1 < Level Alarm2 | 24V ov
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 | OV ov
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x | OV 24V
min/min:
Pos. Tillstand Tillstand
utgang A1 | utgang A2
x < Level Alarm1 < Level Alarm2 | 24V 24V
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 | OV 24V
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x | OV ov
max/max:
Pos. Tillstand Tillstand
utgdng A1 | utgang A2
X < Level Alarm1 < Level Alarm2 | OV ov
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 | 24V ov
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x | 24V 24V

13: LEVEL ALARM 1
Kopplingspunkt for larm 1. Nar kopplingspunkten nas, kopplas
den digitala utgdngen A1 (24 V DC utgang).

14: LEVEL ALARM 2
Kopplingspunkt for larm 2. Nar kopplingspunkten nas, kopplas
den digitala utgdngen A2 (24 V DC utgang).

15: ERROR FUNCTN
Funktion for felmeddelandeutgang (24 V DC utgang)

Instélining | ERROR | ERROR | RANGE | C:CONFIG
TIME |LEVEL |FUNCTN

ERROR X X

ERROR+

INACTIVE X X X

RANGE X

ERROR+

RANGE X X X

ERR+RANGE+

o X X X X

16: ERROR TIME

Overvakningstid fér sattning av stérningsmeddelanden

(10 x stélltid). Det installda vardet (s) anvands som féreskrivet
varde for den tid inom vilken lagesregulatorn méste ha uppnatt
jamviktstillstdnd. Tillhérande reaktionstroskel anges med
parameter 17.

Om den installda tiden dverskrids, satts felmeddelandeutgang
ERR till 24 V DC.

17: ERROR LEVEL

Felmeddelandets reaktionstrdskel

Har kan ett varde (%) stallas in for tillaten storlek pa
regleravvikelse for utlésning av felmeddelandet.

Om parameter 16 och 17 bada ar installda pa "Auto” satts
felmeddelandet om lagvéxelomradet inte uppnds inom en
viss tid. Denna tid ar 10 ganger (parametervarde AUTO)
initialiseringsstalltiden.

18: RANGE FUNCTN

Overvakningsomrade fér bérvardessignal

Har kan man stélla in huruvida RANGE-felsignalen ska utldsas
vid underskridande av 4 mA (kabelbrottsdvervakning) eller
Overskridande av 20 mA (kortslutningsévervakning).

21:MIN POSITION
Begrénsar ventilens STANGD-lage
Denna funktion motsvarar en mekanisk stdéngningsddmpning.

22: MAX POSITION

Begransar ventilens OPPEN-lage
Denna funktion motsvarar en mekanisk
slagldangdsbegransning.

° Med parametrar MIN POSITION och MAX

' POSITION begransas den mekaniska stéllvagen
(fran anslag till anslag) till de installda vardena. Pa

sa vis kan mandverdonets mekaniska stallomrade

begrénsas.
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Fysikali-
skt slag
X [%]

100

obegransat slag ~—
Ve

Max g0 =
Pos

begréansat slag

Borvérde
7 w [%]

20 40 60 80 100

° Om parameter 23: CLOSETIGHT aktiveras sa

l avluftas mandverdonet vid ett borvarde < 0,5%,
aven om MIN POSITION é&r installd pa t.ex. 10%.

Vid ett borvarde > 1,5% kors mandverdonet ater till

10%.

Vid ett bérvarde > 99,5% kérs mandverdonet upp

helt, &ven om MAX POSITION ér installd pa t.ex.

90%. Vid ett borvarde < 98,5% kdrs mandverdonet

ater till 90%.

23: CLOSETIGHT
Reglerbar tatstangning
Med den hér funktionen kan ventilen kéras mot séatet
med mandverdonets maximala stallkraft (fjaderkraft).
Tatstangningsfunktionen kan aktiveras ensidigt eller fér bada
granslagen. CLOSETIGHT bérjar verka nar borvardet 0,5%
underskrids eller bérvardet 99,5% Overskrids.
Aterkopplingshysteres uppgar till 1%.

'y

Slag x [%]

100

\

80 ——

60 == .

a0 T+

20 —— >

Borvarde ::’/o]
0 w [o/o]

98,5 99,5
10

24: SETP DIRECTN

Borvardesriktning

Instéllining av bérvardesriktningen anvands fér omkastning
av boérvérdets arbetsriktning. Detta behdvs huvudsakligen
fér splitrange-drift samt vid enkelverkande mandverdon med
sakerhetslaget "OPPEN?” (styrfunktion 2).

Slag x [%] A
Styrfunktion 2
R INVERS == == =
OPPEN B vty
., Styrfunktion 2 &/ 1 Styrfunktion 1
“NORMAL ....... y —
1 ‘e, V. I
80 .
p :
.. Y !
1 P |
60 . i
» N
1
V. 1
40 T y |
/. |
/ 1
20 7 4 :
y i
" Va I I 4 + 4 >
STANGD I ‘ ‘ J ! -~

100  Borvardew[%]

25: SETP RAMP

Borvardesramp

Bérvardesrampen arbetar vid automatdrift och begrénsar
andringshastigheten for det effektiva borvardet. Vid
omkoppling fran handmandvrering till automatik likstalls det
effektiva borvardet med enhetens géllande bérvarde med hjalp
av bérvardesrampen.

I laget SETP RAMP = auto anvands for bérvardesrampen den
langsammare av de bada stalltiderna som faststéllts under
initialiseringen.

26: SPLIT START
Bdérvarde splitrange bérjan

27:SPLIT END

Bérvérde splitrange slut

Parametrar 26 och 27 i kombination med parameter 24
anvands for begransning av det effektiva bérvardesomradet.
Pa sa vis gar det att I6sa splitrange-uppgifter med kurvorna

O stigande / fallande
O fallande / stigande
O fallande / fallande

O stigande / stigande
Slag x A
100
80 —
60 —
40 —
20 —
»
0 ! T T »
20 40 60 80 100 Borvar-
Borvardesomrade Borvardesomrade dew
Regulator 1 Regulator 2

Differensen mellan vardena fér SPLIT START och
SPLIT END maste vara > 10%.

28: SETP FUNCTN

Borvardesfunktion

Med den hér funktionen kan icke-linjara ventilkurvor
linjariseras, och fér linjara ventilkurvor kan godtycklig
flodeskarakteristik aterskapas.

Fyra ventilkurvor finns sparade i enheten:

O likprocentig 1 : 25 (ventilen férblir 4% 6ppen i STANGD-
laget) .

O likprocentig 1 : 50 (ventilen férblir 2% 6ppen i STANGD-
laget)

O linjar

O fri (free)

Nar free har valts kan vid 30: en kurva med 11 stédpunkter
anges.
30: FREE 0%

40: FREE 100%

Flédestal kan kopplas till respektive bérvardesstédpunkt i steg
om 10%. Dessa punkter blir ett polygontadg med tio hérn som
ger en bild av ventilkurvan.

H Inmatning av bérvardesstédpunkterna kan endast
l ske nar 28: SETP FUNCTN = free.
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Stroke x [%] Linear and Equal-Percentage characteristic control curves

120,0

100,0 1660

. 0
Linear

)

80,0 8
25
60,0 <66 /
V4
/“/ 17 /
457
40,0 40 /
i /38
30,9
0 7,6 .

10

0,0 7B

120
Set value w [%]

42: DEADBAND

Regulatorns dédzon

D&édzonen anger maximalt tillaten regleravvikelse mellan ar- och bérvéarde.

Nar DEADBAND = Auto anpassas dédzonen i samband med initialisering till reglerkretsens krav. | de andra diskreta
installningarna anvands det fast installda vardet fér dddzonen.

o Regleravvikelsens storlek ska alltid anpassas efter ventilens och reglerkretsens krav. Instéllning av ett varde < 1,0%
I rekommenderas inte, eftersom det kan medféra fluktuerande reglering (séarskilt vid mandverdon med diskontinuerliga
rorelseprofiler). D& kan de interna styrventilerna belastas kraftigt och snabbt uppna sin livslangd.

Normalt géller: ju mindre det instéllda vardet, desto kraftigare slitage och desto kortare livslangd. Darfér ska vardet
stéllas in s& noggrant som det kravs.

43: PROP GAIN

Proportionalférstarkning

Installning av proportionalférstarkning Kp

Kp =0,1-100,0

Forstarkningens storlek ska alltid anpassas efter ventilens och reglerkretsens krav. Den optimala instéliningen faststélls under den
automatiska initialiseringen men maste eventuellt efterjusteras.

Regulatorns beteende paverkas enligt féljande:

PROP GAIN

Instéllt varde storre én faststéllt varde Instéllt varde mindre &n faststéllt varde
- Regulatorn reglerar snabbare (tenderar dock att fluktuera). - Regulatorn reglerar langsammare.
- Framkorning till bérvardet sker i stérre steg om stéllstorheten — Framkorning till bérvardet sker i mindre steg om
Okas. stallstorheten minskas.
- Regleringen blir mindre noggrann. - Regleringen blir mer noggrann.

44: DERIV TIME

Derivattid

Instéllning av derivattid Tv (tid med vilken en viss stéllstorhet pa grund av D-andelen uppnas tidigare an vad fallet &r med en ren
P-regulator)

Tv=0,00s-10,00 s

46: RELEASE VXX
Giltighet for den aktuella programvaruversionen V X.X.X.X

50: SYSTEMMODE
Val av anvandargranssnitt
OCLASSIC
Menystruktur enligt beskrivningen i kapitel 7.2 Systemléage
O ADVANCED
Menystruktur enligt beskrivningen i kapitel 7.2 Systemlége

Omstéllning av anvandargréanssnittet fran [CLASSIC] till [ADVANCED)] sker enligt féljande:
1. Valj parameter "50: SYSTEMMODE”.

2. Stall om fran [CLASSIC] till [ADVANCED] och gd inte ur parametern.

3. Stang av forsorjningsspanningen.

4. Sla pa forsorjningsspanningen.

Omstallning av anvéndargranssnittet fran [ADVANCED] till [CLASSIC] sker enligt féljande:
Vaélj parameter "SYSTEMMODE” i meny SetBasics.

Stall om fran [ADVANCED] till [CLASSIC] och bekrafta med "OK”. Ga inte ur parametern.
Stang av forsorjningsspanningen.

Sla pa foérsérjningsspanningen.

rpON~
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10 Systemlage ADVANCED

Om parameter "SYSTEMMODE” stélls in p4 "ADVANCED”, s& ar menystyrningen annorlunda och det finns ett visst antal nya
parametrar.

H For aktivering av systemlage "ADVANCED” maste parameter "SYSTEMMODE” stéllas om till ’ADVANCED” och
' darefter forsérjningsspanningen avbrytas langre an 3 sekunder.

10.1 Menyniva

0
' Efter ett spanningsavbrott startar I&dgesregulatorn alltid i det driftliage som dessférinnan stéllts in i parameter "Mode”.

10.1.1 Automatdrift (AUTO)

Automatdrift &r det normala driftlaget. Den initialiserade lagesregulatorn reagerar automatiskt pa boérvardesandringar och efterstyr
ventilen.

[+]- och [-]-knapparna saknar funktion i detta driftlage.

Uppe till hdger pa displayen visas det aktuella laget (x), och i mitten visas den gallande bdrvardessignalen (w) som ett procentvarde.
| den nedre raden visas en hjalptext som beskriver den for tillféllet valda parametern.

Genom tryckning pa knappen [=] kommer man till SETUP-menyn.

Genom annu en tryckning pa knappen E kommer man till parameter "Mode”.

@ A: W 50.0:X 50.0 % SETUP

MODE Auto @

@l |®

10.1.2 Vilja driftlage (mode)

| denna parameter véljs driftlage "AUTO” eller "MANUAL.

Genom tryckning pa |+|-knappen hoppar man till &ndring av det instéllda vardet. Detta visas med hjélp av tva parenteser. Med
[«=]-knappen stalls sedan markéren under vardet som ska dndras och med [+]- eller - |- knappen gérs dndringen. Darefter stalls
markdren under den sista parentesen med hjélp av [=]-knappen. | den nedre displayraden visas nu meddelandet "OK”. Detta
bekraftas nu med |+|-knappen.

Mode Manual

® |

v M

Mode [ Manua% Mode [ Manu
k- -> + - <- OK ESC

A

®
l» @f

Mode [A%@ Mode [ Aut VA|
<- - + - <- OK ESC
® |
@ A W 50.0:X 50.0 % SETUP % Mode Auto @b

@

10.1.3 Handmanévrering (MVANUAL)
Vid handmandvrering kan man justera ventilen manuellt. Med hjélp av[+]- eller [-]-knappen kan énskat bérvarde stéllas in.

Genom tryckning pa knappen [=| kommer man till SETUP-menyn.

10.1.4 Konfigurera (SETUP)

| konfigurationsmenyn kan olika parametervarden fér lagesregulatorn &ndras. For att komma till konfigurationsmenyn maste man
pa arbetsnivan vélja parameter "SETUP” och darefter trycka p& knappen [+].
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10.2 Konfigurationsmeny (SETUP)

Mode Auto @ A WXXX: X XXX @ SETUP @ 7
® ®
@| ©
_‘1 Service g‘z SetBasics ‘% 5 SetFunction ‘% R SetCalibration ‘% R Communication ‘% . Return ‘@@
® ® @ ® ® ®

Konfigurationsmenyn bestar av fem undermenyer med féljande innebérd:
1. Service I den har menyn kan all information / alla diagnoser avseende regulatorn hdmtas och anslutna signaler och

intraffade fel avlasas.
2. SetBasics | SetBasics gérs grundinstéliningarna for GEMU 1435 ePos, t.ex. initialisering, val av insignaler och ater-

stallning till fabriksinstéllning.
3. SetFunction Har sker aktivering och avaktivering av regulatorns specialfunktioner samt instéllning av reglerparametrar-

na.

4. Set Calibration = Med SetCalibration kan verkningsriktningar, kurvor, slagldngdsbegransningar och sténgningsdé@mpningar
stéllas in.

5. Communication Saknar funktion

10.2.1 Menystruktur 1. Service

Service

o
‘ 1 /0 Status ‘ @ Logout ‘ @ Diagnosis ‘ @ Gemu specific ‘ @ ‘ Return ‘
11 —| 12 —_—13 —_— g —|15
| <— | t— | ~—
® ® ® ®l I o ®
Vi1111 ‘ @ gér?ie7r?:§nﬁz¥5r 1 @, TAGL ‘Q TAG2 g Return ‘
® ® ® ®
@ ©
Error List @ hrs. XXXXX:XX:XX @ Warnings ON @ Errors ON.... @ Clear Error List @ Return
— — — —
R -— ON...OFF (< ON...OFF | == OK |t
® ® ® ® ®
® ©
Code: 0 @> Logout? @ NewCode:1 0 @ NewCode:2 0 ® NewCode:3 0 @ Return
(0...10000) @ OK | 0...10000 (&= 0...10000 [*=== 0...10000 [*===
® ®@ ® ®
® ° ® O)
min - Pot - max Tw: XXX mA @ W. Pos X @ Pot Abs XXX % @ Valve. 1:2:3:4 @ Pos Ctrl Out. Relais  K1:K2:Err @ Return
00% 100 % — — _,‘ XXX % XX X% | | = —_— eo0 o0 ‘_. 1 ‘—» e o o
® ® ® ® C)
Uw XXXV
10.2.2 Menystruktur 2. SetBasics
2 Auto . Man ESC
@] 1o @] o
Setpoint:  4-20 mA @ Default: Default ® Init All @ CalPointQty 9 @ D. Refresh 05s @ Systemmode
0-20 mA | Default [ * -~ 1.19 == 0.1..1.0 s [*=== CLASIC
4-3?16"0 @ No Default @ @ @ @ AD\/ANCED]
| @ Return _.@ Helptext. ON _,@ HelpLanguage D _>@ DLightTime 5min @, DLight On Key @
|_ D ~— ~m— | —
@ @ ON...OFF @ Gg @ 1...60min @ on ng 4(@—
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10.2.3 Menystruktur 3. SetFunction

Level Alarm2  90.0 % @ Return
—

® % ®
Alarm Fn OFF Level Alarm1  10.0 %

OFF ‘—@ 0.0...100.0 % —@ 0.0...100.0 % | ===
min/max (:)
min/min|
max/max

Analog Out 0-10V/ @ Out min 0.0 % @ Out max 100.0 % ® Return
g:ggm M ‘6 0.0...100.0 % 4@ 0.0...100.0 % ===
o 1° | |
® © ® ©
PosCtrl @ Dead Band Auto @ Alarm Output ® Error Output @ Position Output @ CpyParaSet ~ OFF ® Return
0.0...10.0 % | *=== — -— — Pl<=W|*===
® ® @ ® ®

@ P1=>P2
@ © ® © a
P1<=p3
P1=>P4|
Pl<=p4

Range Functn <4mA or >20mA @ Return
—_—

Error Functn Error @ Error Time Auto @ Error Level... Auto ®
—- | —- —- |
Error-+Inactive | === 0.0..100.0 s [=== 0.0...100.0 % | === < AMA | —
2 © ® ®=E e
Error+Range <4mA or > 20mA
Err-+Range-+
Prop Gain 1.0 @ Deriv Time 0.1s @ Min Pos 0.0 % @ Max Pos 100.0 % @ Close Tight no @ Return

—- — —- —- —

0.1...100.0 | e 0.01..15 | 0.0...100.0 % | 0.0...100.0 % | <= no|
min

® ® ® ® O

min & max|

10.2.4 Menystruktur 4. Set Calibration

SetpDi:  NORMAL ® Setp Ramp: 0s ® Split Start: 0.0% ® SplitEnd:  100.0 % ® Setp Fn: linear ® Setp Fn Olie
NORMAL ‘@ 0..400 s ‘@ 0.0...100 % ‘@ 0.0...100 % ‘@ linear ‘@ ‘@
INVERS 1:25|
1:50|
free

@l |®

@ W 90% 67.7 %. @ ‘W 100%  100.0 % @ Return ® W 0% 2.0% @ W 10% Uvovl‘ OOZ/QU % @ W 20% o Oil.fo‘gl?o % @
0.0...100.0 % | === 0.0...100.0 %| === -— 0.0...100.0 % | *=== -
® @ @ @ @ @ @
wen 7] @ e s @ W60% 209 %... ® W50%  14.1% ® i sew ® W30%  65%
0.0...100.0 % | =1 0.0..100.0 %| === 0.0...100.0 % | === 0.0...100.0 %)| === 0010009 =2 0.0-:1000%
® ® ) ® ®

10.2.5 Menystruktur 5. Communication

SNE

SETP.BUS

Fieldbus SETP.ANALOG @» Return
SETP.ANALOG @
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10.2.6 Menystruktur komplett éversikt

S Olfe=5 ® s ® s ®
O Dl el Dl D
e~ ® ©"® [CINC) e Cﬂ [@
e semnos] . e
sermpus SETPAVLOS) ‘@
® ©
o — ®, e vow| @) [ @, rrear—vow) ), e ww) S v O, e 9 e
[ NORMAL 0..400 s | === 0.0...100 % |+ 0.0...100 % | *== linear| *=== |
) ® ® ® o) ®
i
®| |®
® o] @ mow | &), e ® oo @ o @
) 00 muo%‘§ 00..1000 % @ @ 00 mon%‘@ oo ‘°“‘”"’<®— 00-1000% ®
s e BN BOR e BN e B bz B STt
0.0...100.0 9% | === 0.0...100.0 % | === 0.0...100.0 % | === 0.0...100.0 % 00-1000% 00-1000%
@® ® @® ®
T 7 @, (e 005 ®), [ w055 &), e
| — 0.0...100.0 % === 0.0...100.0 %% [ ===
il © ® ®
s @), [ @)
0000 00 %%
@® ®
S I Y AN @2 | 9 ®
—’@ 00.100% ——’@ _—'@ -—’@ _—'@ ; -—'@
® S} ® © 7
T o |_®), [rorme 0| @), [Erorteer ] _®), Fange Fore <o =zom | @) [rewm
e © @® O] L A RC)
o G 73] ® [oewvime 015 @) Mmrr 05| ® (e 0005 ®) (G 7o) ® e
0.1...100.0 0.01..15 [ 0.0...100.0 % | 0.0...100.0 % | e o —
‘ ® @® ® ©) w ®
® e @] Jo
oo T e e AR O o RO xR OR e
0-20 A Default [— 1.19 [*==| 01..10s CLASIC|
o No Dot | (@) \—‘ ® ® ® e
“ ® [ @ o] E o) Eefome ) L o) ©
<= on...orF | = of | 1...60min [*=" On Key
® \—‘ ® ® 4 ® ® %@
@ ©
170 Status. ‘ @ Login ‘ ® Diagnosis ‘ ® Gemd specific ‘ @ Return ‘
11 |t | 1.2 |- 1.3 | — 1 4 15
= = — =
® ® ® C>@
Vi ®, e ORS ® v ‘
® @® ® ®
® ©
o Ot ® [ o] @ [ o ® [Eon o] @ [Geareort Ol
A N ® |
2 L R
@
F—— ©, ®, e\ ®, e D, &,
S.on %9 0 WF@ o sl o
®
e xxxmAL_(i"Wxxx%Pns wfn‘_(i'p::., xxx%‘g T “_(2' Fociow, ‘E A ‘®_Remm
® C) ®
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10.3 Parametertabell

Konfigniva ___|Visning _____|Funktion | Vérdeintervall _|Fabriksinstallning |read | write|

1 Service

1/ O Status

Inloggning

Diagnosis

1435 specific

AUTO

Mode Valja driftlage MAN AUTO
Undermeny for visning av in- och utgangar

e :)/:gi; Irigesglvarens lage i

Iw/Uw Borvardessignalens varde i mA / V

W Pos X 32m}‘ﬁ£g§e av boérvarde med

Pot Abs Lagesgivarens lage

Ve \rgcs)zranredn? é:maeIrggaestyrventllernas

PosCuiout  Gegleraivkese melan oot och

Relais K1:K2:Err ‘rﬂgfnredn‘ia‘lgf[gge“‘gé”gamas

Undermeny for instéllning av atkomstréattigheter

Kod Ange lésenord 0...10000 0
Logout Sparra atkomst OK

New Code: 1 Aktivera lagsta prioritet 0...10000 0
New Code: 2 Aktivera medelhdg prioritet 0...10000 0
New Code: 3 Aktivera hogsta prioritet 0...10000 0
Undermeny fér visning av diagnosmeddelanden

Error List Visar felmeddelanden

hrs Visar drifttimmar

Warnings Visa varningar under drift ON / OFF ON
Errors Visa fel i driften ON/OFF ON
Clear Error List Radera fellista OK

Undermeny for visning av enhetsidentifikation

Release Visar aktuell programvaruversion V2.0.0
S/N Visar aktuellt serienummer

TAG1 Ett TAG-nummer kan anges

TAG2 Ett TAG-nummer kan anges

0

@ e @ @ @

o O O O O w N =+ O O

o O O o

3

n.L.*
n.l.*
n.L.*
n.L*

n.l.*

n.l.*

w N =+ O O

n.l.»
n.l.»
3
3

Konfigniva ___|Visning ______|Funktion | Vérdeintervall _|Fabriksinstallning |read write|

2 SetBasics

* endast lasbar

Init All

Setpoint

Default

Typ av bérvardessignal

Aterstallning av fabriksinstéll-
ningen

Undermeny fér genomférande av initialisering

GoClose
GoOpen
AdjTime
FindCoefficent
InitPilot

CalPointQty
D.Refresh
Systemmode
DLight
DLightTime
HelpLanguage
HelpText

Hamtning av Stéangd-laget
Hamtning av Oppen-laget
Hamtning av stélltider

Optimering av regleregenskaper

Installning av minimistalltider fér
de interna styrventilerna

Antal stédstallen vid initialise-
ringen

Tid for displayuppdatering
Typ av anvandargranssnitt
Instalining av displaybelysningen

Tid fér avstangning av displaybe-
lysningen vid instéllning [OnKey]

Textvisningens sprak
Visa hjalptext

22/48

4-20 mA
0-20 mA
0-10V

Yes / No

1...19

0,1..1,0s

Classic / Advanced
OnKey /On

1-60 min

D/GB

ON/OFF

4-20 mA

Yes

2

05s
Classic
OnKey
5 min
D

ON

0

W W w w w

O O O O O o W

3
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Konfigniva____[Visning _____[Funktion _____________|Vardeintervall _|Fabriksinstallning |read | write]

3 SetFunction Undermeny for instéllning av lagesregulatorns parametrar
Prop Gain Lagesregulatorns P-férstarkning 0,1...100,0 X.X 0 3
Avklingningstid for lagesregula-

Deriv Time torns D-andel 0,00...10,00 s 0,1s 0 3
= Stangningsdampning = regler- o o
% MinPos omradets nedre position UiloNe 0.0 % v .
o Slagléngdsbegransning = reg-
o o, o,
e leromradets Ovre position 0w 105 Y &
no
CloseTight Téatstangningsfunktion mz:x/ b no 0 3
Min
0.0-10% 1,0%, K-nr 2442:
DeadBand Tillaten regleravvikelse ’ 2,0%, K-nr 2443: 0 2
auto 5,0%
Undermeny for instéllning av larmutgangar
‘g’_ OFF
= Definierar funktion for larmut- ~ Min / max
3
3 Alarm Fn géng Min / min OFF 0 2
g Max / max
< Level Alarm 1 Aktiveringspunkt fér Alarm 1 0,0...100,0 % 10,0 % 0 1
Level Alarm 2 Aktiveringspunkt fér Alarm 2 0,0...100,0 % 90,0 % 0 1
Undermeny for instéllning av Error-utgang
Error
Error+Inactive
Definierar funktion fér felmed-
Error Functn delandeutgang (Error) Range Error+Range 0 8
- Error+Range
=]
s Err+Range+Inac
= 5 - - -
(o) . Overvakning av ventilens stall- AUTO
= S UGS tid (felmeddelandeutgang) 0,0-100,0 s — 0 8
= Maximal regleravvikelse (fel- ~ AUTO
| Emer e meddelandeutgang) 0,0-100,0% . 2 9
&lt; 4 mA
Overvakningsomrade fér bor-  >20 mA &lt; 4 mA eller > 20
Range Functn 4 jesingang &lt: 4mAeller>20 mA e
mA
- Undermeny for instéllning av arvardesutgang
=y . - T o= o
o Definierar funktion for arvarde- 0-10V 0-20 mA )
g Analog Out sutgang 4-20 MA 0-10V 0 2
. Ventilposition vid &rvéardesut-
=
s Out min gangssignal 0V (0/4 mA) 0,0...100,0 % 0,0 % 0 2
'g) Ventilposition vid &rvardesut-
a Out max gangssignal 10 V 0,0...100,0 % 100,0 % 0 2
(20 mA®)
CpyParaSet Kopierar parametrar till olika 3 3

arbetsminnen (P1/P2/P3/P4)

* Finns endast pa utférande med strémutgang (tillval)
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Konfigniva_____[Visning ____|Funktion ___________|Vardeintervall __|Fabriksinstalining | read | write|

4 Set Calibra- X-DIR Arbetsriktning fér X-visning ~ RISE RISE 0 3
tion och arvardesutgang FALL
. o o NORMAL
Setp Dir Boérvardets arbetsriktning INVERS NORMAL 0 3
PP AUTO
Setp Ramp Kurvfunktion fér borvarde 0..400 s Os 0 8
Split Start gp"trange [PEMEREEEEE | 6p enes 0,0% 0o 3
e) start
Split End SEINERER BRECESEMTE | o ooy, 100 % o 3
de) slut
Definierar funktion for regle-  Linear/ free / .
S A ringskurvan 1:25/1:50 e 0 8
Undermeny for instéllning av bérvardesstddpunkter (endast mojligt vid Setp Fn: free)
W0 % 0...100 % 2,0 % 0 3
W10 % 0...100 % 3,0 % 0 3
W 20 % 0...100 % 4,4 % 0 3
‘E W 30 % 0...100 % 6,5 % 0 3
ug_ W 40 % 0...100 % 9,6 % 0o 3
g W50 % 0...100 % 14,1 % 0 3
& W60 % 0...100 % 20,9 % 0 3
W 70 % 0...100 % 30,9 % 0 3
W 80 % 0...100 % 45,7 % 0 3
W 90 % 0...100 % 67,6 % 0 3
W 100 % 0...100 % 100,0 % 0 3
11 Parametervéardenas innebord
11.1 Service
11.1.1 Hamtning av in- och utsignaler
SETUP
@ ©
Service @ SetBasics @ SetFunction @ SetCalibration @ Communication
—- — | 3 — | —-| 5
® @® O ®
@ | ©
1/ O Status
11

min-Pot-max:
Visar lagesgivarens minimala och maximala lage i procent. For en felfri funktion maste detta varde ligga mellan 2 och 98%.

Iw/Uw:
Visar den momentana bérvardessignalens varde i mA (vid instéllning SETPOINT 0-20 mA eller 4-20 mA).
Visar den momentana bérvardessignalens varde i V (vid instalining SETPOINT 0-10 V).

W Pos X:
Visar den momentana boérvérdessignalens varde jamfért med ventilens momentana lage i %.

Pot Abs:
Visar lagesgivarens momentana lage (observera att detta varde kan avvika fran vardet for Pos x eftersom ventilen inte
utnyttjar lagesgivarens hela omrade 0-100%).

Valve:
Visar de interna styrventilernas momentana lage (@= ventil 6ppen).

Pos Ctrl Out:
Visar hastigheten med vilken ventilen ska kéras.

H Vid alltfér kraftig regleravvikelse indikeras detta med hjélp av en punkt till vanster eller hdger pa displayen. | s& fall
' maéste ventilen kéras med full hastighet

Relais:
Visar det momentana laget for de interna relderna A1, A2 och Error (@ = relder kopplade).
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11.1.2 Aktivering eller avaktivering av anvédndarbehérighet

SETUP
@] |e
Service @ SetBasics @ SetFunction @ SetCalibration @ Communication
— — — | —|
< — — | < — —
C) ® ® ®
@] |e
I / O Status @ Login
1.1 —-| 1.2
< —
C)

Vissa delar av konfigureringsnivan i GEMU 1435 ePos skyddas med hjélp av olika koder mot obehérig &ndring av parametrar.
Samtliga menyalternativ &r markerade med symboler i sitt skriv- och lasskydd.

Exempel:

Konfigniva ____|Visning______[Funktion | Vérdeintervall __|Fabriksinstalining |read | write

p e s AUTO
Mode Vélja driftlage MAN AUTO 0 8
0 1 1

1 Service New Code: 1 Aktivera lagsta prioritet 0...10000

Féljande symboler anvands:

r0:
wO:
ri:
wi:
r2:
w2:
r3:
w3:

For lasning krévs ingen behérighet

For skrivning krévs ingen behérighet

For lasning krévs lagsta behdrighet, kod 1

For skrivning kravs lagsta behorighet, kod 1

For lasning kravs medelhég behdrighet, kod 2
For skrivning krédvs medelhég behdrighet, kod 2
For lasning krévs hogsta behérighet, kod 3

For skrivning kravs hégsta behérighet, kod 3

Koderna kan &ndras resp. aktiveras i féljande meny:

@ l I @ @ Togin
]

‘1.1I 70 Status
I E

ode:
Active Level: 3
(0...10000)

@» Logout? @ NewCode:1 0 @ NewCode:2 0 ® NewCode:3 0 ® Return
oKt 0...10000 [*==" 0...10000 [*== 0...10000 [*===
® ® ® ® ®

Kod:

Ange kod for anvandarbehdrighet. Vid Active Level visas den for tillfallet aktiverade behdérighetsnivan.
Exempel:

Vid Active Level 0 ar regulatorn sparrad pa alla tre behérighetsnivaer.

Endast parametrar som &r markerade med symbolen rOw0 kan ldsas och &ndras.

Logout:
Anvéands fér utloggning fran skriv- och lasskyddade delar av menyn. Denna funktion sparrar olika menyer i enlighet med aktiverad
behdrighetsniva. | parameter Active Level visas behdrighetsniva 0.

NewCode1:
Ange ny kod for den lagsta behdrighetsnivan (behérighetsniva 1) (fabriksinstalining 0).

NewCode2:
Ange ny kod fér den medelhdga behdrighetsnivan (behoérighetsniva 2) (fabriksinstalining 0).

NewCode3:
Ange ny kod fér den hégsta behdrighetsnivan (behérighetsniva 3) (fabriksinstallning 0).

Exempel:
Om behérighetsniva 2 ska sparras, méste behdrighetsniva 2 och aven behdrighetsniva 3 belaggas med en kod.

Fabriksinstéllning 0 betyder att O galler for alla tre koder. Det innebar att alla parametermenyer ar aktiverade.
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11.1.3 Avléasning, radering och avaktivering av felmeddelanden

ErrorList:
| den har menyn sparar regulatorn de senaste 100 felmeddelandena.
Fel sparas aven vid drift i anvandargranssnitt "ePos”.

hrs:
Har raknas regulatorns drifttimmar.

Warnings:
Har kan varningsmeddelanden déljas resp. visas pa displayen.

SETUP
@] 1e
Service @ SetBasics @ SetFunction @ SetCalibration @ Communication
— — — | 4 —
<— — | — —
® ® ® ®
@) 1e
1/ O Status @ Login @ Diagnosis
1.1 —1 1.2 — 1.3
<— —
® ®

Nar en varning avges arbetar regulatorn normalt vidare. Meddelanden sparas i Error List.

Errors:
Har kan felmeddelanden déljas resp. visas pa displayen.
Meddelanden sparas i Error List.

Clear Error List:
Med |+] kan regulatorns fellista raderas.

11.1.4 Visa serienummer och programversion samt ange TAG-nummer

VXXX X:
Visar aktuell programvaruversion.

S/N:
Visar regulatorns serienummer.

TAG1:
Ett elvasiffrigt TAG-nummer kan anges for identifiering av regulatorn.

TAG2:
Ett elvasiffrigt TAG-nummer kan anges for identifiering av regulatorn.
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11.2 2 SetBasics

SETUP

@ le

Service

SetBasics SetFunction SetCalibration Communication

®
—- | D
G

C)

o, S 2
®© ®© ®©

11.2.1 Definiera borvardesingang

Setpoint
Instélining av den analoga boérvardesingangen (spanning: 0-10 V eller strém: 0/4-20 mA)

11.2.2 Utfora aterstéllning

Default
Standardinstéllning: Aterstallning av fabriksinstallningen och &terstalining av initialiseringen.
Parameter D.Refresh och New Code 1-3 beaktas inte.

11.2.3 Genomfdra initialisering

Init All
Automatisk eller manuell initialisering (anpassning av regulatorn till ventilen) startas.
Menyerna for att starta den automatiska eller manuella initialiseringen finns pa foljande sidor.

Init All = Auto: Automatisk initiering

Genom att starta den automatiska initieringen anpassar sig regulatorn till ventilen. Alla parametrar efterfrdgas automatiskt.
Denna process kan ta ett par minuter beroende pa ventil.

o Vid mycket sma mandverdonsvolymer kan det vara nddvandigt att stdnga regulatorns interna spjall (D1 pa
l enkelverkande mandéverdon och D1, D2 p& dubbelverkande mandverdon) en aning, sa att ventilens stélltider okar.

Anvéndartips:

Vid den automatiska initialiseringen av manéverdon med diskontinuerliga rérelser (odefinierat stopp eller stockning,
t.ex. nér det géller klaffventiler med stora nominella diametrar) kan avkénningen av granslégen inte kopplas entydigt.
Har hjalper den manuella initialiseringen (nésta sida) med sekventiell vidarekoppling utférd av anvandaren.

Setup

@] le
Service @’ SetBasics
‘ ! ‘— z ‘ Start av
® automatisk initialisering

@] 1o
e stomn @)
il

Init All

Default State: vﬂ @
—_—

p—

®

@ le

Init Valve

I_ Auto Man ESC

R . mmn P XX.X%
=Sjalvinitialisering | 2: INIT RUN 1 @ —

EmEEEE P XX.X%
20 INIT RUN 2 @ —

up -> down
2 INIT

RUN 3 @_

down -> up.
20 INIT RUNS (=) ==t

[ 1] P XX.X%
2; INIT RUN4 (=) =

[T P XX.X%
2: INIT RUN 5 @ —
Init Valve OK

Tryck 2 ggr l @

@ SETUP @ Mode Auto
pa— pa— Manual
—— -— OFF

® @

A WXXX X XXX
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Init All = Man: Manuell initialisering

Nar den manuella initialiseringen startas genomgar regulatorn ett initialiseringsprogram, liknande den automatiska initialiseringen.
Vid den manuella initialiseringen maste emellertid de olika programstegen startas och bekraftas av anvandaren med hjalp av

-knappen.

@® Den manuella initialiseringen bér endast anvdndas om den automatiska initialiseringen inte ger tillfredsstallande

regleregenskaper.

® Menyalternativen goClose och goOpen bor vid mycket sma ventilslag utféras flera ganger for att en optimal anpassning av

regulatorn till ventilen ska uppnas.

® Vid mycket sma mandverdonsvolymer kan det vara nédvandigt att stdnga regulatorns interna spjall (D1 pa enkelverkande
mandverdon och D1, D2 pa dubbelverkande mandverdon) en aning, sa att ventilens stélltider dkar.
@ For att felaktigt handhavande ska undvikas, aktiveras parametrarna vid den manuella initialiseringen endast om forutsattning

for korrekt funktion foreligger.

Setup
Service @ SetBasics
Start av manuell
(® l ] initialisering
Setpoint: 4-20mA @ Default State: YES @ Init All
1) ©
Init Valve @ goClose XX.X%
Auto.. Man ESC | >
goClose XX.X%
Valid? OK ESC
Return @ InitPilot @ findCoefficient
—- —
® ®
Init Valve OK InitPilot XX.X% findCoeff XX.X%
ESC ESC
Tryck 2 ggr l @
A W XXX x XXX @ SETUP @ Mode Auto
Manual
@ @
goClose:

Ventilens Stangd-lage hamtas under initialiseringen.
Vid den manuella initialiseringen méaste detta bekraftas med |+]|-knappen.

goOpen:
Ventilens Oppen-lage hdmtas under initialiseringen.
Vid den manuella initialiseringen maste detta bekraftas med |+]-knappen.

adjTime:
(syns bara om "goOpen” och "goClose” har utforts)
De minimala stélltiderna fér ventilen hdmtas under initialiseringen.

findCoefficent:
(syns bara om "adjTime” har utforts)
Ventilen undersoks i olika positioner mellan gréanslagena avseende regleregenskaper.

InitPilot:
De interna styrventilerna mats.

CalPointQty:
Antalet stédpunkter fér initialiseringen kan andras.
Exempel:

oprs
© ol

goOpen
Valid?

adjTime

@,
®s)

adjTime

XX.X% @
—

XX. X%
OK ESC

0,0: 0,0

Il

0,0: 0,0
ESC

QtyCalPoint=9 betyder: ventilen undersoks i 9 positioner (hér 10%-steg) mellan gransldgena avseende regleregenskaper.
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11.2.4 Géra displayinstélliningar

D.Refresh:
Tiden for displayuppdatering kan &ndras.

Systemmode:

Val av anvéndargrénssnitt

O CLASSIC - menystruktur enligt beskrivningen i kapitel 7.2 Anvandargranssnitt

0O ADVANCED - menystruktur enligt beskrivningen i kapitel 7.2 Anvandargranssnitt

DLight:

Displaybelysningens egenskaper kan stéllas om mellan féljande instéliningar:

OnKey - displaybelysningen aktiveras med knapptryckning. Displaybelysningen forblir aktiverad efter sista knapptryckningen s&
lange som anges i instaliningen under DLightTime.

On - displaybelysningen forblir standigt aktiverad.

DLightTime:
Tiden for automatisk avstéangning av displaybelysningen om parameter DLight &r installd pa [OnKey].

HelpLanguage:
Som sprék for textvisningen kan antingen D-Tyska eller GB-Engelska véljas.

HelpText:

Hjélptexterna visas som standard i den andra displayraden och kan ddljas.
Nar hjalptexterna ddéljs visas i stéllet knapparnas funktioner.

11.3 3 SetFunction

SETUP

®| |e

Service

SetBasics SetFunction SetCalibration Communication

®)
—|
q—

@

A
®©

®||®

®,
)

11.3.1 Stélla in lagesregulatorns parametrar

Prop Gain:

Proportionalférstarkning

Instalining av proportionalférstarkning Kp
Kp =0,1-100,0

Forstarkningens storlek ska alltid anpassas efter ventilens och reglerkretsens krav. Den optimala instéliningen faststélls under den
automatiska initialiseringen men maste eventuellt efterjusteras.
Regulatorns beteende paverkas enligt féljande:

PROP GAIN

Instéllt varde storre én faststéllt varde Instéllt varde mindre &n faststallt varde
- Regulatorn reglerar snabbare (tenderar dock att fluktuera). - Regulatorn reglerar langsammare.
- Framkorning till bérvardet sker i stérre steg om stéllstorheten - Framkorning till boérvardet sker i mindre steg om
Okas. stallstorheten minskas.
- Regleringen blir mindre noggrann. - Regleringen blir mer noggrann.
Deriv Time:

Derivattid

Instalining av derivattid Tv (tid med vilken en viss stallstorhet pa grund av D-andelen uppnas tidigare an vad fallet &r med en ren
P-regulator)

Tv=0,00s-10,00 s

Min Pos: )
Begrénsar ventilens STANGD-lage.
Denna funktion motsvarar en mekanisk stdngningsdampning.

Max Pos:

Begrénsar ventilens OPPEN-lage.
Denna funktion motsvarar en mekanisk slaglangdsbegransning.
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Fysikali- 4
skt slag
x [%]
100 obegrénsat slag
~——
7
Max 80 =
Pos
60 1
begrénsat sla
40 9 g
Min 20 =p——f————————————————————
Pos P s Bérvirde
1 1 1 1 w [%]
0 L] L] L] L]
20 40 60 80 100
° Med parametrar MIN POS och MAX POS begransas den mekaniska stallvagen (fran anslag till anslag) till de installda
' vardena. P4 sa vis kan mandverdonets mekaniska stallomrade begréansas.
En instalining av parameter CLOSETIGHT prioriteras!

CloseTight:

Reglerbar tatstdngning

Med den hér funktionen kan ventilen kéras mot satet med mandverdonets maximala stallkraft (fiaderkraft).
Tatstdngningsfunktionen kan aktiveras ensidigt eller fér bada granslagen. CLOSETIGHT bérjar verka nér bérvardet 0,5%
underskrids eller borvardet 99,5% 6verskrids.

Aterkopplingshysteres uppgar till 1%.

N

Slag x [%]

100

80 == i

60 == .

40 1

20 —— -

Bérvérde ;/o]
0 w [o/o]

05 1,5 98,5 99,5
10

11.3.2 Stélla in dédzon

DeadBand:

Regulatorns dédzon

Doédzonen anger maximalt tillaten regleravvikelse mellan &r- och bérvarde.

Néar DeadBand = Auto anpassas dddzonen i samband med initialisering till reglerkretsens krav. | de andra diskreta instéliningarna
anvénds det fast installda vardet for dédzonen.

o Regleravvikelsens storlek ska alltid anpassas efter ventilens och reglerkretsens krav. Instélining av ett varde < 1,0%
l rekommenderas inte, eftersom det kan medféra fluktuerande reglering (sérskilt vid mandverdon med diskontinuerliga
rorelseprofiler). D& kan de interna styrventilerna belastas kraftigt och snabbt uppna sin livslangd.

Normalt géller: ju mindre det instéllda vardet, desto kraftigare slitage och desto kortare livslangd. Darfér ska vardet
stallas in sa noggrant som det kravs.
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11.3.3 Stalla in larmutgangarnas funktioner och kopplingspunkter

AlarmOutput:
Undermeny for installning av larmutgangar

Alarm Fn:
Aktiverar eller avaktiverar larmfunktionen.

Larmens respons (granskontakter) beror pa POSITION-skalan (mekanisk vag).

x = aktuellt arvarde

min/max:
Pos. Tillstand utgang A1 Tillstdnd utgang A2
x < Level Alarm1 < Level Alarm2 24V oV
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 oV oV
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x oV 24V
min/min:
Pos. Tillstand utgang A1 Tillstdnd utgang A2
X < Level Alarm1 < Level Alarm2 24V 24V
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 oV 24V
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x oV oV
max/max:
Pos. Tillstand utgang A1 Tillstand utgang A2
X < Level Alarm1 < Level Alarm2 oV oV
Level Alarm1 < x < Level Alarm2 24V oV
Level Alarm1 < Level Alarm2 < x 24V 24V

Level Alarm 1:

Kopplingspunkt for larm 1. Nar kopplingspunkten nds, kopplas den digitala utgdngen A1 (24 V DC utgang).

Level Alarm 2:

Kopplingspunkt for larm 2. Nar kopplingspunkten nds, kopplas den digitala utgdngen A2 (24 V DC utgang)

11.3.4 Stalla in Error-utgangens funktioner

Error Output:
Undermeny for installning av Error-utgang

Error Functn:

Funktion fér felmeddelandeutgang (24 V DC utgang)

Instéallning Error Time Error Level Range Functn Mode [OFF]

ERROR X X

ERROR+ INACTIVE X X X

RANGE X

ERROR+RANGE X X X

ERR+RANGE+INAC X X X X
Error Time:

Overvakningstid fér sattning av stérningsmeddelanden (10 x stalltid).

Det installda vardet (s) anvands som féreskrivet varde for den tid inom vilken lagesregulatorn maste ha uppnatt jamviktstillstand.
Tillhérande reaktionstréskel anges med parameter ERROR LEVEL.

Om den instéallda tiden dverskrids, satts felmeddelandeutgang ERR till 24 V DC.

Error Level:

Felmeddelandets reaktionstrdskel

Har kan ett varde (%) stallas in for tilldten storlek pa regleravvikelse for utldsning av felmeddelandet.

Om parameter ERROR TIME och ERROR LEVEL béda &r installda pa "Auto” séatts felmeddelandet om lagvaxelomradet inte
uppnas inom en viss tid. Denna tid &r 10 ganger initialiseringsstalltiden

Range Functn:

Overvakningsomrade for borvardessignal

Har kan man stélla in huruvida RANGE-felsignalen ska utlésas vid underskridande av 4 mA (kabelbrottsdvervakning) eller
Overskridande av 20 mA (kortslutningsévervakning).
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11.3.5 Stélla in lageskvitteringens funktion och gréansvérden

Position Output:
Undermeny for installning av arvardesutgang

Analog Out:

Definierar funktion for arvardesutgang.

0-10V

0-20 mA (Finns endast pa utférande med stromutgang (tillval))
4-20 mA (Finns endast pa utférande med stromutgang (tillval))

Out min:
Definierar den ventilposition vid vilken en utsignal pa 0 V (0/4 mA) avges.

Out max:
Definierar den ventilposition vid vilken en utsignal p4 10V (20 mA) avges.

11.3.6 Spara parametersatser

CpyParaSet:
Héar kan regulatorns momentana instéllningar skrivas till olika minnen och avléasas igen.

(P1<=W)  Skriva fran W till P1
(P1=>P2) Skriva fran P1 till P2
(P1<=P2) Lasain fran P2 till P1
(P1=>P3) Skriva fran P1 till P3
(P1<=P3) Léasain fran P3 ill P1
(P1=>P4) Skriva fran P1 till P4
(P1<=P4) Léasain fran P4 till P1
(OFF) Minnesfunktion avaktiverad

P1: Minne 1
P2: Minne 2
P3: Minne 3
P4: Minne 4
W: Fabriksinstallining

GEMU 1435 ePos sparar alla parametrar automatiskt till arbetsminnet P1.
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11.4 4 Set Calibration

SETUP

@ |e

Service @ SetBasics @ SetFunction @ SetCalibration @ Communication
e e < — e

® ®

® ®

11.4.1 Stalla in drvardesvisningens arbetsriktning

X-DIR:
Stéllstorheternas arbetsriktning
Pa detta vis kan indikeringens och lageskvitteringens arbetsriktning (stigande eller fallande) stéllas in.

Ventilationstillstand X-Direction x-varde som visas Tilldelad arposition x
utgang A1
Avluftad RISE 0% 0%
Ventilerad 100 % 100 %
Avluftad FALL 100 % 100 %
Ventilerad 0% 0%
Setp Dir:0

Boérvardesriktning
Installning av borvérdesriktningen anvands for omkastning av borvardets arbetsriktning. Detta behovs huvudsakligen for
splitrange-drift samt vid enkelverkande mandverdon med sékerhetslaget "OPPEN” (styrfunktion 2).

Stag x[%] 4 Styrfunktion 2
" INVERS =~ == == =
OPPEN e e
*e., Styrfunktion 2 /1 Styrfunktion 1
*NORMAL . ....... 4/ | NORMAL
—+ V. i
80 P !
.. V. 1
1 ‘. Y !
60 Ny i
/ 1
. 1
V. ‘e
40 T P -
V. 1
7 l
20 | y |
7 |
V. |
TANGD f t t t T >
s 0 Borvarde w [%]
20 40 60 80 100 ©
Setp Ramp:
Borvardesramp

Borvardesrampen arbetar vid automatdrift och begransar &ndringshastigheten fér det effektiva borvardet. Vid omkoppling fran
handmandvrering till automatik likstélls det effektiva bérvardet med enhetens géllande bérvarde med hjélp av bérvardesrampen.
| laget SETP RAMP = auto anvands for bérvardesrampen den langsammare av de bada stalltiderna som faststallts under
initialiseringen.

Split Start:
Boérvéarde splitrange bdrjan

Split End:

Borvéarde splitrange slut

Parameter SPLIT START och SPLIT END i kombination med parameter SETP DIRECTN anvands fér begransning av det effektiva
borvardesomradet. Pa sa vis gar det att I6sa splitrange-uppgifter med kurvorna

O stigande / fallande
O fallande / stigande
O fallande / fallande

O stigande / stigande
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Slag x

100
80 —
60 —
40 —
20 —
b
0 ! ! ! >
20 40 60 80 100 gsrvarde w
Bérvardesomrade Bérvéardesomrade w [%]
Regulator 1 Regulator 2
Viktigt!

Differensen mellan vardena for SPLIT START och SPLIT END maste vara > 10%.

Setp Functn:

Borvardesfunktion

Med den hér funktionen kan icke-linjara ventilkurvor linjériseras, och fér linjéra ventilkurvor kan godtycklig flédeskarakteristik
aterskapas.

Fyra ventilkurvor finns sparade i enheten: )
Olikprocentig 1:25 (ventilen forblir 4% 6ppen i STANGD-laget)
Olikprocentig 1:50 (ventilen forblir 2% 6ppen i STANGD-laget)
O linjar

Ofri (free)

Nar free har valts kan 11 stédpunkter anges i en kurva.
30: FREE 0%

40: FREE 100%

Flodestal kan kopplas till respektive borvardesstddpunkt i steg om 10%. Dessa punkter blir ett polygontdg med tio hérn som ger
en bild av ventilkurvan.

Inmatning av bérvardesstédpunkterna kan endast ske nér SETP FUNCTN = free.

Slag x [%] Linjara och likprocentiga kurvor
9

120,0

100,0 1000
L 0
linjar
80,0 o
5 25
67,6
60,0 60 /
. o
/ 17 /
45,7
40,0 46 /
) /38
30,9
30 7
] 1:50
20,0 56 60 0.9
2 w '

0,0

120
Boérvérde w [%]
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12 Felmeddelanden

initialiseringen

Er- Error | War- | Feltext Beskrivning Villkor for att felet ska | Atgard

ror-nr ning intraffa

000 NO ERROR | Det finns inga fel

010 v | Setp.Range | Borvardessignalen ligger Regulatorn befinner sigi | Kontrollera bdérvardessignalen

utanfér det definierade automatiklaget
omradet
022 v Error Run 1 | Mandverdonets arbetsrikt- | Regulatorn &r under a,b) Anslut
ning kan inte faststallas. automatisk initialisering tryckluftsférsérjningen
Orsak: (max. 6 bar) och
a) Tryckluftsférsorjning kontrollera att den
saknas pneumatiska anslutningen
b) For lagt styrtryck ar korrekt.
c) Lagesgivaren ar felaktigt c) Kontrollera
ansluten anslutningarnas
d) Ventilens slaglangd < 3 belaggning.
mm d) Kontrollera ventilslaget
023 v Error Run Nollpunktsjustering kunde | Regulatorn &r under Flytta ventilen fér hand — det in-
21 inte utféras. automatisk initialisering | dikerade vardet P méste &ndras.
Orsak: | sténgt Iage méaste det indikera-
de vardet P vara > 2,0.
a) Felaktig lagesgivare / a) Kontrollera bestalliningsnumret
monteringssats b)  Vrid rotationsgivaren
b) Justera rotationsgivaren (endast pa vriddon) tills
vardet P ar>2,0
024 v Error Run Nollpunktsjustering kunde | Regulatorn &r under Flytta ventilen fér hand — det in-
2.2 inte utféras. automatisk initialisering | dikerade vardet P maste &ndras.
Orsak: | OPPEN-lage maste det indike-
rade vardet P vara < 98,0.
a) Felaktig lagesgivare/ a) Kontrollera bestallningsnumret
monteringssats b)  Vrid rotationsgivaren
b) Justera rotationsgivaren (endast pa vriddon) tills
vardet P &r < 98,0
025 v AD Ventilens stalltid &r mindre | Regulatorn &r under Justera spjall D1 (pa enkelver-
Nozzle(s) an 1 sekund automatisk initialisering | kande mandverdon) resp. D1
och D2 (pa dubbelverkande
mandverdon) tills stalltiden > 1
sekund
Medurs = langre stélltid
Tryck sedan pa den gula pilen
(gul knapp)
026 v Leackage L&cka i tryckluftssystemet | Regulatorn ar under Kontrollera betraffande lackor i
Run 4 automatisk initialisering | externa tryckluftsledningar (dra
at kopplingar)

040 v | Error Drive | Mandverdonet rér sig inte Regulatorn befinnersigi |a)  Kontrollera pneumatiken
automatik- eller manuellt [ b)  Kontrollera mekaniken
lage

041 v Stroke Error | Mandverdonet rér sig inte Regulatorn befinnersigi |a)  Kontrollera pneumatiken

b)  Kontrollera mekaniken
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13 Tabell f6r éndringar av fabriksinstéllningar

IEE!_E.EEE-E-

1 Service New Code: 1 Aktivera lagsta prioritet
New Code: 2 Aktivera medelhég prioritet X X X 0
New Code: 3 Aktivera hogsta prioritet X X X 0
Warnings Visa varningar under drift ON
Errors Visa fel i driften ON
Konfigniva ____|Visning______[Funktion ______________[P1_|P2 |P3 |P4_|Fabriksinstéllning
2 SetBasics Setpoint Typ av bérvardessignal 4-20 mA
D.Refresh Tid for displayuppdatering X X X 05s
Systemmode Typ av anvandargranssnitt X X X Classic
DLight Installning av displaybelysningen OnKey
. ) Tid fér avstangning av displaybelys- .
DLightTime ningen vid installning [OnKey] lulle
HelpLanguage Textvisningens sprak D
HelpText Visa hjalptext ON
Konfigniva EM_EIIEEIEI Fabr-ksmstallnmg
3 SetFunction Prop Gain Lagesregulatorns P-forstarkning
Deriv Time Avklingningstid for lagesregulatorns 1,00s
D-andel
Min Pos Stangnlng_s_dampnlng = regleromradets 0,0%
nedre position
Max Pos Slaglgngdsbeg_ransnlng = regleromra- 100%
dets dvre position
CloseTight Nedre tatstangningsfunktion no
1,0%, K-nr 2442:
DeadBand Tillaten regleravvikelse 2,0%, K-nr 2443:
5,0%
Alarm Functn Definierar funktion for larmutgang OFF
Level Alarm 1 Aktiveringspunkt fér Alarm 1 10,0%
Level Alarm 2 Aktiveringspunkt fér Alarm 2 90,0%
Definierar funktion fér felmeddelandeut-
Error Functn A Error + Range
gang (Error)
Error Time Overvakning av oventllens stalltid (fel- AUTO
meddelandeutgang)
Error Level Maxm]al regleravvikelse (felmeddelan- AUTO
deutgang)
Overvakningsomrade fér bdrvardesin- &lt; 4 mA or >
Range Functn o
gang 20 mA
Analog Out Definierar funktion for arvardesutgang 0-10 V (4-20 mA)
. Ventilposition vid arvardesutgangssig- o
Out min nal 0 V (0/4 mA) 0.0%
Out max Ventilposition vid &rvardesutgangssig- 100,0%

nal 10 V (20 mA)
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Konfigniva_____|Visning______[Funkton_ __________ __|P1_|P2 [P3_|P4_|Fabriksinstallning |

4 Set Calibration y_p|R Arbetsrjktning for X-visning och arvér- RISE
desutgang

Setp Dir Borvéardets arbetsriktning NORMAL
Setp Ramp Kurvfunktion for bérvarde Os
Split Start Splitrange (bérvardesomrade) start 0,0%
Split End Splitrange (boérvardesomrade) slut 100%
Setp Functn Definierar funktion for regleringskurvan Linear
W0 % 2,0
W10 % 3,0
W 20 % 4.4
W 30 % 6,5
W 40 % 9,6
W 50 % 14,1
W 60 % 20,9
W 70 % 30,9
W 80 % 45,7
W 90 % 67,6
W 100 % 100

14 Sluthantering

M @ Alla komponenter ska hanteras enligt
anvisningarna for avfallshantering / gallande
v 1 miljébestdammelser.
@ Se upp for gasrester och angor fran
absorberade medier.

15 Returer

@ Rengor lagesregulatorn. )
@ Bestall ett returformular fran GEMU.
@ Ett fullstandigt ifyllt returformular ska alltid medfdlja returer.

| annat fall kan inte

x tillgodohavande utges eller

X reparationer utféras

utan sluthantering sker pa kundens bekostnad.

[ | Anvisningar om returer:

Pa grund av lagbestammelser for skydd av miljé och
personal méste returformularet vara fullstandigt ifyllt
och undertecknat och bifogas leveransdokumenten.
Returen kan endast behandlas om returdeklarationen
ar fullstandigt ifylld!

16 Information

5 | Information om personalutbildning:
For personalutbildning, kontakta oss p& adressen
som finns pa sista sidan.

| tveksamma fall eller vid missférstand ar den tyska versionen
av detta dokument utslagsgivande!
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17 Tekniska data

General information

Protection class to EN 60529 IP 65

Dimensions L x W x H 160 x 90 x 84 mm
Weight 1.6 kg

Mounting position Optional
Directives

EMC directive 2014/30/EU
Particulars

- Fail safe function in case of compressed air or power supply failure
(see data sheet page 11)
- For control function 2 (NO function) please order throttle 1435DR_Z.

Electrical data

Power supply
Power supply
Power consumption
Standard <6.5 W
(Control operation, single acting 50 I/min)
<9.8W
(Control operation double/single acting 90 I/min)
Option with heating element <25W

24V DC -5/+10 %
<4.2W (whenidle)

Duty cycle continuous duty

Reverse battery protection yes

System deviation 1 % (factory setting
> 0,1 % (can be set
< 2,0 % (factory setting, K-no. 2442;
< 5,0 % (factory setting, K-no. 2443

Analogue input 0/4-20 mA

Set value 0/4-20 mA

Accuracy / Linearity < +0.3 % of full flow

Input type passive

Input resistance 50 Q

Resolution 12 bit

Reverse battery protection yes

Analogue input 0-10 V

Set value 0-10V

Accuracy / Linearity < +0.3 % of full flow

Input type passive

Input resistance 100 Q

Resolution 12 bit

Reverse battery protection yes

Analogue output 0-10 V

Actual value output 0-10V

Accuracy < +1 % of full flow

Output type active

On-load current max. 10 mA

Resolution 12 bit

Short-circuit proof yes

Analogue output 0/4-20 mA (optionaR

Actual value output 0/4-20 m

Accuracy < x1 % of full flow

Output type active

Load resistor max. 600 Q

Resolution 12 bit

Short-circuit proof yes

Digital outputs
Switching outputs

Type of contact

Alarm output 1,
Alarm output 2,

Error message output
PNP

Pull-down resistance 120 kQ
Switching voltage Power supply
On-load current max. 0.5A
Short-circuit proof yes
Electrical connections
Standard
Power supply M16 cable entry
Input signal M16 cable entry
Travel sensor M12 cable entry
Recommended diameter
of connection cable 5-10 mm
Terminals Wago 236
Cross section of wire 0.5...2.5 mm?

. AWG 20...12
Optional
Power supply,
alarm outputs M12 plug, 5-pin
Input/output signals M12 plug, 5-pin

Travel sensor

M12 socket, 5-pin

Travel sensor

Linear design

Mounting Remote

Stroke 0-30/0-50/0-75 mm
Permissible minimum stroke 3.0 / 5.0 / 7.5 mm
Resistance R 3.0/ 50 / 5.0kQ

Connection Pre-fitted cable
(max. 20 m)

Quarter turn design

Mounting Remote

Angle of rotation 0-98°

Resistance R 3kQ

Pre-fitted cable
(max. 20 m)

Connection

Control function - Normally closed

- Normally open

- Double acting

- Automatic initialisation of actuator and
positioner

- Position standardization Min. Position

- Position standardization Max. Position

- Close tight function at MIN/MAX POSITION

- Linearization function for set value -> Position
(linear, 1:25, 1:50, freely programmable)

- Definition of programmable characteristic curve via
11 calibration points

For details see parameter table of operating instructions

Option with heating element

Temperature <5°C Heating active
>15°C  Heating inactive

Operating conditions

Ambient temperature 0to 60 °C
-20 to 60 °C with heating element
Storage temperature 0to 60 °C

Control medium* Quality classes to DIN ISO 8573-1
Dust content Class 3

(max. particle size 5 pm)

(max. particle density 5 mg/m?)

Pressure dew point Class 4

(max. pressure dew point 3 °C)
Oil concentration Class 3

(max. oil concentration 1 mg/m®)
Air supply 0 - 6 bar
Air output 50, 90 NI/min,

depending on type (P, = 6 bar)
Air consumption
(when idle) 0 NI/min

Housing Aluminium,
epoxy coated

Display cover PMMA

Keypad cover PMMA

Travel sensor Anod.alu.} | .
PEEK } Linear design
PAI

NBR } Quarter turn design

Filter strainers are installed in the pneumatic connectors of the posi-
tioner to protect against rough dirt particles. They can be ordered as
spare parts with order number 1435 SFI. Each kit contains 3 filter
strainers. These filter strainers are meant as an additional protection
and do not replace the requirement to filter all site compressed air.
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18 Bestéllningsuppgifter

Faltbuss
utan

Tillbehor
Tillbehor

Verkningssatt
Enkelverkande
Dubbelverkande

Kod
000

Kod
z

Kod

Utan ex-skydd

Tillval Kod
0

Utan

Elektriska anslutningar M12, 5-poliga 1=
4-20 mA arvardesutgang 2
4-20 mA, arvardesutgang,

elektriska anslutningar M12, 5-poliga Si
4-20 mA arvardesutgang utan varmeelement 4
Elektriska anslutningar M12, 5-poliga utan vdrmeelement 5*
Varmeelement 6

4-20 mA arvardesutgang
elektriska anslutningar M12, 5-poliga utan varmeelement 7*

* pa utféranden med M12-anslutning medféljer passande anslut-
ningsdosor/-kontakter

Utférande Kod

Elektropneumatisk, 50 I/min 01
Elektropneumatisk, 90 I/min
endast for verkningssaétt kod 1 (enkelverkande) 02
Typ 1435
Faltbuss (kod) 000
Tillbehor (kod) z
Verkningsséatt (kod) 1
Ex-klass (kod) 0
Tillval (kod) 0
Utférande (kod) 01
39/48
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Delar som behévs for direkt montering

Linjara mandéverdon Vriddon
GEMU 1435... (Iagesregulator) GEMU 1435... (lagesregulator)
GEMU 1445 000 Z... (monteringssats) GEMU 1445 PTAZ... (monteringssats)

Info: Monteringssats 1445 000 Z... (plastspindel, fjader, ev. gdngadapter) ventilspecifik.
Denna bestalls separat med uppgift om ventiltyp, DN och styrfunktion.

Monteringssats for direkt montering - linjdra mandverdon

Montering: Direkt med fastvinkel

Bestallningsexempel 1445 000 z 10
Typ 1445
Faltbuss (kod) 000
Tillbehdr (kod) z
10

Monteringsvariant (kod)

Info: Monteringssats 1445 000 Z... innehaller Iagesgivare samt fastdelar.
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Monteringssatsvarianter for direkt montering — vriddon

GEMU 1445 PTAZ ...000... GEMU 1445 PTAZ ...V... GEMU 1445 PTAZ ..H...

Montering: Montering: Montering:
Fastvinkel NAMUR-adapter V NAMUR-adapter H
Styrluftsanslutning kod 000 Styrluftsanslutning kod -V- Styrluftsanslutning kod -H-
Info: E’I Anschlussbild
Observera anslutningsbild __ ] . i
for mandverdonet {‘" Detail X M Detail X 4
.’ 5% { /oo
! Q0 =
| < A . 100
i ! oo
o 4 2 4 2
horizontal vertikal
Bestallningsuppgifter monteringssatsvarianter fér direkt montering - vriddon
Monteringssats Kod Styrluftsanslutning Kod
Monteringssats vriddon PTAZ Utan 000
Styrluftsanslutning G 1/8 och G 1/4
5 Anslutningsbild horisontell 4HL
NAMUR-matt Kod Styrluftsanslutning G 1/8 och G 1/4
Halavstand 50x25, axelhojd 15 00 Anslutningsbild vertikal 4vVB*
s s Styrluftsanslutning G 1/8 och G 1/4,
H?Iavsta:\nd U axelh?!d 2 il Anslutningsbild vertikal (styrriktning omvand) 4VT
Halavstand 80x30, axelhojd 30 02 Styrluftsanslutning G 1/8 och G 1/4
Halavstand 130x30, axelhdjd 30 03 Anslutningsbild horisontell (styrriktning omvénd) 4HR*
Styrluftsanslutning G 3/8 och G 1/2
Halavstand 130x30, axelhdjd 50 04 Anslutningsbild horisontell BHL
Styrluftsanslutning G 3/8 och G 1/2
Matomrade Kod Anslutningsbild vertikal BVB
o - Styrluftsanslutning G 3/8 och G 1/2
Vridningsvinkel 90° 090 Anslutningsbild vertikal (styrriktning omvénd) BVT*
Bestéllningsexempel 1445 PTAZ 00 090 000
Typ 1445
Monteringssats (kod) PTAZ
NAMUR-matt (kod) 00
Méatomrade (kod) 090
Styrluftsanslutning (kod) 000

Info: Monteringssats 1445 PTAZ... innehaller Iagesgivare samt fastdelar.
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Delar som behévs for utvandig montering

Linjara mandverdon

GEMU 1435... (lagesregulator)

GEMU 4232... (lagesgivare)

GEMU 4232 S01 Z... (monteringssats for lagesgivare)
GEMU 1445 000 Z MP (fastvinkel)

Vriddon

GEMU 1435... (lagesregulator)

GEMU 4231... (lagesgivare)

GEMU 4231 PTAZ... (monteringssats lagesgivare)
GEMU 1445 000 Z MP (fastvinkel)

Info: Monteringssats 4231 PTAZ.../4232 S01 Z... (ev. gdngadapter, ...) ventilspecifik.
Denna bestalls separat med uppgift om ventiltyp, DN och styrfunktion.

Monteringssats for utvandig montering - linjdra mandverdon

GEMU 4232 (lagesgivare)
GEMU 4232 S01 (monteringssats lagesgivare)

Bestéllningsuppgifter avstandsgivare - linjadra manéverdon

Faltbuss Kod Léngd pa lagesgivare kod

utan 000 Potentiometer, 30 mm langd 030
Potentiometer, 50 mm langd 050
Potentiometer, 75 mm langd 075

Tillbehor Kod Kabellangd Kod

Tillbehor Z Léangd 2,0 m 02MO0
Langd 5,0 m 05MO0
Fler pa begéran

Material i huset Kod Kabelanslutning Kod

PP-hélje 05 Oppna andar med kabelhylsor 0000

Aluminium, svarteloxerad 14 M12-kabelkontakt rak, 5-polig, plast 4001*

PVDF-hélje (HighPurity-dugligt) 20 * behovs for regulatorutférande med elektriska anslutningar M12, 5-poliga

Typ 4232

Faltbuss (kod) 000

Tillbehor (kod) z

Material i huset (kod) 14

Langd pa lagesgivare (kod) 030

Kabellangd (kod) 05MO0

Kabelanslutning (kod) 0000

Info: Monteringssats 4232 S01 Z... (plastspindel, fiader, ev. gangadapter) for Iagesgivare 4232 ventilspecifik.
Denna bestalls separat med uppgift om ventiltyp, DN och styrfunktion.
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Monteringssats for utvandig montering — vriddon

GEMU 4231 (lagesgivare)
GEMU 4231 PTAZ (monteringssats lagesgivare)

Bestallningsuppagifter lagesgivare — vriddon

Féltbuss Kod Kabellangd Kod

utan 000 Langd 2,0 m 02MO0
Langd 5,0 m 05MO0

Tillbehor RG]  Flerpabegaran

Tillbehér Z

Material i huset Kod Kabelanslutning Kod

PAI XF Oppna &ndar med kabelhylsor 0000
M12-kabelkontakt rak, 5-polig, plast 4001*

Lan g d pé I ag esgivare kod * behovs for regulatorutforande med elektriska anslutningar M12, 5-poliga

Potentiometer, 90° 090

Bestéllningsexempel 4231 000 z XF 090 05M0 0000

Typ 4231

Faltbuss (kod) 000

Tillbehor (kod) z

Material i huset (kod) XF

Langd pa lagesgivare (kod) 090

Kabellangd (kod) 05M0
Kabelanslutning (kod) 0000

Info: Monteringssats 4231 PTAZ... (distansstycke, fastbygel) ventilspecifik.
Denna bestélls separat med uppgift om ventiltyp, DN och styrfunktion.
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Bestéllningsuppgifter monteringssats lagesgivare fér vriddon

Monteringssats Matomrade

PTAZ Vridningsvinkel 90°

Monteringssats vriddon

NAMUR-matt

Halavstand 80x30, axelhojd 20
Halavstand 80x30, axelhdjd 30
Halavstand 130x30, axelhdjd 30
Halavstand 130x30, axelhdjd 50

Bestéllningsexempel
Typ

Monteringssats (kod)
NAMUR-matt (kod)
Matomrade (kod)
Styrluftsanslutning (kod)

Kod Styrluftsanslutning Kod
01 Utan 000
02
03
04

4231 PTAZ 01 090 000
4231
PTAZ
01
090
000

19 Sakerhetsfunktion

Sakerhetsfunktion

Fel

Utgang A1

Utgang A2

Bortfall av den elektriska
férsérjningsspanningen

Enkelverkande: avluftad
Dubbelverkande: aviuftad

Enkelverkande: saknas
Dubbelverkande: ventilerad

Bortfall av den pneumatiska
luftférsérjningen

Enkelverkande: avluftad

Dubbelverkande: odefinierat,

avhangigt av
stélldonets driftférhallanden

Enkelverkande: saknas
Dubbelverkande: odefinierat,
avhangigt av
stalldonets driftférhallanden

Denna sékerhetsfunktion ersatter emellertid inte nédvandiga systemspecifika sékerhetsanordningar.
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20 EU-forsakran om 6verensstammelse

EU-forsakran om overensstammelse

Vi, GEMU Gebr. Miiller Apparatebau GmbH & Co. KG
Fritz-Muller-Strafe 6-8
D-74653 Ingelfingen

forsakrar att nedan angiven produkt uppfyller foljande direktiv:

+ EMC-direktivet 2014/30/EU
Produkt: GEMU 1435

S

Joachim Brien
Chef, omrade Teknik

Ingelfingen-Criesbach, september 2016
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